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INSTRUKCJA PROGRAMOWANIA SILOWNIKOW RUROWYCH DM SERII EV/Y

Specyfikacja techniczna

- zasilanie: 230 VAC / 50 Hz
- elektroniczne wytaczniki krancowe
- reaguje na przeszkody
- wbudowany odbiornik radiowy
- czestotliwo$¢ transmisji: 433.92MHz
- moc transmisji: 10 miliwat (mW)
- temperatura uzytkowania: ~ -100C ~ +500C (stopient ochrony 1P44)
- dystans transmisji: 200 metréw (teren otwarty)
35 metréw (teren zabudowany)
- mozliwo$¢ zaprogramowania do 20 nadajnikéw, kolejne nadajniki powoduja
nadpisywanie poczatkowo zaprogramowanych
- mozliwo$¢ sterowania nadajnikiem radiowym oraz manualnie
przetacznikiem klawiszowym w systemie krok po kroku

Producent zastrzega sobie tolerancje danych katalogowych ze wzgledu
na uzytkowanie w réznych warunkach.

Do sitownika pasuja wszystkie nadajniki z serii DC znajdujace sie w ofercie
ALUPROF S.A.

Pogladowe podiaczenie sitownika

Zaktad w Opolu
Centrala; Zaktad w Bielsku - Biatej ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polska
ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polska  tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006
tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 e-mail: Aluprof@aluprof.eu

nadajnik to sitownik wykona ruch w obie strony.

Po prawidtowym podaniu zasilania sitownik wydaje trzy krotkie dzwieki (x3 BIP), a jesli w pamieci sitownika zapisany jest jakikolwiek

Zasilanie 230V / 50 Hz

UWAGA

- Montaz sitownika powinien by¢ wykonany przez osoby
uprawnione (posiadajace uprawnienia SEP do 1kV).

- Sitownik przeznaczony jest do zastosowania
w pomieszczeniach suchych i nie powinien by¢ wystawiony
na bezposrednie dziatanie warunkéw atmosferycznych.

- Sitownik powinien by¢ zasilony osobnym obwodem
i zabezpieczony bezpiecznikiem o zadziataniu szybkim
np. wytacznik nadpradowy typu B10

Zgodnie z przepisami Dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady 2012/19/UE z dnia 4 lipca 2012 r. w sprawie zuzytego sprzetu

elektrycznego i elektronicznego (WEEE)zabronione jest umieszczanie tqcznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego

symbolem przekreslonego kosza. Obowiqzkiem uzytkownika jest przekazanie zuzytego sprzetu do wyznaczonego punktu zbidrki w celu

wtasciwego jego przetworzenia. Oznakowanie oznacza jednoczesnie, ze sprzet zostat wprowadzony do obrotu po dniu 13 sierpnia 2005 r.

PowyzZsze obowigzki prawne zostaty wprowadzone w celu ograniczenia ilosci odpaddw powstatych ze zuzytego sprzetu elektrycznego

i elektronicznego oraz zapewnienia odpowiedniego poziomu zbierania, odzysku i recyklingu. W sprzecie nie znajdujg sie sktadniki

niebezpieczne, ktére majq szczegdlnie negatywny wptyw na srodowisko i zdrowie ludzi.
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Opis nadajnikow

DC305 DC306 DC 287 DC 289 DC250 DC251 DC 1700 DC 1702
GORA
STOP STOP
DOL
DOL DOL
NP
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DC 229 DC 230 DC1770  DC1771
DOL
DC313 DC920 DC 288
DC317  DC448 DC 559 DC 661
_ DC115A__
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STOP STOP STOP Blokada
= klawiszy
DOL

:
T ta e

DC 315 DC 316 Aby zaprogramowac zegar wraz
z datownikiem nalezy przytrzymac
przycisk ,MODE” przez 4 sekundy Aktywacje przycisku ,P2”
do momentu migania ikonki "rocznika”. w nadajnikach DC115A wykonujemy
Zmiane cyfr wykonujemy przyciskami poprzez kombinacje jednocze$nie
,,GORAi DOL” i zatwierdzamy przyci$nigtych pr:zyciskéw
przyciskiem ,MODE”, jesli wszystkie »STOP” i ,GORA”.
interesujace nas ustawienia zostaty
Aktywacje praycisku ,P2” wprowadzone to przyciskamy ,0K”.
w nadajnikach DC315 oraz DC316
wykonujemy poprzez kombinacje
jednoczesnie przycisnietych przyciskéw
,STOP” i ,GORA”.
LEGENDA : \

GORA - aktywacja przycisku spowoduje ruch pancerza w gére.
DOL - aktywacja przycisku spowoduje ruch pancerza w dét.

P2 - aktywacja przycisku wywotuje funkcje programowania.

K+ -aktywacja przycisku przetacza nadajnik na nastepny kanat.
K- -aktywacja przycisku przetacza nadajnik na poprzedni kanat.
K1 -przyciski kanatu pierwszego.

K2 -przyciski kanatu drugiego.
@DE -przycisk aktywujacy ustawienia zegara i datownika. J




UWAG

Aby system przecigzeniowy pracowat prawidtowo:

- zalecane jest zastosowanie wieszakow WB lub WL&P,

. S g

- nalezy dostosowaé maksymalny moment obrotowy sitownika (Nm) do wagi pancerza,

- nalezy ustawic¢ gérne i dolne potozenia krancowe.

1. Programowanie pierwszego nadajnika

x1 BIP

x
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=
<
x

o
=
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o Po prawidtowym zaprogramowaniu

nadajnika sitownik wykona ruch
GORA - DOL.

Nacisna¢ przycisk W odstepie okoto dwéch Nacisna¢ przycisk ,GORA”,
»programowania” znajdujacy sekund nacisna¢ dwukrotnie co zostanie potwierdzone
sie glowicy sitownika, przycisk ,P2”, co zostanie sygnatem dzwiekowym
co zostanie potwierdzone potwierdzone sygnatem (x1 BIP)
sygnatem dZzwiekowym dzwiekowym (x2 BIP).
(x1 BIP).

2. Zmiana bazowego kierunku obrotéw sitownika

OK

Trzymac przycisk az do momentu ruchu
GORA - DOL sitownika co oznacza akceptacje
procedury zmiany kierunku obrotéw
sitownika.

Nacisna¢ i przytrzymac przez
ok 6 sek. przycisk
»programowania” znajdujacy
sie na gtowicy sitownika

o Po prawidtowym dokonaniu

ustawien sitownik wykona ruch

)

T DOL - GORA
i przechodzi w tryb sterowania

uzytkowego.
Nacisna¢ przycisk W odstepie okoto dwdch Nacisnaé przycisk ,DOL”,
,programowania” znajdujacy sekund nacisna¢ dwukrotnie co zostanie potwierdzone

sie glowicy sitownika, przycisk ,P2”, co zostanie sygnatem dzwiekowym
co zostanie potwierdzone potwierdzone sygnatem (x1 BIP)
ruchem GORA - DOL dzwiekowym (x2 BIP).




3. Dodawanie kolejnego nadajnika
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OK

Prawidtowe dodanie kolejnego
nadajnika zostanie potwierdzone
ruchem DOL - GORA

Nacisna¢ dwukrotnie przycisk ,P2” Nacisna¢ przycisk ,P2”

zaprogramowanego juz nadajnika, nowego nadajnika.

co zostanie potwierdzone sygnatem
dzwiekowym (x1 BIP)

4, Programowanie pozycji krancowych

[ - manualne ustawianie pozycji krancowych

x1 BIP x1 BIP
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Nacisna¢ przycisk ,P2”, Nacisna¢ przycisk ,GORA”, Nacisna¢ przycisk ,P2”, Sitownik wykona ruch
co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone DOL - GORA
sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym sygnatem dZzwiekowym
(x1 BIP) (x1 BIP) (x1 BIP)

‘ Goérna pozycja kranicowa

OK

t Gorna pozycja krancowa zostata ustawiona.
Nalezy przej$¢ do ustawienia dolnej pozycji

krancowej.
3

[ Nacisna¢ przycisk ,GORA”, ] Po osiagnieciu gérnego Sitownik wykona ruch
potozenia nalezy wcisnaé DOL - GORA
i przytrzymac przycisk ,STOP”
przez 6 sekund

‘ Dolna pozycja kranicowa

OK

' 1 Dolna pozycja kranicowa zostata ustawiona.
Sitownik automatycznie wychodzi z funkcji

programowania i przechodzi do stanu
sterowania uzytkowego.

3

[ Nacisna¢ przycisk ,DOL”, ] Po osiagnieciu dolnego Sitowni,k wykopa ruch
potozenia nalezy wcisnaé GORA - DOL
i przytrzymac przycisk ,STOP”
przez 6 sekund




[T - automatyczne ustawianie pozycji krancowych

UWAGA!
- Aby umozliwi¢ automatyczne ustawienia potozen krancowych niezbedne jest zastosowanie wieszakow WB lub WL&P
wraz z zatyczkami lub buforami w listwie dolnej.

- Opcja automatycznego ustawiania pozycji kranncowych nie dziata w sitownikach serii DM45EV/Y - 40/15.

x1 BIP x1 BIP x1 BIP

- B -
C n

@

Nacisna¢ przycisk ,P2”, Nacisnaé przycisk ,GORA”, Nacisna¢ przycisk ,P2”, Sitownik wykona ruch
co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone DOL - GORA
sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym
(x1 BIP) (x1 BIP) (x1 BIP)

O 1 ! 1

[ Nacisna¢ przycisk ,GORA”, ] Pancerz osiagnie gérna pozycje Pancerz osiagnie dolna pozycje Pancerz powrdéci do gornej
kranicowa kranicowa pozycji kranicowej,
sitownik automatycznie

przechodzi w stan sterowania
uzytkowego

[l - automatyczna aktualizacja ustawien pozycji kraricowych

UWAGA!
- Po aktywacji funkcji naped automatycznie co 30 dni wykona procedure aktualizacji pozycji kranicowych co dzieje sie samoczynnie

bez ingerencji uzytkownika.

- Aby umozIliwi¢ automatyczng aktualizacje ustawienia potozen kraricowych niezbedne jest zastosowanie wieszakéw WB lub WL&P
wraz z zatyczkami lub buforami w listwie dolnej oraz wcze$niejsze zaprogramowanie pozycji krancowych.

X1 BIP

n n n

Po ustaleniu pozycji kraficowych [ Po 6 sekundach pancerz ] [ Po 10 sekundach pancerz ] Po 12 sekundach pancerz

wykona ruch DOL - GORA wykona ruch DOL - GORA wykona ruch DOL - GORA
i zatwierdzi operacje sygnatem
dzwiekowym (1x BIP)

nalezy na gtowicy sitownika
nacisnac¢ i przytrzymac przycisk
programowania przez 12 sekund
az do momentu aktywacji sygnatu
dzwiekowego (x1 BIP).

UWAGA!

- Aby dezaktywowac funkcje automatycznego ustawiania potozen krancowych procedure nalezy powtérzy¢.




[V - ustawianie pozycji komfortowej

UWAGA!

- Przed ustaleniem pozycji komfortowej niezbedne jest wczesniejsze ustawienie pozycji krancowych.

OK

Aby ustawi¢ wcze$niej ustalong pozycje

(komfortowa) w trakcie kiedy pancerz jest
ustawiony w jakiejkolwiek pozycji nalezy
przytrzymac przycisk ,STOP” na nadajniku az

do momentu ruchu pancerza w kierunku
pozycji (komfortowej).

] [ Sitownik wykona ruch ]

Wcisna¢ i przytrzymac

[ Ustali¢ pozycje pancerza ]
przycisk ,STOP” przez 6 sekund DOL - GORA

V - kasowanie pozycji komfortowej

OK

o Po prawidtowym dokonaniu
ustawien sitownik potwierdzi
@ surmor sygnatem dzwiekowym
(x3 BIP).
Ustawic¢ pancerz w pozycji Pig¢ razy odstepach dwéch
komfortowej sekund wcisna¢ przycisk
,STOP”
VI - kasowanie pozycji krancowych

x1 BIP

o n

@

)

Nacisnaé przycisk ,P2”, Nacisna¢ przycisk ,DOL”, Nacisna¢ przycisk ,P2”, [ Sitownik wykona ruch ]
co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone DOL - GORA
sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym
(x1 BIP) (x1 BIP) (x1 BIP)

5. Aktywacja trybu impulsowego

x1 BIP
f—
@ avurcr @ o Po zakonczeniu programowania sitownik
potwierdzi opcje sygnatem dzwiekowym:
(x2 BIP) jesli funkcja trybu impulsowego
., K P jest aktywna,
Nacisna przycisk ,DOL”, (x1 BIP) jesli funkcja trybu impulsowego

>
[
=
=}

[
=
=}

‘}]

Nacisna¢ przycisk ,P2”, Nacisna¢ przycisk ,GORA”,
co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone . K
sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym jest nieaktywna,
(x1 BIP) (x1 BIP) (x1 BIP) Aby zmieni¢ tryb operacje nalezy powtérzy¢.




6. Funkcja automatycznego powrotu sitownika po napotkaniu przeszkody

x1 BIP x1 BIP x1 BIP

= oﬁ, oFs'i, OK

Po zakonczeniu programowania sitownik

o i potwierdzi opcje sygnatem dzwiekowym:
(x2 BIP) jesli funkcja automatycznego powrotu
p p jest aktywna,

Nacisna¢ przycisk ,P2”, Nacisna¢ przycisk ,DOL”, Nacisna¢ przycisk ,DOL”, g J . yw

: X : . : . (x1 BIP) jedli funkcja automatycznego powrotu

co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone . _

sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym jest nieaktywna

(x1 BIP) (x1 BIP) (x1 BIP) Aby zmieni¢ tryb operacje nalezy powtdrzyc¢.

7. Wybor trybu reakcji na przecigzenie

Tryb I - ($rednia czuto$¢ - ustawiony fabrycznie) - czuto$¢ detekcji jest zmniejszona przez jeden obrdt napedu od potoZzenia kraficowego,
Tryb Il - (najwieksza czutos$¢) czuto$¢ detekcji zmniejszona o 1/5 obrotu watu od potozenia kraficowego,
Tryb III - (najmniejsza czuto$¢) czutos$¢ detekcji zmniejszona na catej wysokosci pracy.

<

1BIP x1 BIP x1 BIP

= OK

)
)

f]es’li aktywny jest tryb I to sitownik wykona\
jeden krotki ruch w obu kierunkach.
& oo & s Jesli aktywny jest tryb II to sitownik wykona
dwa kroétkie ruchy w obu kierunkach.
- Jesli aktywny jest tryb III to sitownik wykona
Nacisna¢ przycisk ,P2”, Nacisna¢ przycisk ,STOP”, Nacisna¢ przycisk ,DOL”, trzy krétkie ruchy w obu kierunkach.
co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone co zostanie potwierdzone
sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym sygnatem dzwiekowym L . . P
(x1 BIP) (x1 BIP) (x1 BIP) Aby zmienic¢ tryb operacje nalezy powtdrzyc.

8. Powrot do ustawien fabrycznych

Procedura kasowania jakiegokolwiek nadajnika usuwa wszystkie nadajniki jakie byly potaczone w systemie z sitownikiem
oraz wszystkie pozycje kranicowe.

x1 BIP x1 BIP
Po prawidtowym dokonaniu
ustawien sitownik zareaguje

- - sygnatem dZzwiekowym (x3 BIP)
Nacisnaé przycisk ,P2”, Nacisna¢ przycisk ,STOP”, [ Nacisna¢ przycisk ,P2 oraz ruchem GORA - DOL.

co zostanie potwierdzone sygnatem co zostanie potwierdzone sygnatem
dzwiekowym (x1 BIP) dzwiekowym (x1 BIP)
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PROGRAMING MANUAL FOR DM MOTORS, SERIES EV/Y

Production plant in Opole
Headquarters; Production plant in Bielsko-Biata ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Poland
Warszawska 153, 43-300 Bielsko-Biata, Poland tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006
+48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 e-mail: Aluprof@aluprof.eu

Technical data

- power supply: 230 VAC / 50 Hz
- electronic limit swiches
- obstacle detection
- bulid in radio receiver
- frequency transmission rate: 433.92MHz
- output power: 10 milliwatts (mW)
- operating temperature: ~ -10°C ~ +50°C (protection degree [P44)
- transmission distance: 200 meters (open area)
35 meters (built-up area)
- ability to store up to 20 channels in one tubular motor. Each next channel will
erase the first one
- possibility to control by remote control or by the two-way swich in step by
step system

All DC series transmitters available in the ALUPROF offer are suitable
for the radio control.

The manufacturer reserves a margin tolerance with respect to the catalogue
data due to use in a variety of conditions.

Electrical connections

After connecting the tubular motor to the power supply, 3 beeps will be heard immediately (3x BIP), and if he contains a remote
controller in the memory he will make a short movement up and down.

Power 230V / 50 Hz NOTE

- Installation of the motor should be carried out
by authorized persons

- The motor is designed for use in dry rooms and
should not be exposed to direct weather conditions.

' - The motor should be powered by a separate circuit
— and protected by a quick fuse for example: circuit
breaker type B10

" In accordance with the provisions of the Directive of the European Parliament and of the Council 2012/19 / EU of 4 July 2012 on
waste electrical and electronic equipment (WEEE), it is prohibited to place of used equipment together with other wastes, marked
with crossed out wheeled bin symbol. The users are obliged to transfer their used equipment to a designated collection point for
proper processing. The marking means, at the same time, that the equipment was put on the market after 13 August 2005.
These legal obligations have been introduced to reduce the amount of waste generated from waste electrical and electronic
equipment and to ensure an appropriate level of collection, recovery and recycling. The equipment does not contain any dangerous
components, which would have any particularly negative impact on the environment and human health.”

-9-



Remote controllers

DC 250 DC251 DC 1700 DC 1702

—]

DC305 DC306 DC 287 DC 289
P

/-UP
/ﬂ DC 229 DC 230 DC1770 DC1771

NG
DC313 DC920 DC 288 K1

DC 317 DC 448 DC 559 DC 661

STOP

up
o
5

DC 115A

o

DOWN DOWN klawiszy
‘/IODE a MODE
To program the clock and the date coder,
DC 315 DC 316
please hold “MODE” button for 4

seconds until the numbers on the Activation of the “P2” button

display will flash. Change the numbers in remote controller DC115A
using the “UP” & “DOWN” button and is performed by a combination

press “MODE” button, if all the settings of both keys “STOP” and “UP”.

are set up please press “OK” button.

Activation of the “P2” button

in remote controller DC315 and DC316
is performed by a combination
of both keys “STOP” and “UP”.

ﬁGEND : \

UP - activation of this button will move roller shutter up
DOWN - activation of this button will move roller shutter down
P2- activation of this button will bring the tubular motor
in to programming
K+ - activation of this button will switch to the next channel
K- - activation of this button will switch to the previous channel.
K1 -buttons of channel one
K2 -buttons of channel two
WDE - button which activates the settings of clock and date /

-10 -



NOTE

For a proper operation of the overload system

- itis recomended to use security springs WB or WL&P,

- adjust the maxiumum torque of the motor (Nm) to the weight of the curtain,

- upper and lower limit position sholud be set up.

1. Programming the first transmitter

x1 BIP

x2 BIP x1 BIP

= = 0K

o After correct programming

. the motor will make a move
UP and DOWN
Press the SET button In an interval of about two Press the "UP" button and you
(on tubular motor’s head) one seconds, press the "P2" button will hear an acoustic signal
time, 1 short beep will be twice and you will hear an (x1 BIP)

heard immediately (1xBIP). acoustic signal (x2 BIP)

2. Programming the direction of movement

o .

Hold the button till the tubular motor will
make a move UP and DOWN. This means that

the directions of the movement have been
changed

Press and hold the SET button
(on tubular motor’s head)
for 6 seconds.

x2 BIP ~ Xx1BIP
=] OK

e
/ o After correct programming
the tubular motor will make a move
8 ttimmor DOWN and UP and it is ready
to regular using.

)
|

Press the SET button In an interval of about two Press the "DOWN" button
(on tubular motor’s head) seconds, press the "P2" button and you will hear an acoustic
one time, the motor will make twice and you will hear an signal (x1 BIP)
amove UP and DOWN acoustic signal (x2 BIP)

-11 -



3. Memorizing another transmitter

2 BIP
After correct programming
the motor will make a move
DOWN and UP

Press the "P2” button twice of the [ Press the "P2” button of the ]

>

o)

already programmed transmitter new transmitter
and you will hear an acoustic signal
(x2 BIP)

4. Programming the limit positions

[ - manual settings of limit positions

x1 BIP x1 BIP

. a8 .
C n

><
o
=
=]

Press the "P2" button Press the "UP" button Press the "P2" button Motor will make a move
and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic DOWN and UP
signal (x1 BIP) signal (x1 BIP) signal (x1 BIP)

‘ Upper limit position

OK

The upper limit position has been set.
Proceed to set the lower limit position.

73

position is reached press DOWN and UP
and hold “STOP” button
for 6 seconds.

[ Press the “UP” button ] When the required upper [ Motor will make a move ]

‘ Lower limit position

OK

t l The lower limit position has been set.
Motor will automatically goes out from the

. set-up mode and is ready to regular using.

position is reached press DOWN and UP
and hold “STOP” button
for 6 seconds.

[ Press the “DOWN” button ] When the required lower [ Motor will make a move ]

-12 -



II - automatic settings of limit positions

NOTE!

- To enable the automatic settings of limit positions it is necessary to use security springs WB or WL&P
and side lock or stoppers in the endslats

- Option of the automatic settings of limit positions doesn't work with motor DM45EV/Y - 40/15

x1 BIP x1 BIP x1 BIP

= = =

L > L

"

Motor will make a move
DOWN and UP

Press the "P2" button Press the "UP" button Press the "P2" button
and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic
signal (x1 BIP) signal (x1 BIP) signal (x1 BIP)

(o 1 !

@

1

[ Press the "UP" button ] Curtain will reach Curtain will reach
upper limit position lower limit position

Curtain will come back
to upper limit position,

motor will automatically goes

out from the set-up mode and

is ready to regular using.

[II - automatic update of limit positions

NOTE!

- After activation the function motor will automatically test the limit positions every 30 cycles,
that happens automatically without the user intervention.

- To enable the automatic update settings of limit positions it is necessary to use security springs WB or WL&P,

side lock or stoppers in the endslat and previous programming the limit positions.

<

1 BIP

)]

n n

n

If the limit positions are set up, [ After 6 seconds motor will ] [ After 10 seconds motor will ]
press and hold the SET button make a move DOWN and UP make a move DOWN and UP
(on tubular motor’s head)
for 12 seconds, after that you will
hear an acoustic signal (x1 BIP)

After 12 seconds motor will
make a move DOWN and UP
and you will hear acoustig
signal (x1 BIP)

NOTE!

- To deactivate the automatic update of the limit positions function, please repeat the procedure.
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[V - setting the comfortable position

NOTE!

- Before setting a comfortable position it is necessary to previous programming the limit positions.

OK

To set a predetermined position

lt position please press and hold “STOP” button
till the curtain starts moving to the

comfortable position.

(comfortable) when the curtain is in any other

L

Move the curtain to a comfort
position

Motor will make a move
DOWN and UP

Press and hold the “STOP”
button for 6 seconds.

V - erasing the comfortable position

o After successful setup the motor will
beep 3 times (x3 BIP)

] In an interval of about two

seconds, press the "STOP"

button five times

Move the curtain to a comfort
position

VI - erasing the limit positions

1 BIP x1 BIP
~ —
= =) =]
3 P 1'
Press the "P2" button Motor will make a move
DOWN and UP

Press the "P2" button Press the "DOWN" button
and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic
signal (x1 BIP) signal (x1 BIP) signal (x1 BIP)

5. Function with support or without support

><
=
=
=
>
oA
=
=

OK

o)
)

x1 BIP
o o / After successful setup motor will do
. 5. the acoustic signal:
s A
(x2 BIP) if function without support is active,
(x1 BIP) if function with support is active.
Press the "DOWN" button
To change the function please repeat

~

J

Press the "P2" button Press the "UP" button
and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic
signal (x1 BIP) signal (x1 BIP) signal (x1 BIP) the procedure.
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6. The resistance and rebound function
1 BIP x1 BIP x1 BIP

o o After successful setup motor will do

T . the acoustic signal

o

(x2 BIP) if function is active,
(x1 BIP) if function is unactive.

Press the "P2" button Press the "DOWN" button Press the "DOWN" button
and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic To change the function please repeat
signal (x1 BIP) signal (x1 BIP) signal (x1 BIP)

the procedure.

7. Selecting the mode of operation of the overload system

Mode I (average sensitivity - set at the factory) - the detection sensitivity is decreased by one rotation of the motor from the end position.
Mode II (the highest sensitivity) - the detection sensitivity decreased by 1/5 shaft rotation from the end position.
Mode III (the lowest sensitivity) - the detection sensitivity decreased over the entire working height.

x1 BIP x1 BIP x1 BIP O K
@he mode I is active the motor performs \

o o one single slight movement in both directions.
. T If the mode Il is active the motor performs

two slight movements in both directions.

)]

If the mode III is active the motor performs

Press the "P2" button Press the "STOP" button Press the DOWN" button three slight movements in both directions.
and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic and you will hear an acoustic
signal (x1 BIP) signal (x1 BIP) signal (x1 BIP)

In order to change the mode please repeat

{he procedure. /

8. Ereasing the memory of the motor

This procedure is erasing the whole memory from the motor including limit positions, comfortable position and all remote controllers

x1 BIP x1 BIP
@& aLurmor
After successful setup motor will do
the acoustic signal (x3 BIP)

and move UP and DOWN

Press the "P2" button Press the "STOP" button [ Press the "P2" button
and you will hear an acoustic signal and you will hear an acoustic signal
(x1 BIP) (x1 BIP)

-15-



r\ ALUPROF

ANLEITUNG FUR DM EV/Y ANTRIEBE

Technische Merkmale:

-Energieversorgnung: 230 VAC / 50 Hz
- Elektronische Endschaltersysytem
- Hindernis Erkennung
- Einstellung durch den Sender
- Frequenziibertragung: 433.92MHz
- Ubertragungstirke: 10 miliwat (mW)
- Nutzungdtemperatur:: ~ -100C ~ +500C (Schutzgrad 1P44)
- Ubertragungsdistanz:: 200 Meter (offenes Gelidnde)
35 Meter (bebautes Geldande)
- Bis zu 20 Sendern speichern. In fall wenn es Einfiihrung den 21 Sender
stattfindet, der erste Sender wird aus dem Speicher entfernt.
- Option der Impulssteuerung mit Tastenschalter (Impulsschalters) und /oder
Sender

- Der Hersteller behilt sich die Toleranz der Katalogangaben aufgrund der
Nutzung in unterschiedlichen Umstdnden vor.

- Zu Motor passen alle Sender der Serie DC, die im Angebot der Firma
ALUPROF S.A.

Elektrischer Anschluss des Motors

Firma in Opolu
Centrale Wrk in Bielsku - Biatej ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polska
ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polska  tel]. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006
tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 e-mail: Aluprof@aluprof.eu

Den Motor an der Netsromversorgung anschliessen, gleich nach danach wird man 3 kurze Bieptone horen, in Falls
der Motor hat ein Sender in der speicher macht der Motor kurze bewegung ,,auf” und ,ab“.

Stromversorgung 230V/50 Hz

ACHTUNG!

- Die Montage der Motor sollte durch befiigtes
Personal.

- Der Motor ist fiir trockene Raume bestimmt und
sollte nicht den direkten Witterungsverhéltnissen
ausgesetzt werden.

- Der Motor sollte iiber eine getrennte Leitung
versorgt und durch eine schnellwirkende Sicherung
abgesichert werden, z.B.: den Leitungsschutzschalter
Typ B10.

Gemdf3 der Richtlinie 2012/19/EU des Europdischen Parlaments und des Rates vom 4. Juli 2012 iiber Elektro- und Elektronik-
Altgerdte (WEEE) ist es verboten, Elektro- und Elektronik-Altgerdte, gekennzeichnet durch das Symbol der durchgestrichenen
Miilltonne,mit anderen Abfiillen zu verwerten. Der Nutzer ist verpflichtet, die Elektro- und Elektronik-Altgerdte an gekennzeichneten
Sammelstellen zur entsprechenden Verwertung abzugeben. Die Kennzeichnung deutet auch darauf hin, dass das Gerdt nach dem 13.
August 2005 auf den Markt eingefiihrt wurde. Die oben genannten Verpflichtungen wurden eingefiihrt, um Abfdlle von Elektro- und
Elektronikgerdten zu vermeiden und Wiederverwendung, Recycling und andere Formen der Verwertung zu sichern. Diese Gerdte
bestehen aus Materialien, deren gefdhrliche Inhaltsstoffe zu besonderen Umwelt- und Gesundheitsrisiken fiihren konnen

-16 -



Beschreibung

DC305 DC306 DC 287 DC 289
AUF
OP

DC 250 DC251 DC 1700 DC 1702

—]

AUF
AB
-
NP
- _Ael
A
+ DC 229 DC 230 DC 1770 DC1771

()
DC 288 K1
P2

DC313 DC920

DC 317 DC 448 DC 559 DC 661
DC 115A

lock

Um die Uhr und die Datum einzustellen,
DC315 DC 316 soll Man die taste ,MODE” fiir 4
Sekunden gedruckt halten bis Aktivierung von SET P2 taste in
die Symbole blinken. Zeit und Datum Sender DC115A erledigen wir durch
wechseln wir mit die Tasten ,AUF” eine Kombination von Tasten ,,STOP”
und ,AB”, wenn die Zeit und ,AUF” Gleichzeitich gedruckt.

und Datum ist richtig drucken wir ,,0K“

Aktivierung von SET P2 taste in Sender
DC315 und DC316 erledigen wir durch
eine Kombination von Tasten ,STOP”
und ,AUF” Gleichzeitich gedruckt.

ﬁGENDE: \

AUF- Aktivierung bewirkt den Rollladen nach oben.

AB- Aktivierung bewirkt den Rollladen nach unten.

SET P2- Aktivierung bewirkt Programmierung Modus.

P+ - Aktivierung schaltet den Sender auf den nachsten Kanal.

P- - Aktivierung schaltet den Sender auf den letzten Kanal.

K1 -Kanal 1.

K2 -Kanal 2.

MODE - Aktivierung bewirkt Programmierung von Uhr und Datum.

-

/
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ACHTUNG!!

Antriebe mit Hinderniserkennung und elektronische Endschaltern, die in den Automodus eingestellt sind sollte man mit folgende
Produkte gelten:

- Einbruchsicherungsfedern:

- Einbruchsicherungsfedern:

“ A

-man muss die maximalen Drehmomente des Motors (Nm) auf das Gewicht des Panzers anpassen.
-man muss die obere und untere Endlage einstellen.

1. Speicherung des ersten Senders

x1 BIP

x2 BIP

¢ =

OK

Speicherung des Sender wird
bestatigt mit kurze Bewegung
»Auf‘und ,Ab“.

Auf den Knopf der am In einem Intervall von etwa 2 Auf Senders front teil Drucken
Motorkopf befindet sich kurz Sekunden den Knopf P2 der »Auf" taste, das Druck wird
drucken, danach wird man befindet sich auf der Ruckseite 2 bestatigt mi 1 Biepton.
1 Biepton horen. mal drucken. Jeder Druck wird
Kein Biepton bedeutet das der signalisiert mit ein Biepton.
Motor hat schon einen Sender
in den Speicher.

2. Antriebbewegung andern

4
Taste geduckt halten bis der Antrieb eine
kurze Bewegung auf/ab macht.

Rollladen must gestoppt sein
und nur in diesen Fall den
Antrieb Set taste fiir 6 Sekunden
drucken.

x1 BIP

o
OK

’ .- =
o Nach erfolgreicher Einstellung wird
der Antrieb eine Bewegung nach
: e UNTEN und OBEN machen

und iibergeht in die Dienststeuerung.

Auf den Knopf der am Gleichzeitich auf den neuen Auf Senders front teil Drucken
Motorkopf befindet sich kurz Sender Taste P2 zweimal »Ab“ taste, das Druck wird
drucken. Der Antrieb eine drucken, der Motor Gib zwei bestatigt mi 1 Biepton.
Bewegung nach Biepton (x2 BIP)
UNTEN und OBEN machen.
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3.Speicherung weiterer Sender

OK
Speicherung des nachstens Sender
wird bestdtigt mit kurze Bewegung
,Auf‘und ,Ab“.

£ i >
N

o

]

Auf den alten Sender Taste SET P2 Auf den neuen Sender Taste P2 einmal
zweimal drucken, Gleichzeitich der drucken, Gleichzeitich der Motor Gib
Motor Gib zwei Bieptone (x2 BIP) ein Biepton (x2 BIP)

4. Endpositionen Einstellung

[ - Manuele Programmierung.

=] =]
c n

><
o
=
=]

)

Taste SET P2 drucken, Taste AUF drucken, Nochmal taste SET P2 drucken, Wen ordnungsmaf3ig
Gleichzeitich der Motor Gib ein Gleichzeitich der Motor Gib ein Gleichzeitich der Motor Gib ein durchgefiihrt, der Antrieb
Biepton(x1 BIP). Biepton (x1 BIP). Biepton(x1 BIP). macht eine kurze Bewegung
auf/ab.

o 1 ' [ Bitte die Schlief3position einstellen. ]

@

Taste ,AUF” drucken. Der Wenn die gewiinschte Wen ordnungsméRig
Rollladen Fahrt nach oben. Offnungsposition erreichen ist, durchgefiihrt, der Antrieb
die taste ,STOP“ drucken und macht eine kurze Bewegung
halten fiir 6 Sekunden. auf/ab.

| l Nach dem der Antrieb geht
automatisch aus den

s Programmierung Modus aus.
Taste , AB” drucken. Wenn die gewiinschte Wen ordnungsméfig
Der Rollladen Fahrt nach unten. Schlief3position erreichen ist, durchgefiihrt, der Antrieb
die taste ,STOP“ drucken und macht eine kurze Bewegung
halten fiir 6 Sekunden. auf/ab.

-19 -



II -Automatische Endpositionen Einstellung

ACHTUNG!

- Programmierung von Automodus bendtigt die Stopfen in Anstieg sowie die Einbruchsicherungsfedern WB oder L&P in Abstieg.

- Die automatische Einstellung der Endlagen funktioniert nicht bei Motoren der DM45EV/Y-40/15 Serie

x1 BIP

)]

B B
o n

Wen ordnungsmafiig

Taste SET P2 drucken, Taste AUF drucken, Nochmal taste SET P2 drucken,
Gleichzeitich der Motor Gib ein Gleichzeitich der Motor Gib ein Gleichzeitich der Motor Gib ein durchgefiihrt, der Antrieb
Biepton(x1 BIP). Biepton (x1 BIP). Biepton(x1 BIP). macht eine kurze Bewegung
auf/ab.

© 1 ! 1

3

[ Taste ,AUF” drucken. ] Der Rollladen Fahrt nach Nach den der Antrieb speichert Antrieb stoppt In die
oben bis die die Offnungsposition, startet Offnungsposition. Nach dem
Einbruchsicherungsfedern. der Rollladen in schliefiposition der Antrieb geht automatisch
zu bewegen. aus den Programmierung
Modus aus.

[II - Automatische aktualisierug Endpositionen

ACHTUNG!

- In diesen Modus macht der Antrieb jeden Monat einen selbsttest, der Antrieb priift die Endpostionen.
- Programmierung von Selbsttest Modus bendtigt die Stopfen in Anstieg sowie die Einbruchsicherungsfedern WB oder L&P in Abstieg.

-Diese Funktion wirkt nur wen die Endpositionen eingestellt sind.

ﬁp e
" " n

Die Set taste(auf Antrieb kopf) 12 gedruckten Set taste nach 6 gedruckten Set taste nach 10 gedruckten Set taste nach 12
Sekunden geduckt halten bis man Sekunden mach der Antrieb Sekunden mach der Antrieb Sekunden mach der Antrieb
ein Biepton horen kann (x1 BIP). eine kurze Bewegung auf/ab. eine kurze Bewegung auf/ab. eine kurze Bewegung auf/ab
und ein Biepton (x1 BIP).
ACHTUNG!

- Um die automatische Einstellung der Endlagen zu deaktivieren, wiederholen Sie den Vorgang.
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[V - Komfort Position Einstellung
ACHTUNG'!

- Endpositionen miissen eingestellt werden vor Komfort Position Programmierung.

OK

Wenn man die Komfortposition nutzen will,
muss man die taste ,STOP“ drucken bis der

1 | Rollladen mach eine Bewegung
in die Richtung von die eingestellte

Komfortposition.

[

Mit die ,AUF” oder ,AB” taste Wenn die gewiinschte Wen ordnungsmafig
stellen sie die den Rollladen In Komfortposition erreichen ist, durchgefiihrt, der Antrieb macht
die taste ,STOP“ drucken und eine kurze Bewegung auf/ab.

die gewtinschte
komfortposition. halten fiir 6 Sekunden.

V - Loéschen der Komfortposition:

OK

o Wen ordnungsmafig durchgefiihrt, der
Antrieb mach drei Bieptone (x3 BIP).

,STOP“ drucken.

Filinfmal schnell die taste
einstellen.

[ Rollladen In Komfortposition

VI - Loschen der Offnungsposition, Schlief3postion

x1 BIP

c i

x1 BIP

R

e
=
S

Taste SET P2 drucken, Taste AB drucken, Gleichzeitich Nochmal taste SET P2 drucken, Wen ordnungsméfig
Gleichzeitich der Motor Gib ein der Motor Gib ein Biepton Gleichzeitich der Motor Gib ein durchgefiihrt, der Antrieb
Bieptdn(x1 BIP). (x1 BIP). Bieptén(x1 BIP). macht eine kurze Bewegung
auf/ab.

5. Aktivierung des Impuls Modus

x1 BIP

=

x1 BIP

-
| (&
A=

h o

Wen ordnungsmaf3ig durchgefiihrt, der

3 s=os @ rrOF
Antrieb macht zwei Bieptone (x2 BIP), wenn
es aktiviert ist und ein Biepton (x1 BIP),
wenn es inaktiviert ist.

Taste SET P2 drucken, Taste AUF drucken, Gleichzeitich Taste AB drucken, Gleichzeitich
der Motor Gib ein Bieptén der Motor Gib ein Bieptén
(x1 BIP).

Gleichzeitich der Motor Gib ein
Biepton(x1 BIP). (x1 BIP).
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6. Automatische Ruckgangfunktion nach der Hinderniserkennung

x1 BIP x1 BIP

Die Taste P2 drucken,

Taste AB drucken, Gleichzeitich
der Motor Gib ein Biepton
(x1 BIP).

Gleichzeitich der Motor Gib ein der Motor Gib ein Biepton
Biepton (x1 BIP).

(x1 BIP).

Taste AB drucken, Gleichzeitich

7. Die Reaktion der Modusauswahl auf Uberlastung

OK

[ Wenn Programmierung ordnungmassig \
durchgefuchrt ist, der Antrieb macht Biptone.

(x2 BIP) wenn die automatische
Riickgangfunktion aktiv ist
(x1 BIP) wenn die automatische

Riickgangfunktion unaktiv ist.

Um den Modus zu dndern, wiederholen Sie

k die Operation. j

x1 BIP

Tryb I - (Die mittlere Empfindlichkeit) Reduzierte Empfindlichkeit der Hinderniserkennung um eine Umdrehung von der Spitze Endlage.
Tryb II - (Die héchste Empfindlichkeit), Reduzierte Empfindlichkeit der Hinderniserkennung um 1/5 Drehung von der Spitze Endlage.
Tryb III - (Die kleinste Empfindlichkeit), Reduzierte Empfindlichkeit der Erfassung von Hindernissen auf die gesamte Héhe der Jalousie.

x1 BIP

= &
O

3

x1 BIP

~=

)]

©

3

Die Taste P2 drucken,
Gleichzeitich der Motor Gib ein
Biepton (x1 BIP).

Taste STOP drucken, Gleichzeitich
der Motor Gib ein Biepton
(x1BIP).

Taste AB drucken, Gleichzeitich
der Motor Gib ein Biepton
(x1 BIP).

8. Loschen des Speichers

OK

AVenn der erste Modus aktiv ist, fithrt der Antrieh
kurze Bewegungen in beiden Richtungen aus.

Wenn der zweite Modus aktiv ist, fiihrt der Antrieb
zwei kurze Bewegungen in beiden Richtungen aus.

Wenn der drite Modus aktiv ist , fiihrt der Antrieb
drei kurze Bewegungen in beiden Richtungen aus.

Wiederlauft folgendes Verfahrens zwischen den

Modi hin- und hergeschaltet werden.
Der Preset-Modus ist zuerst.

J

Alle Daten In Speicher der EV/Y Storung werden geléscht (Endpositionen, Senders).

x1 BIP

x1 BIP

= =
©

3

Die Taste P2 drucken,

OK

Wen ordnungsmafig durchgefiihrt,
der Antrieb macht eine kurze
Bewegung, der Motor Gib ein

Die Taste ,,STOP“ drucken

Gleichzeitich der Motor Gib ein der Motor Gib ein Bieptén

Die Taste P2 drucken.
Biepton (x1 BIP).

Bieptén(x3 BIP). Alle Code aus dem
Speicher sind gel6scht.

(x1 BIP).
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r\ ALUPROF

NAVOD K NAPROGRAMOVANI MOTORU DM SERIE EV/Y

Technické udaje

- napdjeni: 230 VAC / 50 Hz
- elektronické koncové spinace
- reaguje na prekazky
- vestavény radiovy prijimac
- kmitocet prenosu: 433.92MHz
- vykon prenosu: 10 miliwatti (mW)
- provozni teplota: ~ -109C ~ +500C (stuperti ochrany 1P44)
- dosah prenosu: 200 metri (otevicena plocha)
35 metri (zastavéna plocha)
- moznost naprogramovani jednoho motoru
do 20 ovladaci. Dalsi pridané ovladace, piepisuji naprogramovani stavajicich
ovladacti.
- moznost ovladani radiovym ovladacem a manudalné tlacitkovym prepinacem v
systému krok za krokem.

Motor je kompatibilni se vSemi ovladaci rady DC,
které nabizi ALUPROF S.A.

Vyrobce si vyhrazuje toleranci katalogovych tidajt vzhledem k pouZivani v
riznych podminkach

Pripojeni motoru k napajeni

Centréla; Zavod v Bielsko — Biata Zévod v Opole

ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polska ul- Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polsko

tel. +48 33 81 95 300, fax, +48 33 82 28 512 tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006

e-mail: Aluprof@aluprof.eu

pohon provede pohyb obéma sméry.

Po spravném zapnuti napdjeni, pohon vydava tii kratké zvukové signaly (x3 BIP), a pokud je v paméti pohonu uloZen jakykoli ovladac,

230V / 50Hz Napdjeni

POZOR

- Montaz mohou provadét pouze opravnéné osoby

- Motor je urcen k pouziti v suchych mistnostech. Nesmi byt
vystaven primému pisobeni atmosférickych vliva.

- Motor musi byt zabezpecen prostrednictvim samostatného
obvodu a zabezpecen pojistkami s rychlym pfitahem napi.
nadproudovym jisti¢em typu B10

V souladu s predpisy smérnice Evropského parlamentu a Rady 2012/19/EU ze dne 4. ervence 2012 o odpadnich elektrickych
a elektronickych zarizenich (OEEZ) je zakdzdno vyhazovat zarizeni oznacené symbolem preskrtnuté popelnice spolu s jinymi odpady.
Povinnosti uzZivatele je odevzdat pouZitd zarizeni do podniku zabyvajiciho se sbérem pristrojii za ticelem jejich odpovidajici recyklace.
Oznaceni zdroveri znamend, Ze zarizeni bylo uvedeno na trh po dni 13. srpna 2005. Vyse uvedené prdvni povinnosti byly zavedeny
za ticelem sniZeni mnoZstvi odpadii vzniklého z pouZitych elektrickych a elektronickych zarizeni a zajisténi ndleZité tirovné sbéru,
zpétného odbéru a recyklace. Souldsti zarizeni nejsou nebezpecné ldtky, které by mély zvldsté negativni vliv na Zivotni prostredi a

lidské zdravi,
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Popis ovladact

DC305 DC306 DC 287 DC 289

DC 250 DC 251 DC 1700 DC 1702
G
./.K+
(powo )

)
Yo T

/m DC 229 DC 230 DC1770 DC1771

DC313 DC920 DC 288
DC317  DC448 DC 559 DC 661

-DOLL‘J \-

Pro nastaveni hodin a data pridrzte
DC 315 DC 316 tlacitko "MODE" po dobu 4 vtefin dokud
nezacne blikat ikonka "roku". Zménu

¢isel proved'te pomoci tlacitek
"NAHORU" a "DOLU". Po zaveden{ zmén stisknut{ tla¢itek "STOP" a "NAHORU".

U ovladac¢t DC115A a DC61 aktivujte
tlacitko "P2" pomoci souc¢asného

stisknéte tlacitko "OK".

U ovladaci DC315 a DC316 aktivujte
tlacitko "P2" pomoci sou¢asného
stisknut{ tlacitek
"STOP" a "NAHORU".

VYSVETLIVKY: \

NAHORU - tlac¢itko spoustéjici pohyb pancite nahoru.

DOLYU - tlatitko spoustéjici pohyb pancite dold.

P2 - aktivaci tlacitka piejdete do funkci naprogramovani.

K+ - stisk tla¢itka piepind vysila¢ na nasledujici kanal.

K- - stisk tlacitka prepind vysila¢ na predchazejici kanal.

K1 -tlacitka prvniho kanalu.

K2 -tlacitka druhého kanalu.

@DE —tlacitko aktivujici nastaveni hodin a data. /




POZOR

Aby systém pietizeni pracoval spravné:

- doporutujeme pouZit zavésy WB nebo WL&P nebo WOCTOEASY.

- doporucujeme pouzit zarazky nebo dorazy v dolni listé

"
% % @ SE0

- je nutné prizplisobit maximalni to¢ivy moment pohonu (Nm) hmotnosti panciie

- je nutné nastavit horni a dolni krajni polohy

1. Naprogramovani prvniho ovladace

x1 BIP

x2 BIP x1 BIP
\ = a 0
o Po spravném naprogramovani
. vysilace pohon provede pohyb
NAHORU - DOLU.

Stisknéte tlacitko Priblizné do dvou sekund Stisknéte tlacitko ,NAHORU”.
,programovani“ na hlavici dvakrat stisknéte tlacitko ,P2“ Bude potvrzeno zvukovym
pohonu Bude potvrzeno na ovladaci. Bude potvrzeno signalem (1x BIP)
zvukovym signalem (x1 BIP). zvukovym signalem (2x BIP)

2. Zména zakladniho sméru otacek pohonu

’

Pridrzte tlacitko az do okamziku pohybu
NAHORU - DOLU pohonu, co znamena piijeti

postupu zmény sméru otacek pohonu.

Tlacitko stisknéte a ptidrzte po
dobu cca 6 sekund. Tla¢itko
,programovani“ umisténé na
hlavici pohonu

x2 BIP ~ X1BIP
= OK

4
o Po spravném naprogramovani
i vysilace pohon pfovede pohyb
NAHORU - DOLU a ptejde do

rezimu provozniho ovladan{

)

Stisknéte tlacitko Priblizné do dvou sekund Stisknéte tlatitko ,DOLU”.
,programovani“ na hlavici dvakrat stisknéte tlacitko ,P2“ Bude potvrzeno zvukovym
pohonu. Bude potvrzeno na ovladaci. Bude potvrzeno signalem (1x BIP)
pohybem NAHORU - DOLU). zvukovym signalem (2x BIP)
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3. Pridani dalsiho ovladace

X2 BIP
Spravné pridani dalSiho
ovladace bude potvrzen
pohybem DOLU - NAHORU

Stisknéte dvakrat tlacitko ,P2” [ Stisknéte tlacitko ,P2” ]

jiZ naprogramovaného ovladace. nového ovladace
Bude potvrzeno zvukovym signalem
(2x BIP)

4. Programovani krajnich poloh

[ - manudlni nastaveni krajnich poloh

>
&N

BIP x1 BIP x1 BIP

- a8 -
o n

Stisknéte tlatitko ,P2“. Bude Stisknéte tlaitko ,NAHORU". Stisknéte tlatitko ,P2". Bude Pohon provede pohyb
potvrzeno zvukovym signalem Bude Potyrzeno zvukovym potvrzeno zvukovym signalem DOLU - NAHORU
(x1 BIP) signalem (1x BIP) (x1 BIP)

‘ Horni krajni poloha

Horni mezni poloha byla nastavena. Nyni
prejdeme do nastaveni dolni mezni polohy.

@

stisknéte a pridrzte po dobu 6 DOLU - NAHORU

[ Stisknéte tlacitko ,NAHORU" ] Po dosaZeni horni polohy [ Pohon provede pohyb ]
sekund tlacitko ,STOP*

‘ Dolni krajni poloha

' l Dolni mezni poloha byla nastavena. Pohon
automaticky opusti funkci programovani a

- . prejde do stavu provozniho ovladani

[ Stisknéte tlagitko ,DOLU ] Po dosaZeni dolni polohy Pohon provede pohyb
stisknéte a pridrzte po dobu 6 NAHORU - DOLU
sekund tlacitko ,STOP“
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II - automatické nastaveni krajnich poloh

POZOR!
- Pro umoZnéni automatického nastaveni krajnich poloh je nezbytné pouzit zavésy WB , WL&P nebo WOCTOEASY se zarazkami nebo

dorazy v dolni listé

- Varianta automatického nastaveni krajnich poloh nefunguje u pohonti série DM45EV/Y - 40/15.

x1 BIP x1 BIP x1 BIP

5 o "
c n

@

Stisknéte tlatitko ,P2“. Bude Stisknéte tlaitko ,NAHORU". Stisknéte tlatitko ,P2“, bude to Pohon provede pohyb
potvrzeno zvukovym signalem Bude potvrzeno zvukovym potvrzeno zvukovym signalem DOLU - NAHORU
(x1 BIP) signalem (1x BIP) (x1 BIP)

O 1 ! 1

@

polohy polohy polohy, pohon automaticky
prechazi do reZimu provozniho
ovladani

[ Stisknéte tlacitko ,NAHORU" ] [ Pancit dojede do horni krajni ] [ Pancit dojede do dolni mezni ] Pancit se vrati do horni mezni

[II - automaticka aktualizace nastaveni krajnich poloh

POZOR!
- Po aktivaci funkce pohon automaticky kazdych 30 dni provede proces aktualizace krajnich poloh. To se déje automaticky bez zasahu

uzivatele.

- Pro umoZnéni automatické aktualizace nastaveni krajnich poloh, je nezbytné pouzit zavésy WB, WL&P nebo WOCTOEASY se zarazkami,

nebo dorazy.

X1 BIP

n n n

Po zji$téni krajnich poloh je nutné [Po 6 sekundach pancif provede] [Po 10 sekundéach pancit provede] Po 12 sekundach pancir

na hlavici pohonu stisknout a pohyb DOLU - NAHORU pohyb DOLU - NAHORU provede pohyb DOLU -
pridrzet tlacitko programovani po NAHORU a potvrdi operaci
dobu 12 sekund az do okamziku zvukovym signalem (1x BIP)
aktivace zvukového signalu
(x1 BIP).
POZOR!

- Pro deaktivaci funkce automatického nastaveni krajnich poloh musite postup opakovat.
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[V - nastavovani pohodIné polohy

POZOR!

- Pred nastavenim pohodlné polohy je nutné nastavit polohy krajni.

OK

Pro nastaveni di'ive zjisténé polohy

(pohodlné), béhem které je pancif v jakékoli
poloze, je nutné pridrzet tlacitko ,STOP“ na
vysila¢i az do okamziku pohybu panciie
smérem do polohy (pohodlné).

1l

[ Nastavte polohu panciie ] [

Stisknéte a pridrzte tlacitko

,STOP*“ po dobu 6 sekund

Pohon provede pohyb
DOLU - NAHORU

V - mazani pohodIné polohy

OK

o Po spravném provedeni pohon
potvrdi nastaveni zvukovym

signalem (x3 BIP).

@

Nastavte pancif do pohodlné Pétkrat v intervalech dvou
polohy sekund stisknéte tlacitko
,STOP“

VI - mazani krajnich poloh

1 BIP

x1 BIP x1 BIP X
= B =

& n

[ Pohon provede pohyb ]

Stisknéte tlacitko ,P2“. Bude

Stisknéte tlacitko ,DOLU Bude D
potvrzeno zvukovym signalem DOLU - NAHORU

Stisknéte tlacitko ,P2“. Bude
potvrzeno zvukovym signalem

potvrzeno zvukovym signalem
(x1 BIP) (x1 BIP) (x1 BIP)
5. Aktivace impulsniho reZimu
x1 BIP

) B
)

= Po dokonceni programovani pohon potvrdi

@

@ ne
volbu zvukovym signdlem:
(x2 BIP) pokud je funkce impulzni rezim
Stisknéte tla&itko ,P2”. Stisknéte tla¢itko ,NAHORU”. Stisknéte tla¢itko ,DOLU“ Bude ) aktivni, o .
Bude potvrzeno zvukovym Bude potvrzeno zvukovym potvrzeno zvukovym signalem (x1 BIP) funkce impulzni reZim je neaktivni,
signalem (1x BIP) signalem (1x BIP) (x1 BIP) Pro zménu rezimu je nutné postup opakovat




6. Funkce automatického navratu pohonu po narazu na prekazku

x1 BIP

=

x1 BIP

=

x1 BIP

O

@ aLuemos

Stisknéte tlaéitko ,P2”.

Stisknéte tlatitko ,DOLU". Bude
potvrzeno zvukovym signalem
(x1 BIP)

Bude potvrzeno zvukovym
signalem (1x BIP)

(x1 BIP)

Stisknéte tlatitko ,DOLU“. Bude
potvrzeno zvukovym signalem

OK

Po dokonéeni programovani pohon potvrdi
volbu zvukovym signalem:
(x2 BIP) pokud je funkce automatického
navratu aktivni,
(x1 BIP) pokud je funkce automatického
navratu neaktivni

Pro zménu rezimu je nutné postup opakovat.

7. Volba reZimu reakce na pretizeni

Rezim II - (nejvyssi citlivost) citlivost detekce je sniZena o 1/5 otacky hiidele od krajni polohy,
Rezim III - (nejmensi citlivost) citlivost detekce je sniZena v celé provozni vysce.

x1 BIP

Rezim I - (stfedni citlivost - tovarni nastaveni) - citlivost detekce je sniZzena o jednu otacku pohonu od mezni polohy,

x1 BIP x1 BIP

= =

©

@R aLuesor

Stisknéte tlacitko ,P2”.
Bude potvrzeno zvukovym
signalem (1x BIP)

Stisknéte tlacitko ,STOP*. Bude
potvrzeno zvukovym signalem
(x1 BIP)

Stisknéte tlatitko ,DOLU*. Bude
potvrzeno zvukovym signalem
(x1 BIP)

8. Navrat do tovarniho nastaveni

OK

/Pokud je aktivni rezim I, tak pohon provede\
jeden kratky pohyb obéma sméry.

Pokud je aktivni rezim II, tak pohon provede
dva kratké pohyby obéma sméry.

Pokud je aktivni rezim III, tak pohon provede
tri kratké pohyby obéma sméry.

Qro zménu rezimu ie nutné postup ovakova'y

Postup mazani: pri vymazani kteréhokoli ovladace odstranuje vSechny ovladace, které byly propojeny v systému s pohonem i v§echny krajni
polohy.

x1 BIP x1 BIP

Stisknéte tlacitko ,P2”.

Po spravném provedeni nastaveni
pohon zareaguje zvukovym

Stisknéte tlacitko ,STOP“. Bude

Stisknéte tlacitko ,P2”.
Bude potvrzeno zvukovym signalem

signalem (x3 BIP) a pohybem

potvrzeno zvukovym signalem. (x1
BIP)

(1x BIP)
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r\ ALUPROF

UTMUTATO A DM SOROZAT EV/Y CSOMOTOR PROGRAMOZASAHOZ

Opolei Gizem
Kozpont; Bielsko - Biatai tizem ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Lengyelorszag
ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Lengyelorszag tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006

tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512

Miiszaki adatok

- tapfesziltség: 230V / 50 Hz,
- elektronikus végallaskapcsolok
- reagal az akadalyokra
- beépitett radidvevd
- atviteli frekvencia: 433.92MHz
- atviteli teljesitmény: 10 milliwatt (mW)
- izemeltetési hémérséklet: ~-100C ~ +500C
- atviteli tavolsag: 200 méter (nyilt terep)
35 méter (beépitett terep)
- egy motorra be lehet programozni max. 20 jeladét.
Az Ujabb jeladdk felllirjak a legkorabban beprogramozottakat.

A kdzpont tamogat minden, az ALUPROF S.A. ajanlataban szerepld, DC sorozatu
jeladot.

A katalégusban szerepld adatok valtozhatnak a kiilonféle koriilmények kozotti
hasznalat miatt.

A motor csatlakoztatasa a tapfesziiltségre

email: Aluprof@aluprof.eu

akkor mindkét irdnyban megmozdul.

230V/ 50Hz Tdpfesziiltség

FIGYELEM

- A beépitését erre jogosult személynek kell végezni.

- A kézpont szaraz helyiségekben torténd hasznalatra
késziilt, nem szabad kitenni az id6jaras kozvetlen hatasainak.

- A kézpontot kiilon aramkorrdl kell betaplalni, és biztositani
kell gyors miikédési biztositékkal,
pl. B10 tipusu tilaram kapcsoléval.

,Az Eurdpai Parlament és Tandcs 2012/19/EK irdnyelvének (2012. julius 4.) az elektromos és elektronikus berendezések
hulladékairdél (WEEE) rendelkezései szerint tilos az dthuzott szemétkosdr jellel megjelolt, ténkrement terméket mds hulladékokkal
egylitt elhelyezni. A felhaszndlé kitelessége, hogy a tonkrement eszkozt kijelélt gytjthelyre szdllitsa megfeleld ujrahasznositds
céljdbdl. A jelélés egyben azt is jelenti, hogy az eszkéz 2005. augusztus 13. utdn kertilt forgalomba. A fenti jogszabdlyok a ténkrement
elektromos és elektronikus eszk6zokbél keletkezd hulladékok korldtozdsa, valamint a megfeleld szintii begyiijtés, visszanyerés és
Ujrahasznositds biztositdsa érdekében lettek bevezetve. Az eszkézben nincsenek veszélyes dsszetevok, amelyeknek kiilénésen negativ

hatdsuk lenne a kornyezetre és az emberi egészségre.”
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Jeladok leirasa

DC305 DC306 DC 287 DC 289 DC 250 DC251 DC 1700 DC 1702
FEL FEL
FEL
STOP
NG
- -
LE
[ LE )
MNPAE
-
FEL
DC229 _DC230 DC1770  DC1771

DC313 DC920

DC 288
o o o Pt DC 115A
DC 61 |Billentytizet
— FEL g leZér};sa FEL

N
lezarasa

‘
B0

DC 315 DC 316 Az é}"a ésa dz.itum beprogramozésa’h(.)z 4
masodpercig benyomva kell tartani a
»MODE” gombot, amig az ,év" el nem A ,rendszer P2” nyomégombot a
kezd villogni. A szamjegyet a ,fel és le” DC115A jeladékon a ,STOP” és a ,FEL”
gombokkal lehet valtoztatni, és ha nyomégombok egyiittes
minden minket érdekld bedllitast megnyomaséval aktivaljuk.

bevezettiik, megnyomjuk az , 0K"-t.

A ,rendszer P2” nyomégombot a
DC315 és DC316 jeladokban a ,,STOP”
és a ,FEL” nyomégombok egyiittes
megnyomasaval aktivaljuk.

JELMAGYARAZAT: \
FEL - a gomb aktivalasa kivaltja a pancél felfelé mozgasat.

LE - a gomb aktivalasa kivaltja a pancél lefelé mozgasat.

P2 - a nyomégomb aktivalasa kivaltja a programozasi funkciot.

P+ - anyomdgomb aktivaldsa atkapcsolja a jelad6t a kovetkezd csatornara.

P- - a nyomégomb aktivaldsa atkapcsolja a jelad6t az el6z6 csatornara.

K1 -az els§ csatorna nyomégombjai.

K2 -a masodik csatorna nyomégombjai.

%)DE -az Ora és a datum beallitasat aktivalé gomb. j
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FIGYELEM

A tilterhelés elkertilése érdekében:

- javasoljuk WB, WL&P vagy WOCTOEASY akasztok hasznalatat,

- javasoljuk dugok vagy litk6z6k hasznalatat az als6 lécben,

T

- a csémotor maximalis nyomatékat a redénypancél sulyahoz kell illeszteni,

—i

- be kell allitani az als6 és a fels6 végallast.

1. Az elsd jelad6 programozasa

x1 BIP

x2 BIP x1 BIP

o Az ado6 helyes beprogramozasa utan

Ty . a csémotor FEL - LE mozgatast
végez.
Nyomjuk meg a motorfejen 1évg Kb. 2 s id6kozzel nyomjuk meg Nyomjuk meg a ,FEL”,
,programozas” nyomégombot, kétszer a ,P2” nyomégombot, nyomoégombot, ami hangjelzést
ami hangjelzést valt ki (x1 BIP). ami hangjelzést valt ki (x2 BIP). valt ki (x1 BIP)

A motor forgasiranyanak megvaltoztatasa

o .

Tartsuk benyomva a nyomégombot, amig a
cs6motor FEL - LE mozgatast nem végez; ez

azt jelenti, hogy elfogadast nyert a csémotor
forgasiranyat megvaltoztat6 eliaras

Nyomjuk meg és kb. 6 s ideig
tartsuk benyomva a motorfejen
1év6 ,programozas”
nyomdégombot

n x2 BIP x1 BIP

L4
O A csémotor beallitasainak helyes
elvégzése esetén a csémotor LE -
® aLureor 2 . s .
FEL mozgatast végez, és lizemi
vezérlés lizemmaddba megy at

)

Nyomjuk meg a motorfejen Kb. 2 s id6kozzel nyomjuk meg Nyomjuk meg a ,LE”,
1év6 ,programozas” kétszer a ,P2” nyomégombot, nyomégombot, ami hangjelzést
nyomégombot, ami FEL-LE ami hangjelzést valt ki (x2 BIP). vélt ki (x1 BIP)

mozgatast valt ki
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3. Egy kovetkez6 ad6 hozzaadasa
2 BIP

A kovetkezd add helyes hozzaadasat
LE - FEL mozgatas jelzi

>

o)

' Nyomjuk meg kétszer a mar Nyomjuk meg az 4j ad6 ,P2”
beprogramozott adé ,P2” nyomoégombjat
nyomoégombjat, ami hangjelzést valt
ki (x1 BIP)

s ’ z

4. Végallasok programozasa

[ - végallasok manualis beallitasa

x1 BIP x1 BIP x1 BIP

- a8 .
C n

Nyomjuk meg a ,P2” Nyomjuk meg a ,FEL” Nyomjuk meg a ,P2” A cs6motor LE - FEL
nyomégombot, ami hangjelzést nyomdégombot, ami hangjelzést nyomoégombot, ami hangjelzést mozgatast végez
valt ki (x1 BIP) valt ki (x1 BIP) valt ki (x1 BIP)

Fels6 végallas

A fels6 végallas beallitdsa megtortént, térjiink
at az als6 végallas bedllitasara

@

Nyomjuk meg a ,FEL” A felsé allas elérése utan A csémotor LE - FEL
nyomdégombot nyomjuk meg és kb. 6 s ideig mozgatast végez

tartsuk benyomva a ,STOP”
nyomoégombot

Also végallas

' l Az als6 végallas bedllitdsa megtortént. A
csémotor automatikusan kilép a programozas

funkcidbdl, és atlép tizemi vezérlés allapotba

@

Nyomjuk meg a ,LE” Az alsé allés elérése utan A csémotor FEL - LE
nyomégombot nyomjuk meg és kb. 6 s ideig mozgatast végez

tartsuk benyomva a ,STOP”
nyomoégombot
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II - Végallasok automatikus beallitasa

FIGYELEM!
- A végallasok automatikus bedllitasahoz sziikség van WB, WL&P vagy WOCTOEASY akasztok, tovabba dugdk vagy titkozék hasznalatara

az alsé lécben.

- A végallasok automatikus bedllitasa opci6 nem miikodik a DM45EV/Y - 40/15 sorozatt csémotorokban.

x1 BIP x1 BIP x1 BIP

[ A csémotor LE - FEL ]

)]

Nyomjuk meg a ,FEL” Nyomjuk meg a ,P2”
nyomégombot, ami hangjelzést nyomoégombot, ami hangjelzést
valt ki (x1 BIP) valt ki (x1 BIP)

Nyomjuk meg a ,P2”
mozgatast végez

nyomoégombot, ami hangjelzést
véltki (x1 BIP)

O 1 ! 1

3

A pancél visszatér a felsé
végallasba, a csémotor
automatikusan atlép az tizemi
vezérlés allapotba

] [ A pancél eléri a fels6 végallast ] [ A pancél eléri az also végallast ]

Nyomjuk meg a ,FEL”
nyomogombot

[l - Végallasok beallitasanak automatikus frissitése

FIGYELEM!
- A funkci6 aktivalasa utan a meghajtas automatikusan, 30 naponként elvégzi a végallasok frissitését, ami a felhasznal6 beavatkozasa nélkiil,
onmagatdl zajlik le.
- A végallasok beallitasanak automatikus frissitéséhez sziikség van WB, WL&P vagy WOCTOEASY akasztdok, tovabba dugok vagy titk6z6k
hasznalatara az alsé lécben, valamint arra, hogy a végallasok elGzetesen be legyenek programozva.

<
=
=
o

)]

n n "

] [10 s elteltével a pancél LE - FEL 12 s elteltével a pancél LE - FEL

6 s elteltével a pancél LE - FEL

mozgast végez mozgast végez, és hangjelzéssel

mozgast végez
nyugtazza a miiveletet (1x BIP)

A végallasok megallapitdsa utan a
motor fejrészén meg Kell nyomni
és 12 s ideig benyomva kell
tartani a programozé
nyomoégombot, egészen addig, amig
a hangjelzés aktivalédik (x1 BIP)

FIGYELEM!

- A végallasok automatikus beallitdsa funkcio inaktivélasa céljabdl meg kell ismételni az eljarast.
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IV - Komfortos helyzet beallitasa

FIGYELEM!

- A komfortos helyzet megallapitdsahoz elengedhetetlen, hogy a végallasok elézetesen be legyenek allitva.

OK

Az el6zetesen megallapitott (komfortos) helyzet

annak soran valo beallitasa céljabol, amikor a
pancélt valamilyen helyzetbe allitjuk, tartsuk
benyomva a ,,STOP” nyomégombot az adén

addig, amig a pancél meg nem indul a
(komfortos) helyzet iranyaban

Allapitsuk meg a pancél Nyomjuk meg és 6 s ideig A csémotor LE - FEL
helyzetét tartsuk benyomva a ,STOP” mozgatast végez
nyomégombot
V - Komfortos helyzet torlése

OK

o A bedllitasok helyes elvégzését a
csémotor hangjelzéssel igazolja
@ (x3 BIP)
Allitsuk be a pancélt a 2 s id6kozonként 6tszor
[ komfortos helyzetbe ] nyomjuk be a ,STOP”
nyomdégombot

VI - Végallasok torlése

x1 BIP

-
C n

3

x1 BIP

=

o >

E e
‘{]'—'
b o~ ]

Nyomjuk meg a ,P2” Nyomjuk meg a ,LE” Nyomjuk meg a ,P2” A csémotor LE - FEL
nyomégombot, ami hangjelzést nyomoégombot, ami hangjelzést nyomdégombot, ami hangjelzést mozgatést végez
valt ki (x1 BIP) valt ki (x1 BIP) valt ki (x1 BIP)

5. Impulzus tizemmad aktivalasa

x1BIP x1 BIP x1 BIP
| = - OK
o o A programozas befejezése utan a csémotor
hangjelzéssel igazolja az opcidkat:
Co . @ arumor
(x2 BIP) ha az impulzus tizemmoéd aktiv,
(x1 BIP) ha az impulzus lizemmdd inaktiv.

Nyomjuk meg a ,P2” Nyomjuk meg a ,FEL” Nyomjuk meg a,LE”
nyomoégombot, ami hangjelzést nyomdégombot, ami hangjelzést nyomégombot, ami hangjelzést Az lizemmod megvaltoztatasa céljabol meg kell
valtki (x1 BIP) valtki (x1 BIP) valtki (x1 BIP) ismételni a miiveletet

-35-



6. A csdémotor akadalyba titk6zés utani automatikus visszaallitasa

x1 BIP

=

3

Nyomjuk meg a ,P2”
nyomégombot, ami hangjelzést
valt ki (x1 BIP)

Nyomjuk meg a ,LE”
nyomdégombot, ami hangjelzést
valt ki (x1 BIP)

Nyomjuk meg a ,LE”
nyomdégombot, ami hangjelzést
valt ki (x1 BIP)

funkcio

OK

A programozas befejezése utan a csémotor
hangjelzéssel igazolja az opcidkat:

(x2 BIP) ha az automatikus visszaallitas
funkci6 aktiv,
(x1 BIP) ha az automatikus visszaallitas
funkcié inaktiv.
Az lizemmod megvaltoztatasa céljabol meg kell
ismételni a miiveletet

7. A talterhelésre adott reakcio kivalasztasa

L. izemmod - (kdzepes érzékenység - gyari bedllitas) - a detektalds érzékenysége csokkentett a végallastdl vett egy fordulaton beliil,
1. izemmdd - (legnagyobb érzékenység) - a detektalas érzékenysége csokkentett a végallastol vett 1/5 tengelyfordulaton belii],
I1II. izemméd - (legkisebb érzékenység) - a detektalas érzékenysége csokkentett a teljes miikodési magassagban.

x1 BIP

=

x1 BIP

~

©

3

©

3

Nyomjuk meg a ,P2”
nyomoégombot, ami hangjelzést
valt ki (x1 BIP)

Nyomjuk meg a ,STOP”

Nyomjuk meg a ,LE”
nyomdégombot, ami hangjelzést

nyomoégombot, ami hangjelzést

OK

[Ha az I. izemmod aktiv, akkor a motor egy\
rovid mozgast végez mindkét irdnyban.

Ha a II. izemmod aktiv, akkor a motor két
révid mozgast végez mindkét irdnyban.

Ha a III. tizemmdd aktiv, akkor a motor harom
rovid mozgast végez mindkét irdnyban.

valt ki (x1 BIP)

valt ki (x1 BIP)

8. Visszatérés a gyari bedllitasokhoz

N

Az izemmod megvaltoztatasa céljabol a
miiveletet meg kell ismételni.

J

x1 BIP

Barmelyik ad¢ torlési eljarasa torli a rendszerben a csémotorral 6sszekapcsolt 6sszes adot és az osszes végallast.

x1 BIP

=

Nyomjuk meg a ,,P2” nyomégombot,

A bedllitasok helyes elvégzése utan a
csémotor hangjelzést ad (x3 BIP), és

Nyomjuk meg a ,,STOP”

Nyomjuk meg a ,P2” nyomégombot
nyomoégombot, ami hangjelzést valt

ami hangjelzést valt ki (x1 BIP)

FEL - LE mozgatast végez

ki (x1 BIP)
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r\ ALUPROF

INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE A SERVOMOTORULUI TUBULAR DM EV/Y

Date tehnice

- alimentare: 230 VAC / 50 Hz
- Limitatoare de cursa electronice

- reactie la obstacole
- receptor radio incorporat
- frecventa de transmisie: 433.92MHz
- puterea de transmisie: 10 miliwat (mW)
- temperatura de operare: ~ -100C ~ +500C
- distanta transmisiei: 200 de metri (zona deschisa)
35 metri (in interior)
- capacitatea de programare pana la 20 de emitatoare intr-un singur
servomotor. Salvarea urmatoarelor emitatoare duce la suprascrierea
emitdtoarelor programate initial
- capacitatea de control cu telecomanda sau prin comutatorul bidirectional in
sistemul pas cu pas

Unitatea de control functioneaza cu toate emitatoarele din seria DC care se afla
in oferta ALUPROF S.A.

Producatorul isi asuma toleranta datelor din catalog din cauza utilizarii in
conditii diferite.

Conectarea servomotorului la sursa de alimentare

intreprinderea din Opole

Sediul Central; Tntreprinderea din Bielsko-Biata str. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polonia
str. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polonia tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006
tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 e-mail: Aluprof@aluprof.eu

Dupa conectarea la o sursa de alimentare adecvatd, servomotorul emite trei semnale sonore scurte (x3 BIP), iar daca in memoria
servomotorului este stocat un emitdtor, servomotorul va efectua o miscare in ambele sensuri.

Alimentare 230V / 50 Hz

NOTA

- Instalarea trebuie facuta de catre persoane autorizate

- Servomotorul este destinat pentru utilizarea in camere
uscate si nu ar trebui sa fie expus direct conditiilor
meteorologice.

- Servomotorul trebuie s fie alimentat de un circuit separat
si protejat de o siguranta de activare rapida
de ex. intrerupator B10

"In conformitate cu dispozitiile Directivei Parlamentului European si al Consiliului 2012/19 / UE din 4 iulie 2012 privind
echipamentele electrice si electronice uzate (DEEE) este interzis de a plasa echipamente uzate marcate cu simbolul unui cos de gunoi,
fmpreund cu alte deseuri. Utilizatorul este obligat sd transfere echipamentele utilizate cdtre un anumit punct de colectare pentru
prelucrare corespunzdtoare. Acest marcaj inseamnd, in acelasi timp, cd echipamentul a fost introdus pe piatd dupd 13 august 2005.
Aceste obligatii legale au fost introduse pentru a reduce cantitatea de deseuri generate de echipamentele electrice si electronice uzate
si pentru a asigura un nivel adecvat de colectare, de recuperare si de reciclare. In echipamentul nu mai sunt componente periculoase,
care ar avea un impact deosebit de negativ asupra mediului i a sandtdtii umane. "

-37-



Descrierea emitdtoarelor

DC305 DC306 DC 287 DC 289 DC250 DC251
SUS SUS
JOS JOS
_ '»_@ J
)8 8 Ag)
SuUS
DC 229 DC 230 DC1770
JOS
DC313 DC920 DC 288
DC 317 DC 448 DC 559 DC 661 o
ocarea
tastelor
SUS SUS
i a
DC 315 DC 316 Pentru a programa ceasul cu data,

trebuie sa tineti apasat butonul "MODE"

DC1700 DC1702

DC1771

DC 115A

Blocarea
tastelor

timp de 4 secunde pana cand clipeste
pictograma "anului". Modificarea
cifrelor trebuie realizata cu ajutorul

butoanelor "in sus si in jos", iar dupa
efectuarea setdrilor corecte trebuie sa le

Activarea tastei "P2" la emitdtoarele
DC115A si DC61 se realizeaza printr-
o combinatie a tastelor apdsate
simultan "STOP" si "SUS".

confirmam prin apasarea butonului
Activarea tastei "P2" la emitdtoarele OK".
DC316 se realizeaza printr-o combinatie

a tastelor apdsate simultan
"STOP" si "SUS".

ﬁGENDA; \

SUS - activarea butonului va duce la miscarea cortinei in sus.
JOS - activarea butonului va duce la miscarea cortinei in jos.

P2- activarea butonului functiei de programare.

K+ - activarea butonului comutd emitatorul pe canalul urmator.
K- - activarea butonului comuta emitatoruli pe canalul anterior.
K1- butoanele primului canal.

K1 - butoanele celui de-al doilea canal.

@DE- butonul de activare a starilor orei si datei. /
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ATENTIE

Pentru functionarea corecta a sistemului de suprasarcina:

- se recomanda utilizarea arcurilor de sigurantd WB, WL&P sau WOCTOEASY

- se recomanda folosirea dispozitivelor de blocare si opritorilor pe profilul inferior

Kj ; N~

- trebuie reglat cuplul maxim al servomotorului (Nm) la greutatea cortinei,

- trebuie setate pozitiile de capat superioare si inferioare.

Programarea primului emitator

x1 BIP
x2 BIP x1 BIP
o Dupa o programare corecta a
Y emitatorului, servomotorul va

efectua o miscare SUS - JOS

Apasati butonul de intr-un interval de doua Apdsati tasta "SUS" ceea ce va fi
"programare” de pe corpul secunde ap3sati butonul ,P2” confirmat printr-un semnal
principal al servomotorului al sistemului, a sonor (x1 BIP).

ceea ce va fi confirmat printr- transmitdtorului, cea ce va fi
un singur semnal sonor confirmat cu un semnal sonor
(x1 BIP). (x2 BIP).

2. Schimbarea sensului de rotatie a servomotorului
’

Tineti apdsat butonul pana la miscarea in SUS
- JOS a servomotorului ceea ce inseamna
acceptarea procedurii de schimbare a
directiei de rotatie a servomotorului.

Apasati si tineti apdsat timp de
aproximativ 6 secunde butonul
de "programare" de pe capul
servomotorului

)

x2 BIP x1 BIP
o Dupd o programare corectd a

emitdtorului, servomotorul va
efectua o migcare SUS - JOS si se va
comuta in modul de control

® aLuemor

obisnuit.
Apdsati butonul de intr-un interval de doua Apasati tasta "JOS" ceea ce va fi
"programare” de pe corpul secunde apasati butonul ,P2” confirmat printr-un semnal
principal al servomotorului al sistemului, a sonor (x1 BIP).
ceea ce va fi confirmat printr-o transmitatorului, cea ce va fi
migcare SUS - JOS. confirmat cu un semnal sonor
(x2 BIP).
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3. Adaugarea emitatoarelor aditionale

x2 BIP
fr—

o OK

Dupd o programare corectd a
emitdtorului, servomotorul va
efectua o miscare SUS - JOS

Apasati de doua ori butonul "P2”, Apadsati butonul "P2"
programat deja, ceea ce va fi a noului emitdtor
confirmat printr-un semnal sonor
(x2 BIP).

4. Programarea pozitiilor de capat/limita

[ - setarea manuala a pozitiilor de capat

><
o
=
=]

x1 BIP x1 BIP

= 5 7
C In

Apasati butonul "P2”, ceea ce va Apasati butonul "SUS”, ceea ce Apasati butonul "P2”, ceea ce va Servomotorul va efectua o
fi confirmat printr-un semnal va fi confirmat printr-un fi confirmat printr-un semnal miscare JOS - SUS
sonor (x1 BIP). semnal sonor (x1 BIP). sonor (x1 BIP).

‘ Pozitia de capat superioara

Pozitia de capat in partea superioara este
stabilita. Treceti la setarea pozitiei de capat

inferioare.

3

[ Apasati butonul "SUS” ] Dupa atingerea pozitiei [ Servomotorul va efectua o ]

superioare, apasati si tineti miscare JOS - SUS

apdsat butonul "STOP" timp
de 6 secunde

‘ Pozitia de capat inferioara

Pozitia finala inferioara a fost setata.
Servomotorul iese automat din functia

de programare si trece la controlul de cétre
utilizator.

3

[ Apasati butonul "J0S” ] Dup4 atingerea pozitiei Servomotorul va efectua o
inferioare, apisati si tineti miscare SUS - JOS
apasat butonul "STOP" timp
de 6 secunde
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II - Setarea automata a pozitiilor de capat

ATENTIE!

- Pentru a face posibila stabilirea automatd a pozitiilor limita este necesara folosirea arcurilor de siguranta WB, WL&P sau WOCTOEASY

impreund cu dispozitivele de blocare si opritorii aflati pe profilul inferior

- Optiunea de reglare automatd a pozitiilor finale nu va functiona la servomotoarele din seria DM45EV/Y - 40/15.

c n

[ Servomotorul va efectua o ]

Apasati butonul "P2”, ceea ce va
fi confirmat printr-un semnal
sonor (x1 BIP).

Apasati butonul "SUS”, ceea ce
va fi confirmat printr-un
semnal sonor (x1 BIP).

Apasati butonul "P2”, ceea ce va
miscare ]JOS - SUS

fi confirmat printr-un semnal
sonor (x1 BIP).

O 1 ! 1

3

Scutul va reveni la pozitia limita
superioara, servomotorul trece
automat in starea de control
operational.

limitd superioara limitd inferioara

[ Apdsati butonul "SUS” ] [ Scutul nu va atinge pozitia ] [ Scutul nu va atinge pozitia ]

[l - actualizarea automata a setarilor pozitiilor de capat

ATENTIE!

- Dupa activarea functiei, servomotorul executd automat procedura de actualizare a pozitiilor finale la fiecare 30 de zile, ceea ce se intampla
automat fard interferenta utilizatorului.

- Pentru a permite actualizarea automatd a setarilor pentru pozitia finald, este dispozitivele de blocare si opritorii aflati pe profilul inferior
sau tampoane in bara inferioara si sa efectuati o programare prealabild a pozitiilor de capat/finale.

X1 BIP

n n n

Dupd 12 secunde cortina va

Dupa determinarea pozitiilor finale

ar trebui sd apasati si sa mentineti efectua o miscare JOS - SUS si

apasat butonul de programare timp va confirma operatiunea printr-
de 12 secunde pand in momentul un semnal sonor (1x BIP)

activarii semnalului sonor (x1 BIP).

Dupa 6 secunde cortina va
efectua o miscare JOS - SUS

Dupa 10 secunde cortina va
efectua o miscare JOS - SUS

ATENTIE!

- Pentru a dezactiva functia de setare automata a pozitiilor de capat/limita procedura trebuie repetata.
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[V - stabilirea pozitiei de confort

ATENTIE!

- Inainte de a seta pozitia de confort, este necesar si setati in prealabil pozitiile finale.

Pentru a seta pozitia predeterminata
(de confort) in momentul cand cortina este
setatd in orice pozitie trebuie sd tineti apasat

butonul "STOP" pe emitdtor pina in

momentul deplasarii cortinei in directia
pozitiei dorite (de confort).

utonul ,STOP” timp de 6 secund migcare JOS - SUS

[ Stabiliti pozitia cortinei ] [ Apasati si mentineti apasat ] [ Servomotorul va efectua o ]
b e

V - stergerea pozitiei de confort

o Dupd efectuarea setdrilor corecte,

servomotorul va confirma acest fapt
@ v printr-un semnal sonor (x3 BIP)

Stabiliti scutul in pozitia de Apasati de 5 ori in intervale de
confort douad secunde butonul ,STOP”

VI - stergerea pozitiilor de capat

>

1 BIP x1 BIP x1 BIP

= B B
O "

o).

Apasati butonul "P2”, ceea ce va Apdsati butonul "J0S”, ceea ce Apasati butonul "P2”, ceea ce va Servomotorul va efectua o
fi confirmat printr-un semnal va fi confirmat printr-un fi confirmat printr-un semnal miscare JOS - SUS
sonor (x1 BIP). semnal sonor (x1 BIP). sonor (x1 BIP).

5. Activarea modului impuls

@ arurn @ aruen Dupa finalizarea programarii, servomotorul va

confirma optiunile cu un semnal sonor:
(x2 BIP) daca functia modului de impuls este

activa,
Apasati butonul "P2”, ceea ce va Apdsati butonul "SUS”, ceea ce Apdsati butonul "JOS”, ceea ce (x1 BIP) daca functia modului de impuls nu
fi confirmat printr-un semnal va fi confirmat printr-un va fi confirmat printr-un este activd,
sonor (x1 BIP). semnal sonor (x1 BIP). semnal sonor (x1 BIP). Pentru a modifica modul de functionare

operatia trebuie repetata.




6. Functia de revenire automata a servomotorului dupa intampinarea unui obstacol

x1 BIP

)

x1 BIP x1 BIP

= B

OK

ﬂ)upé finalizarea programarii, servomotorul vam

confirma optiunile cu un semnal sonor:

© ©

@ aLuemos @ aursor

(x2 BIP) daca functia modului de revenire
automata este activa,

(x1 BIP) dacd functia modului de revenire
automata nu este activa

Apasati butonul "P2”, ceea ce va
fi confirmat printr-un semnal
sonor (x1 BIP).

Apasati butonul "J0S”, ceea ce
va fi confirmat printr-un
semnal sonor (x1 BIP).

Apadsati butonul "J0S”, ceea ce
va fi confirmat printr-un

semnal sonor (x1 BIP). Pentru a modifica modul de functionare operatia

- J

trebuie repetatad.

v

7. Selectarea modului de raspuns la suprasarcina

Modul I - (sensibilitate medie - stabilitd n fabricd) - sensibilitatea de detectie este redusd la o rotatie a servomotorului de la pozitia de capat,
Modul II - (cea mai mare sensibilitate) sensibilitatea de detectie este redusd la 1/5 de rotatie a arborelui de la pozitia de capat,
Modul III - (cea mai micd sensibilitate) sensibilitatea de detectie este redusa pe intreaga Indltime de lucru.

/ Dacd este activat modul I, atunci servomotorul va\
efectua o singura miscare scurtd in ambele directii.

x1 BIP

~

x1 BIP

-

x1 BIP

=

© ©

@ aLuesos & auros

Dacd este activat modul II, atunci servomotorul va
efectua doud miscari scurte in ambele directii.

Dacd este activat modul II1, atunci servomotorul va
efectua trei migcari scurte in ambele directii.

Apdsati butonul "P2”, ceea ce va
fi confirmat printr-un semnal
sonor (x1 BIP).

Apasati butonul "STOP”, ceea ce
va fi confirmat printr-un
semnal sonor (x1 BIP).

Apasati butonul "JOS”, ceea ce
va fi confirmat printr-un
semnal sonor (x1 BIP). Pentru a modifica modul de functionare operatia

trebuie repetata.

. [ . . v

8. Revenirea la setarile din fabrica

Procedura de stergere a oricarui emitator eliminad toate emitatoarele care au fost conectate Intr-un sistem cu servomotorul si toate pozitiile
de capat/finale.

x1 BIP

=

Dupa o configurare corectd a
setdrilor servomotorul va reactiona

prin emiterea unui semnal sonor
(x3 BIP) si va efectua o miscare in
SUS si in 10S.

Apasati butonul "P2”, ceea ce va fi Apdsati butonul "P2”
confirmat printr-un semnal sonor

(x1 BIP).

Apadsati butonul "STOP”, ceea ce va fi
confirmat printr-un semnal sonor
(x1 BIP).
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r\ ALUPROF

MANUEL DE PROGRAMMATION MOTEURS DM, SERIES EV/Y

Sigge: Site de Production 2 Bielsko-Biata Site de productiona Opole
Warszawska 153, 43-300 Bielsko-Biata, Poland ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Poland
+48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006

e-mail: Aluprof@aluprof.eu

Données Tecniques

- Alimentation: 230 VAC / 50 Hz
- Fins de courses électroniques
- Détection d’obstacle
- Récepteur radio intégré
- Fréquence de transmission: 433.92MHz
- Puissance d’émission: 10 milliwatts (mW)
- Température de fonctionnement: ~ -10°C ~ +500C (IP44)
- Portée Radio: 200 m (en champ libre)
35 m (a travers les murs)
- Jusqu’a 20 télécommandes dans un moteur. Chaque nouvelle télécommande
appairées apres les 20 efface la premiére et ainsi de suite - Possibilité de
commander via télécommande ou par un systéme filaire séquentiel.

Tous les produits de la série DC, disponibles dans I'offre ALUPROF sont
compatibles avec ces moteurs.

Le fabricant se reserve une marge de tolérence en respectant les données
catalogue en raison des diverses conditions d’utilisation du produit.

Branchements

Apres avoir raccordé le moteur au secteur, 3 bips se feront entendre. Si une télécommande est enregistrée dans le moteur, ce dernier fera un

va et vient.

Alim 230V / 50 Hz NOTE

- L’installation d’un moteur 230V doit étre réalisée par
du personnel qualifié.

- Ce moteur est congu pour étre utilisé a I'intérieur

d’un coffre. Il ne doit pas étre exposé aux intempéries.

' - Ce moteur doit étre alimenté par un circuit
— indépendant et protégé selon les normes en vigueur.

" Conformément aux dispositions de la directive du Parlement européen et du Conseil 2012/19 / UE du 4 juillet 2012 sur les déchets
d'équipements électriques et électroniques (DEEE), il est interdit de placer du matériel d'occasion avec d'autres déchets, marqués avec
Symbole de poubelle roulée. Les utilisateurs sont obligés de transférer leur équipement utilisé a un point de collecte désigné pour un
traitement approprié. Le marquage signifie, en méme temps, que l'équipement a été mis sur le marché apres le 13 aotit 2005.

Ces obligations légales ont été introduites pour réduire la quantité de déchets générés par les déchets d'équipements électriques et
électroniques et pour assurer un niveau approprié de collecte, de récupération et de recyclage. L'équipement ne contient pas de
composants dangereux, ce qui aurait un impact particuliérement négatif sur I'environnement et la santé humaine.”
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Télécommandes

DC305 DC306 DC 287 DC 289

DC 250 DC251 DC 1700 DC 1702

STOP
BAS
BAS
BAS
N
DS ‘O‘
HAUT
DC 229 DC 230 DC 1770 DC1771

DC313 DC920 DC 288 K1
P2

DC 317 DC 448 DC 559 DC 661
DC 115A

Serrure a
£ 1

clé

DC 315 DC 316 I?our ?rogrammerl'horloge, il faut
maintenir le bouton “MODE” pendant 4
secondes jusqu'au clignotement des Pour activer le bouton P2
chiffres sur 'écran. Utilisez « HAUT » et du « DC 115A » Il faut appuyer
« BAS » pour modifier les chiffres et en méme temps sur « STOP » et
«MODE » pour changer de champ, «HAUT ».

quand le réglage est satisfaisant,

appuyez sur « OK ».

Pour activer le bouton P2 des « DC 315 »
et « 316 » Il faut appuyer en méme
temps sur « STOP » et « HAUT ».

ﬁGENDE : \

HAUT - Pour faire monter le volet
BAS- Pour faire descendre le volet
P2- Pour passer en mode programmation

K+ - Pour passer au canal suivant
K- - Pour passer au canal précédant.
K1 -Canal 1

K2 -Canal 2

WDE - Pour régler I'’horloge /
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NOTE

Pour un fonctionnement correct de la détection d’obstacles

- Il est recommandé d’utiliser des attaches rigides WB or WL&P,

- Ajustez le couple maximum du moteur en fonction du poids du tablier,

- Les fins de course haute et basse doivent étre réglées.

1. Progammation de la premiére télécommande

x1 BIP

<
\ 8]
ja~]

= OK

o Aprés une programmation correcte,

A le moteur va faire un va et vient.

Appuyez sur le bouton SET sur Dans un intervalle de 2 Appuyez sur « HAUT » et vous
la téte du moteur une fois, 1 secondes appuyez sur "P2" entendrez 1 « BIP »
court BIP se fera entendre. deux fois et vous allez entendre

2 « BIPs »

2. Inversion du sens de rotation

o .

OK

Maintenir le bouton SET appuyé jusqu’au va

et vient du moteur. Cela signifie que le sens de

rotation a été correctement inverse.

Appuyer et maintenir le bouton
SET pendant 6 secondes.

)

x2 BIP 7 x1 BIP
OK

4
o Apres une programmation correcte,
le moteur va faire un va et vient et
8 somor sera prét pour une utilisation
normale.

Appuyer sur le bouton SET 1 Dans un intervalle de 2 Appuyez sur « BAS » et vous
fois, le moteur fait un va et secondes appuyez sur "P2" entendrez 1 « BIP »
vient. deux fois et vous allez entendre
2 « BIPs »
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3. Ajout de télécommande

OK

Apres une programmation correcte,
le moteur va faire un va et vient.

3 >
N

) E
g o~}

Appuyer sur le bouton “P2” de
la nouvelle télécommande.

Appuyer sur deux fois sur le bouton
« P2 » dela télécommande déja
appairée. Vous allez entendre 2 BIPs.

4. Programmation des fins de course
[ - Programmation manuelle

x1 BIP

= =
O n

@

><
o
=
=]

)

Le moteur va faire un va et
vient

Appuyez sur le bouton “P2”,
vous allez entendre 1 BIP.

Appuyez sur le bouton “HAUT”,
vous allez entendre 1 BIP.

Appuyez sur le bouton “P2”,
vous allez entendre 1 BIP.

Fin de course haut

Le fin de course haut est réglé, passez
maintenant au fin de course bas.

C

3

Quand le volet est a la position
vient.

[ Appuyez sur le bouton “HAUT” ]
souhaitée, maintenez le bouton

[ Le moteur va faire un va et ]
“STOP” pendant 6 secondes.

Fin de course bas

| l Le fin de course bas est réglé.
Le moteur passe automatiquement en mode

& d’utilisation normale.

Quand le volet est a la position
vient.

[ Appuyez sur le bouton “BAS” ]
souhaitée, maintenez le bouton

[ Le moteur va faire un va et ]
“STOP” pendant 6 secondes.
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Il - Réglage des fins de courses automatiques

NOTE!

- Pour pouvoir fonctionner en mode automatique, il faut équiper le volet roulant d’attaches rigides et de butées mécaniques sur la lame finale.

- Le moteur DM45EV/Y - 40/15 ne propose pas la fonctionnalité fins de course automatiques.

x1 BIP x1 BIP

B =] B
c n

3

Appuyez sur le bouton “P2”, Appuyez sur le bouton “HAUT”, Appuyez sur le bouton “P2”, Le moteur va faire un va et
vous allez entendre 1 BIP. vous allez entendre 1 BIP. vous allez entendre 1 BIP. vient

O 1 ! 1

@

atteindre la limite haute. descendre a la limite basse. la fin d course haute et se sortir
du mode réglage pour étre
opérationnel.

[ Appuyez sur le bouton “HAUT” ] [ Le volet va automatiquement ] [Ensuite il va automatiquement] Enfin, il va se repositionner sur

[II - Mise a jour automatique des fins de course

NOTE!

- Apres réglage, le moteur va automatiquement vérifier ses fins de course tous les 30 cycles sans aucune intervention de 'utilisateur.

- Pour pouvoir fonctionner en mode automatique, il faut équiper le volet roulant d’attaches rigides et de butées mécaniques sur la lame finale.
La mise a jour automatique ne fonctionne que si les fins de courses automatiques sont réglées.

n n n

Siles fins de course sont réglées, [Aprés 6 secondes le moteur va] [Aprés 10 secondes le moteur va] Apres 12 secondes le moteur va

maintenez le bouton “SET” appuyé faire un va et viens. faire un autre va et viens. faire un va et viens et vous allez

pendant 12 secondes vous allez entendre 1 BIP.
entendre 1 BIP.

NOTE!

- Pour désactiver cette fonctionalité, répétez la procédure.
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IV - Réglage de la position favorite

NOTE!

- La position ne peut étre programmeée que si les fins de courses sont réglées.

OK

Pour régler une position favorite prédéfinie,

1

quand le volet est dans n’importe quelle

1 | position, maintenez le bouton “STOP” appuyé
jusqu’a ce que le volet commence a se

positionner sur la position favorite.

Le moteur va faire un va et
vient.

n Maintenez le bouton “STOP”
appuyé pendant 6 secondes

Positionnez le volet a la positio
favorite souhaitée

V - Effacer la position favorite

o Sila manipulation a réussi, vous
allez entendre 3 BIPs.

3

Mettre le volet sur la position Dans un interval de 2 secondes,
favorite a effacer appuyer sur le bouton “STOP” 5
fois.
VI - Effacer des fins de course

x1 BIP

%P
e =

x
8
=
=]

)

"n

Le moteur va faire un va et
vient.

Appuyez sur le bouton “P2”,
vous allez entendre 1 BIP.

Appuyez sur le bouton “BAS”,
vous allez entendre 1 BIP.

Appuyez sur le bouton “P2”,
vous allez entendre 1 BIP.

5. Réglage de la fonction Support
x1 BIP

Appuyez sur le bouton “BAS”,
vous allez entendre 1 BIP.

Appuyez sur le bouton “HAUT”,
vous allez entendre 1 BIP.

Appuyez sur le bouton “P2”,
vous allez entendre 1 BIP.
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OK

/Aprés un réglage réussi, le moteur va faire un\

des sons suivants:

2 BIPs si la fonction sans support est active,
1 BIP si la fonction avec support est active.

-

Pour changer la fonction, répéter la procédure.

J




. O

6. Fonction résistance et rebond

x1 BIP x1 BIP x1 BIP

o o Apres un réglage réussi, le moteur va faire un

R T des sons suivants:

2 BIPs si la fonction est active,
1 BIP si la fonction avec support est inactive.

Appuyez sur le bouton “P2”, Appuyez sur le bouton “BAS”, Appuyez sur le bouton “BAS”,
vous allez entendre 1 BIP. vous allez entendre 1 BIP. vous allez entendre 1 BIP. Pour changer la fonction, répéter la procédure.

7. Réglage de la sensibilté

Mode I (sensibilité moyenne - réglage usine) - La sensibilité de détection diminue d'une rotation du moteur a partir de la position finale.
Mode II (sensibilité moyenne) - La sensibilité de détection diminue de 1/5 de la rotation de I'arbre a partir de la position finale.
Mode III (the lowest sensitivity) - La sensibilité de détection a diminué sur toute la hauteur de travail.

x1 BIP x1 BIP x1 BIP O K
Sile mode 1 est actif \
o o 1vaetvient.
- e Sile mode 2 est actif
2 va etvient.

Sile mode 3 est actif
[ Appuyez sur le bouton “P2”, [Appuyez sur le bouton "STOP",] [ Appuyez sur le bouton “BAS”, ] 3 va et vient.

vous allez entendre 1 BIP. vous allez entendre 1 BIP. vous allez entendre 1 BIP.

Pour changer le mode, répéter la procedure.

- /

7 .

8. Effacer la mémoire du moteur

Cette procedure efface totalement la mémoire du moteur ( réglages, fins de course, position favorite et télécommandes)

>

1BIP x1 BIP
3 meor
Apres un réglage réussi, le moteur
va faire 3 BIPs ainsi qu'un va et

vient.

Appuyez sur le bouton “P2”, vous Appuyez sur le bouton “STOP”, vous [ Appuyez sur le bouton “P2”
allez entendre 1 BIP. allez entendre 1 BIP.
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r\ ALUPROF

PROGRAMMEERHANDLEIDING VOOR DE MOTOR DM-SERIE EV/Y

Technische specificatie

- voeding: 230 VAC / 50 Hz

- elektronische eindschakelaars

- reageert op obstakels

- maximale ongebroken werktijd: 4 min.

- transmissiefrequentie: 433,92 MHz

- transmissievermogen: 10 milliwatt (mW)

- bedrijfstemperatuur: ~ -100C ~ +500C

- transmissieafstand: 200 meter (open terrein)
35 meter (bebouwd terrein)

- mogelijkheid om tot 20 zenders op één motor

te programmeren.

Het programmeren van nog meer zenders betekent
dat de eerder geprogrammeerde zenders worden overschreven.

Alle zenders van de serie DC uit het aanbod van ALUPROF S.A. passen op de
centrale.

De producent is niet aansprakelijk voor afwijkingen van de catalogusgegevens
vanwege gebruik onder afwijkende omstandigheden.

Aansluitschema

Productiebedrijf te Opole
Centrale; Productiebedrijf te Bielsko - Biata ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polen
ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biala, Polen tel. +48 77 40 0, fax. +48 33 40 6
tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512 e-mail: Aluprof@aluprof.eu

van de buismotor is opgeslagen, maakt deze een beweging in beide richtingen.

Bij het aanleggen van de spanning geeft de buismotor drie korte pieptonen (3x PIEP), en als er een zender in het geheugen

Voeding 230V / 50 Hz

WAARSCHUWING

- De montage van de motor moet worden uitgevoerd
door bevoegde personen.

- De motor is bestemd voor toepassing in droge
ruimten.

- De motor moet worden gevoed door een apart circuit
dat is beveiligd met een zekering met snelle werking,
bv. een zekering B10.

Conform de voorschriften van Richtlijn 2012/19/EU van het Europees Parlement en de Raad van 4 juli 2012 betreffende afgedankte
elektrische en elektronische apparatuur (AEEA) is het verboden om afgedankte apparatuur die is gemarkeerd met het symbool van een

doorgekruiste verrijdbare afvalbak samen met ander afval aan te bieden. De gebruiker is verplicht om de afgedankte apparatuur aan te

bieden bij het aangewezen verzamelpunt, teneinde het op de juiste wijze te kunnen verwerken. De aanduiding betekent tegelijkertijd dat
de apparatuur op de markt is gebracht na 13 augustus 2005. Bovengenoemde wettelijke verplichtingen zijn ingevoerd om de hoeveelheid

afval uit afgedankte elektrische en elektronische apparatuur te beperken en te zorgen voor een voldoende niveau van inzameling,

hergebruik en recycling. In de apparatuur bevinden zich geen gevaarlijke componenten die een bijzonder negatieve invioed op het milieu

en de gezondheid hebben."
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Beschrijving zenders

DC305 DC306

)
N

DC313 DC920

DC 288

DC 317 DC 448

DC315

DC316

U activeert de knop "P2" in de zenders
DC315 en DC316 door tegelijkertijd de
knoppen "STOP" en "OMHOOG" in te
drukken.

DC 287 DC 289

A
ENE

Voor het programmeren van de klok en

gedurende 4 seconden ingedrukt totdat

DC 250 DC 251
U
A

K

4

o,
) S s ARl
DC 229 DC230 DC 1770
DC 559 DC 661

DC 115A

DC1700 DC 1702

)

=)E)

DC1771

de data houdt u de knop "MODE"

het icoontje voor "jaartal" gaat
knipperen. U wijzigt de cijfers met
behulp van de knoppen "omhoog" en

U activeert de knop “ P2" in de zender
DC115A en DC61 door tegelijkertijd
de knoppen "STOP" en "OMHOOG"
in te drukken.

"omlaag". Als u alle gewenste

instellingen hebt ingevoerd drukt u op

"OK".

ﬁGENDAz \

OMHOOG - indrukken van de knop zorgt ervoor dat het pantser omhoog gaat.
OMLAAG - indrukken van de knop zorgt ervoor dat het pantser omlaag gaat.
P2SYS.- SYSTEEM P2 - indrukken van de knop roept de programmeerfuncties op.
K+ - indrukken van de knop schakelt de zender over op het volgende kanaal.

K- - indrukken van de knop schakelt de zender over op het voorgaande kanaal.
K1 -knoppen van het eerste kanaal.

K2 -knoppen van het tweede kanaal.
@DE - deze knop activeert de instellingen van datum en tijd. j




LET OP

Om het overbelastingssysteem goed te laten werken:

- is het aanbevolen om ophangelementen WB, WL&P of WOCTOEASY te gebruiken,

- is het aanbevolen om afsluitdoppen of buffers in de onderbalk te gebruiken,

VS =

- moet het maximale koppel van de buismotor (Nm) aangepast worden aan het gewicht van het pantser,

- moeten de bovenste en onderste eindposities worden ingesteld.

Programmeren van de eerste zender
x1 BIP
x1 BIP

g x2 BIP
= ¢ = B OK
o Na de juiste programmering van de

B 10 zender maakt de buismotor de
beweging OMHOOG - OMLAAG.

Druk op de programmeerknop Druk tweemaal op de knop Druk op de knop "OMHOOG" .
op de buismotorkop, dit wordt "P2". Dit wordt bevestigd met
bevestigd door een een geluidssignaal (x2 PIEP)
geluidssignaal (1x PIEP).

Dit wordt bevestigd met een
geluidssignaal (x1 PIEP)

2. Wijziging van de basisdraairichting van het motor

’

OK

Houd de knop ingedrukt tot de buismotor de
beweging OMHOOG - OMLAAG maakt, wat
betekent dat de procedure voor wijziging van
de draairichting is bevestigd.

Druk op de programmeerknop
op de buismotorkop en houd
deze ca. 6 seconden ingedrukt

x2 BIP ~ X1BIP
=) = OK

o
o Na de juiste programmering van de
zender maakt de buismotor de
g beweging OMHOOG - OMLAAG.

Druk op de programmeerknop Druk tweemaal op de knop Druk op de knop "OMLAAG" .
op de buismotorkop, dit wordt "P2". Dit wordt bevestigd met
bevestigd door de beweging een geluidssignaal (x2 PIEP)

OMHOOG - OMLAAG

Dit wordt bevestigd met een
geluidssignaal (x1 PIEP)
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3. Toevoegen van een volgende zender
x2 BIP

Na juiste uitvoering van de
instellingen reageert de radio-

ontvanger met een geluidssignaal
(x5 PIEP)

van de reeds geprogrammeerde van de nieuwe zender
zender. Dit wordt bevestigd met een
geluidssignaal (x2 PIEP)

Druk tweemaal op de knop "P2" [ Druk "P2" ]

4. Eindposities programmeren

[ - Eindposities handmatig instellen

x1 BIP x1 BIP

= -
O n

[
S
=
=

)

Druk op de knop "P2". Dit Druk op de knop "OMHOOG" . Druk op de knop "P2". Dit De buismotor maakt de
wordt bevestigd met een Dit wordt bevestigd met een wordt bevestigd met een beweging OMLAAG - OMHOOG
geluidssignaal (x1 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP)

‘ Bovenste eindpositie

De bovenste eindpositie is ingesteld. Ga naar
het instellen van de onderste eindpositie

@

bereikt, druk op "STOP en houd beweging OMLAAG - OMHOOG
deze 6 seconden ingedrukt

[ Druk op de knop "OMHOOG" ] Wanneer de bovenste positie is De buismotor maakt de ]

‘ Onderste eindpositie

' 1 De onderste eindpositie is ingesteld. De
buismotor verlaat automatisch de

programmeringsfunctie en gaat over op de
normale bedrijfsmodus

3

bereikt, druk op "STOP en houd beweging OMHOOG - OMLAAG
deze 6 seconden ingedrukt

[ Druk op de knop "OMLAAG" ] Wanneer de onderste positie is [ De buismotor maakt de ]
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[ - Eindposities handmatig instellen

LET OP!
- Om het automatisch instellen van eindposities mogelijk te maken, is het noodzakelijk dat de ophangelementen WB, WL&P of WOCTOEASY
samen met stoothaken of buffers in de onderlat worden gebruikt.

- De optie van automatisch instellen van eindposities werkt niet bij de buismotoren van de series DM45EV/Y - 40/15.

x1 BIP x1 BIP

B =] =
O n

@

Druk op de knop "P2". Dit Druk op de knop "OMHOOG" . Druk op de knop "P2". Dit De buismotor maakt de
wordt bevestigd met een Dit wordt bevestigd met een wordt bevestigd met een beweging OMLAAG - OMHOOG
geluidssignaal (x1 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP)

O 1 ! 1

@

[ Druk op de knop "OMHOOG" ] Het pantser bereikt de bovenste Het pantser bereikt de onderste Het pantser gaat terug naar
eindpositie de bovenste eindpositie,

de buismotor gaat automatisch
over op de normale
hedriifsmodus.

eindpositie

III - De instellingen voor eindposities automatisch bijwerken

LET OP!

- Na het activeren van de functie zal de buismotor automatisch elke 30 dagen de procedure voor het bijwerken van eindposities uitvoeren.
Dit gebeurt automatisch zonder tussenkomst van de gebruiker.

- Om het automatisch bijwerken van de instelling van eindposities mogelijk te maken, is het noodzakelijk dat de ophangelementen
WB, WL&P of WOCTOEASY samen met stoothaken of buffers in de onderbalk worden gebruikt en dat de eindposities eerder geprogrammeerd zijn.

X1 BIP

n n n

Druk na het bepalen van Na 6 seconden maakt het Na 10 seconden maakt het Na 12 seconden maakt het
eindposities op de pantser de beweging pantser de beweging pantser de beweging
programmeerknop op de OMLAAG - OMHOOG OMLAAG - OMHOOG OMLAAG - OMHOOG en
buismotorkop en houd deze 12 bevestigt de handeling met een
seconden ingedrukt tot een geluidssignaal (1x PIEP)

geluidssignaal (1x PIEP) is te horen

LET OP!

- Herhaal de procedure om het automatisch instellen van eindposities te deactiveren
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[V - Comfortpositie instellen

LET OP!

- Alvorens de comfortpositie in te stellen moeten eerst de eindposities worden ingesteld.

Om de eerder bepaalde (comfort)positie in te
stellen terwijl het pantser in welke positie dan
ook is ingesteld, houd de knop "STOP" op de

tl zender ingedrukt totdat het pantser in de
richting van de (comfort)positie gaat bewegen

Houd "STOP" gedurende 6 ] [ De buismotor maakt de ]

Bepaal de positie van het
seconden ingedrukt beweging OMLAAG - OMHOOG

pantser

V - Comfortpositie verwijderen

o Als de instellingen juist zijn
uitgevoerd, zal de buismotor dit

bevestigen met een geluidssignaal
(3x PIEP).

@

Zet het pantser in de Druk vijf keer met tussenpozen
comfortpositie van twee seconden op "STOP"

VI - Eindposities verwijderen

x1 BIP x1 BIP

= =

x
<8
=
=}

© B i

[ De buismotor maakt de ]

)

Druk op de knop "P2". Dit
wordt bevestigd met een
geluidssignaal (x1 PIEP)

Druk op de knop "OMLAAG".
Dit wordt bevestigd met een
geluidssignaal (x1 PIEP)

Druk op de knop "P2". Dit
wordt bevestigd met een beweging OMLAAG - OMHOOG

geluidssignaal (x1 PIEP)

5. Activering impulsmodus

e e [ Na het voltooien van het programmeren \
bevestigt de buismotor de opties met een
geluidssignaal:
(2x PIEP) als het impulsbedrijf actief is,

><
oA
=
=

) B
)

Druk op de knop "OMLOOG" .
Dit wordt bevestigd met een
geluidssignaal (x1 PIEP)

Druk op de knop "OMHOOG" .
Dit wordt bevestigd met een
geluidssignaal (x1 PIEP)

Druk op de knop "P2" . Dit
wordt bevestigd met een
geluidssignaal (x1 PIEP)

(1x PIEP) als het impulsbedrijf niet actief is.

Herhaal de handeling om het bedrijf
te veranderen /

-




6. Automatische terugkeer van de buismotor bij het tegenkomen van een obstakel

x1 BIP x1 BIP x1 BIP O I(

L

/ Na het voltooien van het programmeren \
bevestigt de buismotor de opties met een
geluidssignaal:

@ @
(2x PIEP) als de automatische terugkeer van
de buismotor actief is,
Druk op de knop "P2". Dit Druk op de knop "OMLOOG" . Druk op de knop "OMLOOG" . (1x PIEP) als de automatische terugkeer van
wordt bevestigd met een Dit wordt bevestigd met een Dit wordt bevestigd met een de buismotor niet actief is
geluidssignaal (x1 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP) ’

Herhaal de handeling om het bedrijf te

\ veranderen. j

7. Reactie op overbelasting selecteren

Modus | - (gemiddelde gevoeligheid - fabrieksmatig ingesteld) - detectiegevoeligheid is verminderd door één omwenteling van de aandrijving vanaf de eindpositie,
Modus Il - (hoogste gevoeligheid) detectiegevoeligheid is verminderd met 1/5 omwenteling van de as vanaf de eindpositie,
Modus IlI - (laagste gevoeligheid) detectiegevoeligheid is over de gehele werkhoogte verminderd.

x1 BIP x1 BIP x1 BIP O K

L

615 de modus I actief is, zal de buismotor ééh
o o korte beweging in beide richtingen maken.

o . Als de modus Il actief is, zal de buismotor twee
korte bewegingen in beide richtingen maken.

o)

Als de modus III actief is, zal de buismotor drie

Druk op de knop "P2". Dit Druk op de knop "STOP" . Druk op de knop "OMLOOG" . korte bewegingen in beide richtingen maken.
wordt bevestigd met een Dit wordt bevestigd met een Dit wordt bevestigd met een
geluidssignaal (x1 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP)

Herhaal de handeling om het bedrijf te

veranderen

8. Terug naar fabrieksinstellingen

De procedure voor het wissen van een zender verwijdert alle zenders die in het systeem met de buismotor waren verbonden en alle
eindposities.

x1 BIP x1 BIP

o= a

Als de instellingen juist zijn
uitgevoerd, zal de buismotor reageren
met een geluidssignaal (3x PIEP) en

Druk op de knop "P2" . Dit wordt Druk op de knop "STOP" . Druk op de knop "P2" de beweging OMHOOG - OMLAAG
bevestigd met een geluidssignaal Dit wordt bevestigd met een
(x1 PIEP) geluidssignaal (x1 PIEP)
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