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INSTRUKCJA PROGRAMOWANIA SIEOWNIKOW RUROWYCH DM SERII R

K\ ALUPROF
INSTRUKCJA PROGRAMOWANIA SILOWNIKOW DM SERII R

1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

DM35R

e

- zasilanie: ~230V/50Hz
- mechaniczne wyfaczniki kraricowe
- wbudowany odbiornik radiowy
- czestotliwos¢ transmisji: 433.92MHz
- moc transmisji: 10 miliwat (mW)
- temperatura uzytkowania: ~ -10°C ~ +55°C (stopier ochrony [P44)
- dystans transmisji: 200 metréw (teren otwarty)
35 metréw (teren zabudowany)
- mozliwos¢ zaprogramowania do 20 nadajnikéw, kolejne nadajniki powodujag nadpisywanie poczatkowo zaprogramowanych

Producent zastrzega sobie tolerancje danych katalogowych ze wzgledu na uzytkowanie w réznych warunkach.

Do sitownika pasuja wszystkie nadajniki z serii DC znajdujace sie w ofercie ALUPROF S.A.

-

2. POGLADOWE PODLACZENIE SILtOWNIKA

L1 N PE

zasilanie: 230V / 50Hz

UWAGA

- Montaz sitownika powinien by¢ wykonany przez osoby uprawnione (posiadajace uprawnienia SEP do 1kV).

- Sitownik przeznaczony jest do zastosowania w pomieszczeniach suchych i nie powinien by¢ wystawiony na bezposrednie dziatanie warunkow
atmosferycznych.

- Sitownik powinien by¢ zasilony osobnym obwodem i zabezpieczony bezpiecznikiem o zadziataniu szybkim np. wytacznik nadpradowy typu B10

-

-

Zgodnie z przepisami Dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady 2012/19/UE z dnia 4 lipca 2012 1. w sprawie zuZytego sprzetu elektrycznego

i elektronicznego (WEEE) zabronione jest umieszczanie facznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego
kosza. Obowigzkiem uzytkownika jest przekazanie zuzytego sprzetu do wyznaczonego punktu zbidrki w celu wiasciwego jego przetworzenia.
Oznakowanie oznacza jednoczesnie, Ze sprzet zostat wprowadzony do obrotu po dniu 13 sierpnia 2005 . Powyzsze obowigzki prawne zostaty
wprowadzone w celu ograniczenia ilosci odpadow powstatych ze zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego oraz zapewnienia
odpowiedniego poziomu zbierania, odzysku i recyklingu. W sprzecie nie znajduja sie skfadniki niebezpieczne, ktdre maja szczegdlnie negatywny
wplyw na srodowisko i zdrowie ludzi.

r“ ALUPROF 2020.02.17




INSTRUKCJA PROGRAMOWANIA SIEOWNIKOW RUROWYCH DM SERII R

K\ ALUPROF

3. OPIS NADAJNIKOW

DC305 DC306 DC313 DC920 DC289 DC288 DC 287

DC 1675 DC1673

;

STOP

(P2}

DOL

DC1600 DC 1602

GORA LEGENDA:

- GORA - aktywadja przycisku spowoduje ruch pancerza w gére.
STOP DOL - aktywacja przycisku spowoduje ruch pancerza w dot.

N

- P - aktywadja przycisku wywotuje funkcje programowania.
DOt K - aktywacja przycisku przefacza nadajnik na nastepny kanat.

¥

K- - aktywacja przycisku przefacza nadajnik na poprzedni kanat.
+ K1 - przyciski kanatu pierwszego.

K2 - przyciski kanatu drugiego.

MODE - przycisk aktywujacy ustawienia zegara i datownika.

A W nadajnikach DC1670, DC1671, DC315, DC61 aktywacje przycisku,P2"wykonujemy przez jednoczesne wcisniecie przyciskow,STOP”
i,GORA'

DC1670 DC 1671 DC315 DC61

N )

1 GORA \ GORA

BLOKADA
—+H STOP KLAWISZY
“~ pot
K1 K2
- J - J

-3- /“ ALUPROF 2020.02.17



INSTRUKCJA PROGRAMOWANIA SIEOWNIKOW RUROWYCH DM SERII R

r.\ ALUPROF
4.PROGRAMOWANIE PIERWSZEGO NADAJNIKA.

(D

2X 2X 1X

——

Ve N Ve N Ve N

Nacisna¢ przycisk,programowania” W odstepie okoto dwdch sekund

Nacisna¢ przycisk, GORA', co zostanie

znajdujacy sie na przewodzie gtowicy nacisna¢ dwukrotnie przycisk,P2",

potwierdzone sygnatem dzwiekowym

co zostanie potwierdzone sygnatem 1 BIP).

sitownika, co zostanie potwierdzone

sygnatem dzwigkowym (x2 BIP). dzwiekowym (x2 BIP).

- J - J - J

OK

p N

Po prawidtowym dokonaniu ustawien
sitownik zareaguje sygnatem
dzwiekowym (x6 BIP) i przechodzi

w tryb sterowania uzytkowego.

()

2X 2X 1X

\E k.4 o

N - N - N

Wigczy¢ zasilanie sitownika co W odstepie okolo dwoch sekund Nacisna¢ przycisk,GORA', co zostanie
nacisna¢ dwukrotnie przycisk,P2", . o
potwierdzone sygnatem dzwigkowym

co zostanie potwierdzone sygnatem (x1 BIP)

zostanie potwierdzone sygnatem

dzwiekowym (x2 BIP).
dzwiekowym (x2 BIP).

- J - J - J

OK

Po prawidtowym dokonaniu ustawien

sitownik zareaguje sygnatem
dzwiekowym (x6 BIP) i przechodzi
w tryb sterowania uzytkowego.

A Funkcja powoduje usuniecie z pamieci sitownika wczesniej zapisanych nadajnikéw

5. USTAWIENIE POZYCJI KRANCOWYCH

nalezy zatrzymac rolete i przejs¢ do punktu 3).

powtorzy¢ procedure od punktu pierwszego.

g
1. Uruchomic¢ rolete w kierunku otwierania, az zatrzyma sie w pofozeniu kraricowym jesli pancerz nadal zwija sie do kasety,

2. Krecac pokrettem (oznaczonym strzatka 1) w kierunku (+) doprowadzi¢ do zagdanego potozenia rolety.

3.W przypadku przekroczenia zagdanego potozenia nalezy podniesc rolete, wykonac kilka obrotéw pokrettem w kierunku (-) i

sitownik nadal pracuje, nalezy zatrzymac rolete i przej$¢ do punktu 3).

powtorzy¢ procedure od punktu pierwszego.

g
1. Uruchomic¢ rolete w kierunku zamykania, az zatrzyma sie w potozeniu kranicowym(jesli pancerz zostat rozwiniety w catosci a

2. Krecac pokrettem (oznaczonym strzatka 8) w kierunku (+) doprowadzi¢ do zagdanego potozenia rolety.

3.W przypadku przekroczenia zagdanego potozenia nalezy podniesc rolete, wykonac kilka obrotéw pokrettem w kierunku (-) i

6. DODAWANIE KOLEJNEGO NADAJNIKA.

2X

OK

Po prawidtowym dokonaniu
ustawien odbiornik radiowy
zareaguje sygnatem dzwiekowym

Nacisna¢ dwukrotnie przycisk,P2"
zaprogramowanego juz nadajnika, Nacisna¢ przycisk,P2" nowego
o zostanie potwierdzone sygnatem nadajnika.

dzwiekowym (x2 BIP). (x5 BIP).

4 K\ ALUPROF

2020.02.17



INSTRUKCJA PROGRAMOWANIA SIEOWNIKOW RUROWYCH DM SERII R

K\ ALUPROF

7. ZMIANA BAZOWEGO KIERUNKU OBROTOW SILOWNIKA

(D

2X

OK

Nacisngc i przytrzymac przez ok 6 sek.
przycisk,programowania” znajdujacy

sie na przewodzie gtowicy sitownika.

- J

Trzymac przycisk az do trzy krotnego
sygnatu dzwiekowego (x3 BIP) co
oznacza akceptacje procedury

zmiany kierunku obrotéw sitownika.

- J

()

2X

2X 1X

. '
o v B
Wiaczy¢ zasilanie sitownika co

zostanie potwierdzone sygnatem

dzwiekowym (x2 BIP).

W odstepie okofo dwach sekund Nacisna¢ przycisk,DOt, co zostanie

nacisnac dwukrotnie przycisk,P2’ potwierdzone sygnatem dzwiekowym

co zostanie potwierdzone sygnatem 1 BIP).

dzwiekowym (x2 BIP).

8. AKTYWACJA TRYBU IMPULSOWEGO

1X

1X

o

Nacisnac¢ przycisk,P2", co zostanie
potwierdzone sygnatem dzwiekowym

(x1 BIP).

- J

Nacisna¢ przycisk, GORA', co zostanie
potwierdzone sygnatem dzwigkowym Nacisna¢ przycisk,P2"

(x1 BIP).

- J N\ J

9. KASOWANIE NADAJNIKOW Z PAMIECI SILOWNIKA

1X

1X

o/

Nacisnac¢ przycisk,P2", co zostanie
potwierdzone sygnatem dzwigekowym

(x1 BIP).

- J

< . <
Nacisna¢ przycisk,STOP’, co zostanie

potwierdzone sygnatem dzwigkowym
(x1 BIP).

Nacisnac przycisk,P2"

\ J - J

OK

Ve N

Po prawidfowym dokonaniu ustawien
sitownik zareaguje sygnatem
dzwigkowym (x6 BIP) i przechodzi
w tryb sterowania uzytkowego.

3X

Po prawidtowym dokonaniu ustawieri
odbiornik radiowy zareaguje
sygnatem dzwiekowym (x3 BIP).
Urzadzenie przejdzie w tryb bez
podtrzymania, aby powrdcic do trybu
z podtrzymaniem nalezy powtorzy¢
sekwencje programowania.

3X

Po prawidfowym dokonaniu
ustawien odbiornik radiowy
zareaguje sygnatem dzwiekowym
(x3 BIP).

- J

A Procedura kasowania jakiegokolwiek nadajnika usuwa wszystkie nadajniki jakie byty potaczone w systemie z sitownikiem.

K\ ALUPROF

2020.02.17



PROGRAMING MANUAL FOR DM MOTORS, SERIES DM R

r&‘ ALUPROF
MANUAL FOR DM MOTORS, SERIES R

1. TECHNICAL SPECIFICATIONS

DM35R

- Power supply: ~230V/50Hz
- Mechanical limit swiches
- Bulid in radio receiver
- Frequency: 433.92 Mhz
- Radiated power: 10 miliwat (mW)
- Operating temperature: ~ -10°C ~ +55°C (protection degree 1P44)
- Average range: 200 meters (in open space)
35 meters (inside buildings)
- Ability to store up to 20 channels in one tubular motor. Each next channel will erase the first one

Company reserves the tolerance of catalog data due the different conditions usage.

All DC series transmitters available in the ALUPROF offer are suitable for the radio control.

2. ELECTRICAL CONNECTIONS

L1 N PE

Power supply: 230V / 50Hz

NOTE

- Installation of the motor should be carried out by authorized persons.

- The motor is designed for use in dry rooms and should not be exposed to direct weather conditions.

- The motor should be powered by a separate circuit and protected by a quick fuse for example: circuit breaker type B10

In accordance with the provisions of the Directive of the European Parliament and of the Council 2012/19/ EU of 4 July 2012 on waste electrical and
electronic equipment (WEEE), it is prohibited to place of used equipment together with other wastes, marked with crossed out wheeled bin symbol.
The users are obliged to transfer their used equipment to a designated collection point for proper processing. The marking means, at the same time,
that the equipment was put on the market after 13 August 2005. These legal obligations have been introduced to reduce the amount of waste
generated from waste electrical and electronic equipment and to ensure an appropriate level of collection, recovery and recycling. The equipment
does not contain any dangerous components, which would have any particularly negative impact on the environment and human health.

/“ ALUPROF 2020.02.17




PROGRAMING MANUAL FOR DM MOTORS, SERIES DM R

3. REMOTE CONTROLLERS

DC305 DC306 DC313 DC920

DC 448

£
o
-

/N

DC 1675

MODE/K-

DC 1600

=

DC

K\ ALUPROF

DC289 DC288 DC 287

1602

DC1673

BASE
:

K-

+ N

- activation of this button will switch to the next channel.

- activation of this button will move curtain down.

- activation of this button will switch to programming mode.
- activation of this button will switch to the next channel.

- activation of this button will switch to the previous channel.

K1 - first channel buttons.
K2 - second channel buttons.
MODE - button activates the settings of the clock and date.
Activation of the “P2" button in remote controller DC1670, DC1671, DC315, DC61 is performed by a combination of both keys
“STOP"and "UP".
DC 1670 DC 1671 DC 315 DC 61
— —
TOP
plg (7o )
KEY LOCK
(sror et
“~H BASE
K1 K2
— —

/“ ALUPROF 2020.02.17



PROGRAMING MANUAL FOR DM MOTORS, SERIES DM R

r.\ ALUPROF
4.PROGRAMMING THE FIRST TRANSMITTER.

(D
2X 2X ) 1X
L2 & ¢

Press the SET button (on tubular In an interval of about two seconds,

Press the,UP" button and you will
motor's head) one time, 2 short beep press the,P2"button twice and you hear an acoustic signal (x1 BIP).

will be heard immediately (2xBIP). will hear an acoustic signal (x2 BIP).

- J - J - J

OK

After correct programming the

tubular motor will make 6 short beeps
(6xBIP) and it is ready to regular

using.

()

) B & O

N - N - N

In an interval of about two seconds,

Turn on the power, 2 short beep will Press the ,UP"button and you will hear

press the ,P2"button twice and you

be heard immediately (2xBIP). an acoustic signal (x1 BIP).

will hear an acoustic signal (x2 BIP).

- J - J - J

OK

After correct programming the

tubular motor will make 6 short beeps
(6xBIP) and it is ready to regular
using.

A This function deletes previously saved transmitters from the motors memory

5.SETTING THE LIMIT SWICHES

is still working it should be stopped and proceed to step 3).

2.Regulate the knob (marked 1) in the (+) direction set the requested position of the shutter.

P N
1. Start the opening mode of the shutter until it stops in the requested position (if the roller shutter is still opening and the motor

3. Raise the shutter and regulate the knob in the (-) direction and repeat the procedure if the requested position is crossed.

is still working, it should be stopped and proceed to step 3).

2. Regulate the knob (marked 8 ) in the (+) direction set the requested position of the shutter.

g
1. Start the closing mode of the shutter until it stops in the requested position (if the roller shutter is fully closed and the motor

3. Raise the shutter and regulate the knob in the (-) direction and repeat the procedure if the requested position is crossed.

6. ADDING ANOTHER TRANSMITTER.

2X

OK

After successful setup the radio
receiver will beep (x5 BIP).

Press the button,P2"twice of the
already programmed transmitter and Press the "P2" button of the new

you will hear an acoustic signal (x2 BIP). transmitter.

8- K\ ALUPROF
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PROGRAMING MANUAL FOR DM MOTORS, SERIES DM R

K\ ALUPROF
7. PROGRAMMING THE DIRECTION OF MOVEMENT

(D

2X

& oK

- N - N

Press the SET button (which is on the Hold the button till the tubular motor

head of the motor) for 6 seconds will make three short beep (3x BIP).

This means that the directions of the

movement have been changed.

- J - J

()

2X 2X 1X

. P

s N s N s
) In an interval of about two seconds,
Turn on the power, 2 short beep will

the,P2"button twi d
be heard immediately (2xBIP). pressthe utton twice andyou

will hear an acoustic signal (x2 BIP).

Press the , DOWN"button and you will

hear an acoustic signal (x1 BIP).

8. FUNCTION WITH SUPPORT ORWITHOUT SUPPORT

&X 1X

Press the,P2” button and you will hear Press the,UP" button and you will

an acoustic signal (x1 BIP). hear an acoustic signal (x1 BIP). Press the,P2" button

- J - J -

9. EREASING THE MEMORY OF THE MOTOR

@X 1X

Press the,P2"button and you will hear Press the , STOP" button and you will

an acoustic signal (x1 BIP). hear an acoustic signal (x1 BIP). Press the,P2" button

- J N J -

OK

After correct programming the

J

ubular motor will make 6 short beeps|
(6xBIP) and it is ready to regular

using.

3X

. N
After successful setup the radio receiver
will beep (x3 BIP) and move up-down.

The device will switch into operation
mode without support, repeat the
programming sequence to return to the|
operation mode with support.

3X

After successful setup the radio
receiver will beep (x3 BIP) and move

up-down.

A To clean up emiter means deleting all the memory of emiter in the motor receivers.

-9 K\ ALUPROF
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ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM R-ANTRIEBEN

r;\ ALUPROF
ANLEITUNG FUR DM R ANTRIEBE

1. TECHNISCHE SPEZIFIKATION

DM35R

- Stromversorgung: ~230V/50Hz
- Mechanischer Endschaltersystem
- Eingebauter Funkempfanger
- Frequenz: 433.92MHz
- Sendeleistung: 10 miliwat (mW)
- Betriebstemperatur: ~ -10°C ~ +55°C (Schutzart IP44)
- Reichweite: 200 Meter (im Freien)
35 Meter (in Gebduden)
- Es kénnen bis zu 20 Sender programmiert werden, die darauffolgenden Sender Gberschreiben die urspriinglich programmierten

Der Hersteller behdlt die Toleranz von Katalogdaten vor aufgrund von Verwendung in verschiedenen Bedingungen.

Zu Motor passen alle Sender der Serie DC, die im Angebot der Firma ALUPROF S.A.

2. BEISPIELHAFTER ANSCHLUSS DES MOTORS

L1 N PE

Stromversorgung: 230V / 50Hz

ACHTUNG

- Die Montage des Antriebs sollte durch befligtes Personal durchgefuhrt werden(die entsprechende Befugnisse besizten).

- Die Anwendung des Motors ist fir trockene Rdume bestimmt und sollte nicht den direkten Witterungsverhaltnissen ausgesetzt werden.

- Der Motor sollte Uber eine separate Leitung versorgt und durch einen Leitungsschutzschalter B10 abgesichert werden

Gemdl3 der Richtlinie 2012/19/EU des Europdischen Parlaments und des Rates vom 4. Juli 2012 (iber Elektro- und Elektronik-Altgeréte (WEEE) ist

es verboten, Elektro- und Elektronik-Altgeréte, gekennzeichnet durch das Symbol der durchgestrichenen Mcilltonne, mit anderen Abféllen zu
verwerten. Der Nutzer ist verpflichtet, die Elektro- und Elektronik-Altgeréte an gekennzeichneten Sammelstellen zur entsprechenden Verwertung
abzugeben. Die Kennzeichnung deutet auch darauf hin, dass das Gerét nach dem 13. August 2005 auf den Markt eingefiihrt wurde. Die oben
genannten Verpflichtungen wurden eingefihrt, um Abfélle von Elektro- und Elektronikgeraten zu vermeiden und Wiederverwendung, Recycling
und andere Formen der Verwertung zu sichern. Diese Geréte bestehen aus Materialien, deren gefédhrliche Inhaltsstoffe zu besonderen Umwelt- und
Gesundheitsrisiken fihren kénnen

N

/“ ALUPROF 2020.02.17




ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM R-ANTRIEBEN

3.BESCHREIBUNG DER SENDER

DC305 DC306 DC313 DC920

DC 448

£
o
-

/N

DC 1675

=

MODE/K-

DC 1600

DC

K\ ALUPROF

DC289 DC288 DC 287

1602

(sor) &
:

DC1673

C

LEGEND
AUF
AB

K-
K1
K2

- Das betatigen der Taste beweirkt, dass sich der Rollladenpanzer nach oben bewegt.
- Das betatigen der Taste beweirkt, dass sich der Rollladenpanzer nach unten bewegt.
- Das betatigen der Taste ruft die Programmierfunktion aus.

- Das betatigen der Taste schaltet den Sender auf den nachsten Kanal um.

- Das betatigen der Taste schaltet den Sender auf den vorherigen Kanal um.

- die Taste des 1. Kanals.

- die Taste des 2. Kanals.

MODE - Taste zum Aktivieren der Uhrzeit- und der Datumseinstellungen.

A

Aktivierung von P2 taste in Sender DC1670, DC1671, DC315, DC61 erledigen wir durch eine Kombination von Tasten ,STOP”
und,AUF" Gleichzeitich gedruckt.

-11-

DC1670

DC 1671
) )
/
.\
K1 K2
——— ———

K\ AL
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ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM R-ANTRIEBEN

(D

2X

——

r.\ ALUPROF
4.PROGRAMMIERUNG DES ERSTEN SENDERS.

2X

1X

Den Programmierungsknopf auf der
Leitung des Motorkopfs einmal kurz
drtcken, dieses wird Ihnen durch einen
kurzen Piepton bestatigt (X2 BIP).

- J

In einem Abstand von zwei Sekunden
wird die Taste ,P2" des Senders
zweimal gedrickt, was durch ein
Tonsignal (x2 BIP).

Driicken Sie bitte die Taste ,AUF" des
Senders, dieses wird Ihnen durch

einen kurzen Piepton bestétigt (x1 BIP)

- J

OK

Nach der korrekten Einstellung
reagiert der Motor durch einen
Piepton (x6 BIP) und beginnt

Anwendersteuerung.

()

2X

=
—

2X

1X

o

Beim Anschluss der Motor zur
Stromversorgung, wird er die

Programmierungsbereitschaft durch
einen kurzen Piepton bestétigen.

- J

In einem Abstand von zwei Sekunden
wird die Taste,P2" des Senders
zweimal gedriickt, was durch ein
Tonsignal (x2 BIP).

- J

Drucken Sie bitte die Taste , AUF"
des Senders, dieses wird Ihnen durch
einen kurzen Piepton bestétigt
(x1 BIP).

-

OK

Nach der korrekten Einstellung
reagiert der Motor durch einen
Piepton (x6 BIP) und beginnt
Anwendersteuerung.

A Diese Funktion 16scht zuvor gespeicherte Sender aus dem Aktorspeicher

5.EINSTELLUNG DER ENDSCHALTER

-

( 1. Den Motor In Richtung Auf ausfuhren, bis der Motor anhalt (In Falle der panzer wickelt sich weiter, stoppen Sie ihm und gehen
sie zu Schritt 3).

2. Stellschraube (von Schalter f1) in die Richtung (+) drehen, bis der Motor in die gewtinschte Stellung Anhalt.

3.In Falle der Uberschreitung der gewiinschten Position den Rollladen ein bisschen aufrollen, nachst ein paar Umdrehungen von
Stellschraube in Richtung (), und wiederholen Sie den Vorgang ab dem ersten Punkt.

-

( 1. Den Motor In Richtung Ab ausfuhren, bis der Motor anhalt (In falz der panzer gesamt entwickelt ist und der Motor noch lauft,
stoppen Sie ihm und gehen sie zu Schritt 3).

2. Stellschraube (von Schalter 8 in die Richtung (+) drehen, bis der Motor in die gewUnschte Stellung Anhalt.

3.In Falle der Uberschreitung der gewiinschten Position den Rollladen ein bisschen aufrollen, nachst ein paar Umdrehungen von
Stellschraube in Richtung (), und wiederholen Sie den Vorgang ab dem ersten Punkt.

6. HINZFUGUNG EINES NEUEN SENDERS.

2X

OK

In einem Abstand von zwei Sekunden
wird die Taste,P2" des bereits
programmierten Senders zweimal
gedriickt, was durch ein Tonsignal
(x2 BIP).

Die P2-Taste des neuen Senders

driicken.

Nach regelrechter Einstellung
wird der Radioempfanger mit
Tonsignal (x5 BIP).

-12-
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ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM R-ANTRIEBEN

K\ ALUPROF

7. ANDERUNG DER BASIS DREHRICHTUNG DES ANTRIEBS

(D

2X

3

OK

Der Motor zum Stillstand bringen.
Dann die Systemtaste des Motors

6 Sekunden lang gedrickt halten.

Die Taste so lange gedrickt halten, bis
Sie drei Pieptone horen (x3 BIP), dieses
wird Ihnen der Prozedurbeginn
der Anderung der Richtung der
Motorbewegung bestatigt.

()

2X

o

2X 1X

Beim Anschluss der Motor zur
Stromversorgung, wird er die
Programmierungsbereitschaft durch

einen kurzen Piepton bestétigen.

- J

s N s
In einem Abstand von zwei Sekunden Driicken Sie bitte die Taste ,AB" des

wird die Taste,P2" des Senders Senders, dieses wird Ihnen durch

zweimal gedrickt, was durch ein einen kurzen Piepton bestétigt

Tonsignal (x2 BIP). (x1 BIP).

8. AKTIVIERUNG DES IMPULS MODUS

0

1X

o

Dricken Sie bitte die Taste,,P2" des
Senders, dieses wird Ihnen durch
einen kurzen Piepton bestétigt

(x1 BIP).

- J

Drucken Sie bitte die Taste ,AUF"
des Senders, dieses wird Innen durch Die P2-Taste drlcken
einen kurzen Piepton bestétigt

(x1 BIP).

9. LOSCHEN DES SENDERS

1X

o/

@X

Dricken Sie bitte die Taste,P2" des
Senders, dieses wird lhnen durch

einen kurzen Piepton bestatigt
(x1 BIP).

- J

Driicken Sie bitte die Taste ,STOP”

des Senders, dieses wird Ihnen durch Die P2-Taste driicken

einen kurzen Piepton bestatigt
(x1 BIP).

\ J -

OK

Nach der korrekten Einstellung

reagiert der Motor durch einen
Piepton (x6 BIP) und beginnt
Anwendersteuerung.

3X

Nach entsprechender Einstellung
wird der Radioempfanger mit einem
Tonsignal (x3 BIP) und der Bewegung

oben-unten reagieren. Das Gerat
wird den Modus ohne Haltefunktion

wahlen, um in den Modus mit

Haltefunktion zurtickzukehren ist

die Programmierungssequenz zu

wiederholen.

3X

Nach entsprechender Einstellung
wird der Radioempfanger mit einem
'Tonsignal (x3 BIP) und der Bewegung

oben-unten reagieren.

A Loéschen des irgendwelchen Senders |8scht alle Sender, welche gespeichert sind.
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NAVOD K NAPROGRAMOVANi MOTORU DM SERIE R

r&‘ ALUPROF
NAVOD K MOTORU DM SERIE R

1. TECHNICKE UDAJE

DM35R

- Napdjenf: ~230V/50Hz
- Mechanické koncové spinace
- VEstavény radiovy pfijimac
- Kmitocet pfenosu: 433.92MHz
- Wkon pfenosu: 10 miliwat (mW)
- Teplota pro pouzivani: ~ -10°C ~ +55°C (stupen ochrany [P44)
- Dosah pfenosu: 200 metrt (oteviend plocha)
35 metrl (zastavéna plocha)
- Moznost naprogramovani jednoho motoru do 20 ovladacl Dalsi pfidané ovladace prepisuji naprogramovani stavajicich ovladacd

Viyrobce si vyhrazuje toleranci pro Udaje uvedené v katalogu vzhledem k pouzivani v rlznych podminkach.

Motor je kompatibilni se viemi ovladaci fady DC, které nabizi ALUPROF S.A.

2. PRIPOJENI MOTORU K NAPAJENI

L1 N PE

napajeni: 230V / 50Hz

POZOR
- Montaz provadét pouze opravnéné osoby.

- Motor je urcen k pouziti v suchych mistnostech. Nesmi byt vystaven pfimému pusobeni atmosférickych vliva.

- Motor musi byt zabezpecen prostfednictvim samostatného obvodu a zabezpecen pojistkami s rychlym pfitahem napf. nadproudovym jisticem typu B10

f V'souladu s pfedpisy smérnice Evropského parlamentu a Rady 2012/19/EU ze dne 4. Cervence 2012 o odpadnich elektrickych a elektronickych
zaiizenich (OEEZ) je zakdzdno vyhazovat zarizeni oznacené symbolem pieskrtnuté popelnice spolu s jinymi odpadly. Povinnosti uZivatele je odevzdat
pouzita zafizeni do podniku zabyvajiciho se sbérem pfistroji za ucelem jejich odpovidajici recyklace. Oznaceni zdrover znamend, Ze zarizeni bylo
uvedeno na trh po dni 13. srpna 2005. Vyse uvedené pravni povinnosti byly zavedeny za ucelem sniZzeni mnoZstvi odpad( vzniklého z pouZitych
elektrickych a elektronickych zarizeni a zajisténi naleZité drovné sbéru, zpétného odbéru a recyklace. Soucdsti zatizeni nejsou nebezpecné Idtky, které
by mély zvlasté negativni Vliv na Zivotni prostredy a lidské zdravi.
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NAVOD K NAPROGRAMOVANi MOTORU DM SERIE R
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3. POPIS OVLADACU

DC305 DC306 DC313 DC920 DC289 DC288 DC 287

DC 448 DC 661

£
o
-

@ . DOLU

DC 1675 DC1676 DC1673

K

DC1600 DC 1602

NA HORU VYSVETLIVKY:

- NA HORU - tlac¢itko spoustéjici pohyb pancite nahoru.
STOP DOLU - tlacitko spoustéjici pohyb pancife dold.

N

P - aktivaci tlacitka prejdete do funkci naprogramovani.
boLu K+ - stisk tlacitka prepind vysila¢ na nasledujici kanal.

K- - stisk tlacitka prepiné vysila¢ na predchazejici kandl.
+ K1 - tlacitka prvniho kanalu.

K2 - tlacitka druhého kanalu.

MODE - tlacitko aktivujici nastaveni hodin a data.

A U ovladacd DC1670, DC1671, DC315, DC61 aktivujte tlacitko,P2" pomoci soucasného stisknutfi tlacitek,STOP”a,NAHORU'".

DC1670 DC 1671 DC315 DC61

N )

-/ .

“1e- /‘\ ALUPROF

NA HORU

BLOKOVANI
*— STOP TLACITEK
“~{{ poLu
K1 K2
- J - J

2020.02.17



NAVOD K NAPROGRAMOVANi MOTORU DM SERIE R
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4.PROGRAMOVANI PRVNIHO OVLADACE.

(D

2X 2X 1X
~- & nurnar
Jednim rychlym pohybem stisknéte R . L . .
Pfiblizné za dvou sekund dvakrat . . " Po spravném nastaveni zareaguje
mikrospina¢ “programovani” nachézejici o » ) Stisknéte tlacitko, NAHORU" Bude e
o stisknéte tlacitko,P2" ovladace. L motor zvukovym signdlem (6X PIP)
se na vodici u hlavici motoru. Bude _ potvrzeno zvukovym signdlem . . .
potvrzeno kratkym zvukovym signalem Bude potvrzeno zvukovym signalem (1x PIP). a prejde do rezimu uZivatelského
(2xPIP). ) (2xPIP). ) ) ovladani.
2X 2X 1X
L
[ \
Po zapojeni napajenti radiovy ptijimac Priblizné za dvou sekund dvakrat Stisknéte tlacitko,NAHORU” Bude Po sprévném nastaveni zareaguje
potvrdi svoupfipravenost stisknéte tlacitko,P2" ovladace. potvrzeno zvukovym signalem motor zvukovym signalem (6X PIP)
k naprogramovani kratkym zvukovym Bude potvrzeno zvukovym signdlem (1x PIP). a prejde do rezimu uzivatelského
signalem (2x PIP). (2x PIP). ovladant.

A Funkce vymaze z elektromotoru vsechny dfiv prihldsené ovladace.

5. NASTAVENi KONCOVYCH SPINACU

( 1. Uvedte roletu do pohybu smérem k otevrent, az se zastavi v krajni poloze (pokud se pancit déle naviji do kazety, je tfeba zastavit
roletu a prejit k bodu 3).

2. Otacenim ovlddaciho kolecka (oznaceno sipkou {I') ve sméru (+) dovedte roletu do pozadované polohy.

3.V pfipadé prekroceni pozadované polohy je tfeba roletu zdvihnout, nékolikrat otocit ovlddacim koleckem ve sméru (-)
a zopakovat proces od bodu 1.

g
1. Uvedte roletu do pohybu smérem k zavieni, az se zastavi v krajni poloze (pokud je pancit zcela rozvinuty a motor déle
pracuje, je tfeba zastavit roletu a prejit k bodu 3).

2. Otacenim ovlddaciho kolecka (oznaceno Sipkou & ) ve sméru (+) dovedte roletu do pozadované polohy.

3.V ptipadé prekroceni pozadované polohy je tfeba roletu zdvihnout, nékolikrat otocit ovlddacim koleckem ve sméru (-) a
zopakovat proces od bodu 1.

6. PRIDANI DALSIHO OVLADACE.

2X
e N\ e N\ e N\
Stisknéte dvakrét tlacitko,P2"jiz Po sprévném nastaveni zareaguje
naprogramovaného ovladace. Bude Stisknéte tlacitko,P2” nového motor zvukovym signalem (5x PIP).
potvrzeno zvukovym signdlem (2x PIP). ovladace
. / . J . J

-16- r“ ALUPROF 2020.02.17



NAVOD K NAPROGRAMOVANi MOTORU DM SERIE R
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7.ZMENA ZAKLADNIHO SMERU OTACENi MOTORU

(D

2X

OK

Drzte mikrospinac az do trojitého

S

Motor musi byt zastaven. Déle je

nutné pridrzet mikrospinac zvukového signalu (3x PIP), ktery

programovani motoru po dobu ohlasf akceptaci procesu zmény

.. sméru otaceni motoru.
zhruba 6 vtefin.

()

B F & O OK

\ ( ( N
Po zapojeni napajeni radiovy Priblizné za dvou sekund dvakrat Stisknéte tla¢itko,DOLU” Bude Po spravném nastaveni zareaguje
prijimac potvrdf svoupfipravenost k stisknéte tlacitko,P2" ovladace. Bude potvrzeno zvukovym signélem motor zvukovym signalem (6X PIP)
naprogramovani kratkym zvukovym potvrzeno zvukovym signalem (1x PIP). a pfejde do rezimu uzivatelského
signalem (2x PIP). (2x PIP). ovladani.

8. AKTIVACE IMPULSNIHO REZIMU

1X 1X

o 3X

Ve

Stisknéte tlacitko,P2". Bude potvrzeno Stisknéte tlacitko,NAHORU" Bude Po spravném nastaveni zareaguje

o B , motor zvukovym signalem (3x PIP) a
zvukovym signalem (1x PIP). potvrzeno zvukovym signalem Stisknéte tlacitko,P2 pohybem nahoru-dolt. Zafizeni prejde
(1x PIP). do rezimu bez pridrzeni. Pro ndvrat
do rezimu s pridrzenim opakujte postup)
programovani.
9.VYMAZANI OVLADACU ZE SYSTEMU MOTORU
1X 1X
o 3X
@& arurror
Stisknéte tla¢itko,P2" Bude potvrzeno Stisknéte tlacitko,STOP" Po spravném nastaveni zareaguje
e i A S i motor zvukovym signalem (3x PIP).
zvukovym signalem (1x PIP). Bude potvrzeno zvukovym signalem Stisknéte tlacitko,P2" ym sig
(1x PIP).
A J S J . J . J

A Proces vymazani jakéhokoliv ovladace maze viechny ovladace, které byly propojeny v systému s motorem.
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UTMUTATO A DM SOROZAT R CSOMOTOR PROGRAMOZASAHOZ

rﬁ ALUPROF
UTMUTATO A DM SOROZAT R CSOMOTOR PROGRAMOZASAHOZ

1. MUSZAKI SPECIFIKACIO

DM35R

e

- Tapfeszlltség: ~230V/50Hz
- Mechanikus végallaskapcsolok
- Beépitett radidvevd
- Atviteli frekvencia: 433.92MHz
- Atviteli teljesitmény: 10 milliwatt (mwW)
- UZemeltetési hémérséklet: ~ -10°C ~ +55°C (IP44 védettség)
- ATViteli tavolsag: 200 méter (nyilt terep)
35 méter (beépitett terep)
- Egy motorra be lehet programozni max. 20 jeladdt. Az Ujabb jeladdk feldlirjak a legkordbban beprogramozottakat

Tekintettel a kilonféle hasznélati kdriimeényekre, a gyarto tolerancidt tart fenn magénak a katalogus adataiban.

A kdzpont tdmogat minden, az ALUPROF S.A. ajanlatdban szerepld, DC sorozatu jeladét.

-

2. A MOTOR CSATLAKOZTATASA A TAPFESZULTSEGRE

L1 N PE

tapfesziltség: 230V / 50Hz

VIGYAZAT

- A beépitését erre jogosult személynek kell végezni.

- A kézpont szaraz helyiségekben torténé hasznalatra készilt, nem szabad kitenni az id6jaras kozvetlen hatasainak.

- A kdzpontot kilon dramkorrdl kell betaplalni, és biztositani kell gyors mikddésd biztosftékkal, pl. B10 tipusu tularam kapcsoldval

Az Eurdpai Parlament és Tanacs 2012/19/EK irdnyelvének (2012. julius 4.) az elektromos és elektronikus berendezések hulladékairo! (WEEE)
rendelkezései szerint tilos az athuizott szemétkosar jellel megjeldlt, tonkrement terméket mds hulladékokkal egytitt elhelyezni. A felhasznalé
kételessége, hogy a tonkrement eszkézt kijelolt gydjtdhelyre szallitsa megfeleld djrahasznositas céliabdl. A jelolés egyben azt is jelenti, hogy az
eszkdz 2005. augusztus 13. utan kerdlt forgalomba. A fenti jogszabalyok a ténkrement elektromos és elektronikus eszk6z6kbdl keletkezd hulladékok
korlatozdsa, valamint a megfeleld szintd begydjtés, visszanyerés és djrahasznositds biztositasa érdekében lettek bevezetve. Az eszkézben nincsenek
veszélyes Osszetevok, amelyeknek kiilondsen negativ hatdsuk lenne a kérnyezetre és az emberi egészségre.

N\
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UTMUTATO A DM SOROZAT R CSOMOTOR PROGRAMOZASAHOZ
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3. JELADOK LEIRASA

DC305 DC306 DC313 DC920

DC289 DC288 DC 287

FELSO RESZ

DC 448 DC661

FELSO RESZ

ALSO RESZ

DC 1675

DC1676

(P2}

DC 1600 DC 1602

ALSO RESZ

STOP

DC 229

~

DC1673

K FELSO RESZ

P2 STOP

IRE
L

ALSO RESZ

FELSO RESZ
STOP

K

JELMAGYARAZAT:
FELSO RESZ - a gomb aktivélasa kivéltja a pancél felfelé mozgasat.

ALSORESZ - agomb aktivaldsa kivaltja a pancél lefelé mozgésat.

P2 - a nyomoégomb aktivélasa kivaltja a programozasi funkciot.

K+ - a nyomdgomb aktivaldsa dtkapcsolja a jeladot a kdvetkezd csatorndra.
K- - a nyomdgomb aktivalasa dtkapcsolja a jeladodt az eléz6 csatorndra.

K1 - az els6 csatorna nyomogombjai.

K2 - a mésodik csatorna nyomégombjai.

MODE - az dra és a datum bedllitasat aktivaléd gomb.

A A, rendszer P2"nyomégombot a DC115A jeladdkon a,STOP"és a,

FEL"nyomdégombok egyittes megnyomasaval aktivaljuk.

DC 1670 DC 1671
(O o
(50
e
K1 K2

-19-
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DC315

FELSO RESZ

DC61

FELSO RESZ

LEZARASA

ALSO RESZ

BILLENTYUZET
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4.AZ ELSO JELADO PROGRAMOZASA

(D

2X 2X

——

1X

e N\ e N\
Gyors, egyszeres mozdulattal meg kell

Korilbelul két masodperc kihagyassal
nyomni a motor fején taldlhatd

. o nyomja meg kétszer a jelado hatso falan
LJprogramozas” gombot, amit révid
hangjelzés (X2 BIP) igazol vissza. taldlhatd,P2 rendszer"nyomaégombot,

amit hangjelzés igazol vissza (x2 BIP).

- J N\ J

Nyomja meg a jeladd hatsé
oldalan taldlhato,FEL"gombot,

amit hangjelzés (x1 BIP).

OK

A helyes bedllitas utan a motor
hangjelzéssel reagal (x6 BIP), és atall

hasznélati vezérlésre.

()

2X 2X 1X
L ...
-
Bekapcsolva a jelado tépfesziltségét Korulbelll két masodperc kihagyassal Nyomija meg a jeladd hatso oldalan
az a készenlétét a programozasra egy nyomja meg kétszer a jeladd hatsé fala talalhato,FEL” gombot, amit hang-
révid hangjelzéssel igazolja vissza taldlhatd,P2 rendszer” nyomogombot, jelzés (x1 BIP).
(x1 BIP). amit hangjelzés igazol vissza (x2 BIP).

- J - J

-

OK

A helyes bedllitas utan a motor
hangjelzéssel reagal (x6 BIP), és tall

hasznalati vezérlésre.

5. A MECHANIKUS VEGALLASKAPCSOLOK BEALLITASA MOTOROKON

és meg kell ismételni az eljarast az els6 ponttol.
N

2. Aforgatégombot (nyillal jeldlve ) a (+) irdnyban forgatva be kell dllitani a redény kivant helyzetét.

( 1. Be kell inditani a red6nyt a nyitas irdnydba, amig meg nem all a végaéllasnal (ha a pancél tovabb tekeredik a szekrénybe, azonnal
meg kell dllitani a redényt, és tovabb kell Iépni a 3. ponthoz).

3. Amennyiben tdlment a kivant llason, fel kell nyitni a redényt, néhanyszor meg kell csavarni a forgatogombot (-) irdnyban,

és meg kell ismételni az eljarast az els6 ponttol.
N

2. Aforgatégombot (nyillal jeldlve 8) a (+) irdnyban forgatva be kell llitani a redény kivant helyzetét.

P N
1. Be kell inditani a red6nyt a zards irdnyaba, egészen addig, amig a végallas kapcsold meg nem allitja (ha a pancél teljes egészében
letekeredett, de a motor tovabb dolgozik, meg kell allitani a redényt, és at kell Iépni a 3. ponthoz).

3. Amennyiben tdlment a kivant llason, fel kell nyitni a redényt, néhanyszor meg kell csavarni a forgatégombot (-) irdnyban,

6. UJABB JELADO HOZZAADASA.

2X

OK

Korilbeldl két mésodperc eltéréssel
nyomja meg kétszer a mar eprogramo- Nyomja meg a,P2" gombjat az Uj
zott jeladd hazanak hatsd ) B
jeladon.
oldalan taldlhato,P2"gombot, amit

hangjelzés igazol vissza (x2 BIP).

A helyes bedllitas utan a radidvevd
hangjelzéssel igazol vissza (x3 BIP).

"20- K\ ALUPROF
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7. A MOTOR FORGASIRANYANAK MEGVALTOZTATASA

(D

2X
S
A motornak meg kell allnia. Addig kell tartani a gombot, amig
Majd benyomva kell tartani a motor haromszori hangjelzést nem ad,
rendszer gombyjat kériilbeldl ami azt jelenti, hogy a motor forgé-
6 mésodpercig sirdnydnak megvaltoztatasa el lett
fogadva. )
2X 2X 1X
‘ @& arueror
o v \

( 3\ ( N ( N ) N
Bekapcsolva a jeladd tépfesziiltségét Kértlbeltl két masodperc kihagyassal Nyomja meg a jeladd hatso oldalan A helyes beallitds utan a motor
az a készenlétét a programozasra egy nyomja meg kétszer a jelado hatso falan taldlhato,LE"gombot, amit hangjelzés hangjelzéssel reagél (x6 BIP), és atall

révid hangjelzéssel igazolja vissza talalhatd,P2 rendszer” nyomégombot, igazol vissza (x1 BIP). hasznalati vezérlésre.
(x1 BIP). amit hangjelzés igazol vissza (x2 BIP).

- J - J - J -

8.AZ IMPULZUSOS UZEMMOD AKTIVALASA

1X 1X
& o :

( \ e A ( A A helyes bedllitds utan a Radidvevo
Nyomja meg a jeladd Nyomja meg a jeladd hatso hangjelzéssel (x3 BIP) és fel-le mozgéssal
. ) ) o ) ) ) Nyomia meq a P2* qombist reagdl. A berendezés &tall megtartas
hétsé oldalan taldlhato, P2 oldalan taldlhato,FEL" gombot, yomj ga,r2 g J nélkili izemmodba, A megtartdsos
gombot, amit hangjelzés igazol amit hangjelzés (x1 BIP). uzermmadba térténé visszatéréshez
) meg kell ismételni a programozasi
vissza (x1 BIP). szekvenciat.

- J - J - J -

9. A RADIOVEVO MEMORIAJANAK TORLESE

1X 1X
@ o h

N - N - N

Nyomja meg a jeladd hétso oldalan Nyomja meg a jeladd hétsé oldaldn A helyes bedllités utan a Radidvevo
talalhato,P2" gombot, amit talalhato,STOP” gombot, amit ! . . hangjelzéssel (x3 BIP) és fel-le
Nyomja meg a,P2" gombjat i i
hangjelzés igazol vissza (x1 BIP). hangjelzés igazol vissza (x1 BIP). mozgassal reagal.
A J S J . J . J

A Barmilyen jeladd torlése torli a rendszerben a motorhoz rendelt ¢sszes jeladot.
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INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE A SERVOMOTORULUI TUBULAR DM R

e

-

1. SPECIFICATII TEHNICE

DM35R

- Alimentarea electricd: ~230V/50Hz
- Limitatoare de cursd mecanice
- Receptor radio incorporat
- Frecventa transmisie: 433.92MHz
- Putere transmisie: 10 miliwati (mW)
- Temperatura de operare: ~ -10°C ~ +55°C (grad de protectie IP44)
- Distantd de transmisie: 200 de metri (spatiu deschis)
35 de metri (in interior)
- Capacitatea de programare pana la 20 de emitdtoare intr-un singur servomotor. Salvarea urmatoarelor emitdtoare duce la suprascrierea
emitdtoarelor programate initial
Producatorul isi rezervd toleranta de date din catalog din cauza utilizarii in conditii diferite.

Unitatea de control functioneaza cu toate emitdtoarele din seria DC care se afld in oferta ALUPROF S.A.

2. CONECTAREA SERVOMOTORULUI LA SURSA DE ALIMENTARE

L1 N PE

Alimentarea electrica: 230V / 50Hz

ATENTIE

- Instalarea trebuie facuta de catre persoane autorizate.

- Servomotorul este destinat pentru utilizarea in camere uscate si nu ar trebui sa fie expus direct conditiilor meteorologice.

- Servomotorul trebuie sa fie alimentat de un circuit separat si protejat de o siguranta de activare rapida de ex. intrerupator B10

In conformitate cu dispozitiile Directivei Parlamentului European si al Consiliului 2012/19 / UE diin 4 iulie 2012 privind echipamentele electrice si
electronice uzate (DEEE) este interzis de a plasa echipamente uzate marcate cu simbolul unui cos de gunoi, impreund cu alte deseuri. Utilizatorul
este obligat sa transfere echipamentele utilizate catre un anumit punct de colectare pentru prelucrare corespunzatoare. Acest marcaj inseamnd, in
acelasi timp, ca echipamentul a fost introdus pe piata dupa 13 august 2005. Aceste obligatii legale au fost introduse pentru a reduce cantitatea de
deseuri generate de echipamentele electrice si electronice uzate si pentru a asigura un nivel adecvat de colectare, de recuperare si de reciclare. In
echipamentul nu mai sunt componente periculoase, care ar avea un impact deosebit de negativ asupra mediului si a sanatatii umane.
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3. DESCRIEREA EMITATOARELOR

DC305 DC306 DC313 DC920 DC289 DC288 DC 287

DC 448 DC 661

£
o
-

/<

JOS

DC 1675 DC1676 DC1673

K

JOS

(72 )

DC1600 DC 1602

SUS

STOP

JOS

SUS LEGENDA:
SuUs - activarea butonului va duce la miscarea cortinei in sus.
JOs - activarea butonului va duce la miscarea cortinei in jos.
P2 - activarea butonului functiei de programare.
K+ - activarea butonului comuta emitatorul pe canalul urmator.
K- - activarea butonului comuta emitatoruli pe canalul anterior.
K1 - butoanele primului canal.
K2 - butoanele celui de-al doilea canal.
MODE - butonul de activare a stdrilor orei si datei.

Activarea tastei,P2"la emitdtoarele DC1670, DC1671, DC315, DC61 se realizeaza printr-o combinatie
a tastelor apdsate simultan ,STOP”si,SUS".

DC1670 DC 1671 DC315 DC61

N )

o IS SuUS
~—H STOP
“~{ Jos

K1 K2

- J - J

"3 /‘\ ALUPROF

BLOCAREA
TASTELOR
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4. PROGRAMAREA PRIMULUI EMITATOR.

(D

2X

——

2X

1X

©

@ acurrar

-

/Apésat,i butonul de “programare” de pe
cablul corpului principal al servomo-
torului ceea ce va fi confirmat printr-un
semnal sonor (x2 BIP).

- J

-

g
Intr-un interval de doud secunde apasati
de doua ori butonul ,P2"al sistemului, a
transmitatorului, cea ce va fi confirmat

cu un semnal sonor (x2 BIP).

Apasati tasta"SUS" ceea ce va fi
confirmat printr-un semnal

sonor (x1 BIP).

Dupa efectuarea corecta a setarilor
servomotorul va emite un semnal
sonor (x6 BIP) si se va comuta in

modul de control obisnuit.

()

2X

|- &

2X

1X

o

@ Awurror

.
Pornind alimentarea emitatorului

acesta va confirma disponibilitatea de

Intr-un interval de dous secunde

apasati de doua ori butonul ,P2"al

Apadsati tasta “SUS" ceea ce va fi

confirmat printr-un semnal sonor

Dupa efectuarea corecta a setarilor

servomotorul va emite un semnal

programare printr-un semnal sonor sistemului, a transmitatorului, cea ce va (x1 BIP). sonor (x6 BIP) si se va comuta in
scurt (x2 BIP). fi confirmat cu un semnal sonor (x2 BIP) modul de control obisnuit.
N ) N ) N ) N

ﬁ Aceastd functie sterge emitdtorele memorate anterior din memoria motoarelor

5. REGLAREA SERVOMOTOARELOR CU LIMITATOARE DE CURSA MECANICE

P N
1. Porniti roleta in directia de deschidere, pana cand se va opri in pozitia finald (daca cortina intrd in continuare in casetd, trebuie sd

opriti roleta si sa treceti la punctul 3).

2. Miscand butonul rotativ (marcat cu o sdgeatd ) in directia (+) stabiliti pozitia doritd a roletei.

3.1n cazul in care depadsiti pozitia dorita, trebuie s ridicati roleta, s3 efectuati cateva miscari cu butonul rotativ in directia
(-) si sé repetati procedura de la primul punct.

- J

-

g
1. Porniti roleta in directia de inchidere pana cand se opreste in pozitia de capat (in cazul in care cortina s-a desfacut in intregime
iar servomotorul functioneaza in continuare, trebuie sa opriti roleta si sa treceti la punctul 3).

2. Miscand butonul rotativ (marcat cu o sdgeatd § ) in directia (+) stabiliti pozitia dorita a roletei.

3.1n cazul in care depadsiti pozitia dorita, trebuie s& ridicati roleta, sd efectuati cateva miscari cu butonul rotativ in directia (-) si sa
repetati procedura de la primul punct.

- J

6. ADAUGAREA EMITATOARELOR ADITIONALE.

2X

P N P N P N
Apasati de doud ori butonul “P2’,
programat deja, ceea ce va
fi confirmat printr-un semnal
sonor (x2 BIP).

Dupa o configurare corectd a setarilor
receptorul radio va reactiona prin
emiterea unui semnal sonor
(x3 BIP).

Apasati butonul “P2"a noului

emitator.

2020.02.17
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7.SCHIMBAREA SENSULUI DE ROTATIE A SERVOMOTORULUI

(D

2X

3

OK

Servomotorul trebuie sd fie oprit.
Apoi, trebuie sd tineti apasat
butonul de sistem al servomotorului

timp de aproximativ 6 secunde.

Tineti apasat butonul pana cand
auziti un triplu bip (x3 BIP), ceea
ce fnseamna acceptarea procedurii
de schimbare a directiei de rotatie a
servomotorului.

()

2X

o

2X 1X

Pornind alimentarea emitatorului
acesta va confirma disponibilitatea de
programare printr-un semnal sonor

scurt (x2 BIP).

s N s
Intr-un interval de doud secunde apdsati Apdsati tasta"JOS" ceea ce va fi
de doua ori butonul ,P2" al sistemului, a confirmat printr-un semnal sonor
transmitdtorului, cea ce va fi confirmat (x1 BIP).

cu un semnal sonor (x2 BIP).

8. ACTIVAREA MODULUI IMP

i

ULS

o

M arurror

N

r h (
Apasati butonul "P2" Apdsati tasta “SUS" ceea ce va
ceea ce va fi confirmat printr-un fi confirmat printr-un semnal Apasati tasta P2"
semnal sonor (x1 BIP). sonor (x1 BIP).
- J - J A

9. STERGEREA EMITATOAREL

OR DIN MEMORIA SERVOMOTORULUI

e R
Dupd efectuarea corectd a setarilor
servomotorul va emite un semnal

sonor (x6 BIP) si se va comuta in
modul de control obisnuit.

3X

/Dupé o configurare corectd a setarilor re-
ceptorul radio va reactiona prin emiterea
unui semnal sonor (x3 BIP) si va efectua o
miscare in sus si in jos. Dispozitivul va trece

in modul féra asteptare, pentru a trece
din nou la modul de asteptare trebuie sd

L restabiliti secventele de programare.

1X 1X
o 3X
@& arurror
p N - N p N p N
Apésati butonul “P2" ceea ce va fi Apésati tasta "STOP” ceea ce va fi Dupd o configurare corectd a setdrilor
confirmat printr-un semnal sonor confirmat printr-un semnal sonor . oo receptorul radio va reactiona prin
Apadsati tasta P2 . .
(x1 BIP). (1 BIP). emiterea unui semnal sonor (x3 BIP)
si va efectua o miscare in sus siin jos.
N ) N ) N N J
ﬁ Procedura de stergere inseamna ca toate emitdtoarele conectate cu servomotorul vor fi eliminate.
25 (x ALUPROF 20200217
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MANUEL DE PROGRAMMATION DES MOTEURS DM DE LA SERIE R

1. DONNEES TECHNIQUES

DM35R

e

- Alimentation réseau : ~230V/50Hz
- Récepteur radio intégré
- FIns de course mécaniques
- Frequence de transmission : 433.92MHz
- Puissance de transmission: 10 milliwatts (mW)
- Température de fonctionnement : ~ -10°C ~ +55°C (degré de protection IP44)
- Distance de transmission: 200 metres (terrain ouvert)
35 metres (terrain bati)
- Possibilité de programmer jusqu’a 20 émetteurs sur un seul moteur. Les émetteurs supplémentaires entrainent l'effacement de ceux
programmeés préalablement
Le fabricant se reserve la tolerance des donnees du catalogue en raison des options d'utilisation dans differentes conditions.

Ces moteurs sont compatibles avec tous les émetteurs de la série DC proposée par ALUPROF SA.

2. CONNEXION DU MOTEUR

L1 N PE

alimentation réseau : 230V / 50Hz

PRUDENCE

- Le montage du moteur doit étre effectué par un personnel autorisé.

- Du moteur est destiné a I'usage dans des locaux secs et ne doit pas étre exposé aux intempéries.

- Du moteur doit étre alimenté par un circuit séparé et protégé avec un fusible a fonctionnement rapide, par exemple disjoncteur de type B10

( Conformément aux dispositions de la directive 2012/19/UE du Parlement européen et du Conseil du 4 juillet 2012 relative aux déchets
déquipements électriques et électroniques (DEEE), il est interdit de placer les équipements usagés marqués avec une poubelle sur roues barrée
d'une croix avec dautres déchets. L utilisateur est obligé de transférer les équipements usagés a un point de collecte en vue de leur traitement
approprié. Le marquage signifie en méme temps que les équipements ont été mis sur le marché apreés le 13 aout 2005. Ces obligations légales
ont été introduites afin de réduire la quantité de déchets générés par les équipements électriques et électroniques usagés et dassurer un niveau
approprié de collecte, de récupération et de recyclage. Les équipements ne contiennent pas de composants dangereux qui ont un impact
particulierement négatif sur lenvironnement et la santé humaine.

/“ ALUPROF 2020.02.17
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3. DESCRIPTION DES EMETTEURS
DC305 DC306 DC313 DC920 DC289 DC288 DC 287

STOP

DC 448

£
o
-

/<

BAS

DC 1675 DC 1676 DC1673
(7 ) =

DC1600 DC 1602

HAUT - l'activation de cette touche entrainera la montée du tablier.
BAS - l'activation de cette touche entrainera la descente du tablier.
P2 - cette touche active la fonction de programmation.
K+ - cette touche fait passer I'émetteur au canal suivant.
K- - cette touche fait passer I'émetteur au canal précédent.
K1 - touches du premier canal.
K2 - touches du second canal.
MODE - touche d'activation des réglages de I'horloge et du dateur.

L'activation de la touche « P2 » dans les émetteurs DC1670, DC1671, DC315, DC61 se fait par la combinaison de I'appui simultané
des touches « ARRET » et « HAUT ».

DC1670 DC 1671

N )

()

DC61

BLOCAGE
o DES
SToP TOUCHES
“~{ BAS
K1 K2
- J - J

"27- /‘\ ALUPROF
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4.PROGRAMMATION DU PREMIER EMETTEUR.

(D

2X 2X 1X

©

@ acurrar

——

Ve N Ve N Ve

. <
Par un seul mouvement rapide, appuyez
sur la touche de « programmation »

Dans un intervalle d'environ deux Appuyez sur la touche « HAUT » -

secondes, appuyez deux fois sur ) .
située sur le cable de la téte de I'action- ppuy cette action sera confirmée par
neur, ce qui sera confirmé par un court la touche « P2 » cette action sera con- un bip sonore (x1 BIP).

bip sonore (x2 BIP) firmée par un bip sonore (x2 BIP).

Aprés un réglage correct, le moteur
émettra un bip sonore (x6 BIP) et
passera au mode de controle de

fonctionnement.

()

2X

|- &

2X 1X

o

@ Awurror

N - N - N

Mettez I'appareil sous tension -
I'émetteur radio signalera ce fait par

un long bip sonore (x2 BIP).

Dans un intervalle d'environ deux sec-|
ondes, appuyez deux fois sur la tou-

che « P2 » cette action sera confirmée|

Appuyez sur la touche « HAUT » —
cette action sera confirmée par un bip
sonore (x1 BIP).

Apres un réglage correct, le moteur
émettra un bip sonore (x6 BIP) et

passera au mode de controle de

par un bip sonore (x2 BIP). fonctionnement.

ﬁ Cette fonction supprime les canaux précédemment stockés de la mémoire

5. REGLAGE DES INTERRUPTEURS DE FIN DE COURSE

g
1. Faites enrouler le volet dans le sens de l'ouverture jusqu'a ce qu'il s'arréte en position finale (si le tablier continue a senrouler
dans le caisson, arrétez-le et passez au point 3).

2. En tournant le bouton (marqué par la fleche ) dans le sens (+), amenez le volet a la position désirée.

3. En cas de dépassement de la position désirée, remontez le volet, faites quelques tours du bouton tournant dans le
sens (-) et recommencez la procédure a partir du premier point.

- J

g
1. Faites dérouler le volet dans le sens de la fermeture jusqu'a ce quiil s'arréte en position finale (si le tablier est déroulé com-
pletement et si le moteur continue a fonctionner, arrétez le volet et passez au point 3).

2. En tournant le bouton (marqué par la fleche ) dans le sens (+), amenez le volet a la position désirée.

3. En cas de dépassement de la position désirée, remontez le volet, faites quelques tours du bouton tournant dans le sens (-) et
recommencez la procédure a partir du premier point.

- J

6. AJOUT D’'UN AUTRE EMETTEUR.

2X

( h ( R e ~
Appuyez deux fois sur la touche « P2 »
de I'émetteur déja programmé - cette

action sera confirmée par un bip sonore

(x1 BIP).

Aprés un réglage correct, le
récepteur radio signalera ce fait
par un bip sonore (x5 BIP).

Appuyez sur la touche « P2 » du

nouvel émetteur.

2020.02.17
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7. CHANGEMENT DU SENS DE ROTATION DE BASE DU MOTEUR

(D

2X

~—

K

P N
L'actionneur doit étre arrété. Ensuite,
maintenez I'appui sur la touche de
programmation du moteur pendant

environ 6 secondes.

Maintenez cette touche jusqu'a enten-
dre trois bips (x3 BIP) sonores, ce qui
signifie I'acceptation de la procédure
de changement du sens de rotation

de l'actionneur.

()

2X

I L4

2X

1X

K

Mettez I'appareil sous tension -
I'émetteur radio signalera ce fait par

un long bip sonore (x2 BIP).

Dans un intervalle denviron deux
secondes, appuyez deux fois sur la
touche « P2 » cette action sera

confirmée par un bip sonore (x2 BIP).

- J

e R
Appuyez sur la touche « BAS » - cette Apreés un réglage correct, le moteur

action sera confirmée par un bip émettra un bip sonore (x6 BIP) et

sonore (x1 BIP). passera au mode de contréle de

fonctionnement.

8. ACTIVATION DU MODE D’IMPULSIONS

1X

1X

& .

p ~

Ve

Appuyez sur la touche « P2 » — cette

action sera confirmée par un bip son-

ore (x1 BIP).

-

J

Appuyez sur la touche « HAUT » —

cette action sera confirmée par un

bip sonore (x1 BIP).

- J

Aprés un réglage correct, le récepteur
radio signalera ce fait par un bip sonore
(x3 BIP) et effectuera un mouvement
haut-bas. lappareil passera au mode
sans maintien ; afin de revenir au mode
avec maintien, répétez les séquences de
programmation.

Appuyez sur le bouton “P2".

9. EFFACEMENT DE LA MEMOIRE DU RECEPTEUR RADIO

1X

1X

o/

@& arurror

& .

- N

Appuyez sur la touche « P2 » — cette
action sera confirmée par un bip

sonore (x1 BIP).

Appuyez sur la touche « ARRET » —
cette action sera confirmée par un

bip sonore (x1 BIP).

\ J

Ve N Ve N

Aprés un réglage correct, le récepteur

radio signalera ce fait par un bip
Appuyez sur le bouton “P2".
sonore (x3 BIP).

- J - J

ﬁ La procédure deffacement d’'un émetteur quelconque entraine la suppression de tous les émetteurs qui ont été connectés au moteur

dans le systeme.

-29-
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PROGRAMMEERHANDLEIDING VOOR DE MOTOR DM-SERIE R

1. TECHNISCHE SPECIFICATIE

DM35R

e

- Voeding netwerk: ~230V/50Hz
- Mechanische eindposities
- Ingebouwde radiosignaalontvanger
- transmissiefrequentie: 433,92 MHz
- transmissievermogen: 10 milliwatt (mW)
- BEDRIJFSTemperatuur: ~ -10°C ~ +55°C (beschermingsgraad 1P44)
- transmissieafstand: 200 meter (open terrein)
35 meter (bebouwd terrein)
- Mogelijkheid om tot 20 zenders op één motor te programmeren. Het programmeren van nog meer zenders betekent dat de eerder
geprogrammeerde zenders worden overschreven
De producent is niet aansprakelijk voor afwijkingen van de catalogusgegevens vanwege gebruik onder verschillende omstandigheden.

Alle zenders van de serie DC uit het aanbod van ALUPROF S.A. passen op de centrale.

2. AANSLUITSCHEMA

L1 N PE

voeding netwerk: 230V / 50Hz

VOORZICHTIG

- De montage van de motor moet worden uitgevoerd door bevoegde personen.

- De motor is bestemd voor toepassing in droge ruimten.

- De motor moet worden gevoed door een apart circuit dat is beveiligd met een zekering met snelle werking, bv. een zekering B10

( Conform de voorschriften van Richtljjin 2012/19/EU van het Europees Parlement en de Raad van 4 juli 2012 betreffende afgedankte elektrische
en elektronische apparatuur (AEEA) is het verboden om afgedankte apparatuur die is gemarkeerd met het symbool van een doorgekruiste
verrijdbare afvalbak samen met ander afval aan te bieden. De gebruiker is verplicht om de afgedankte apparatuur aan te bieden bij het aangewezen
verzamelpunt, teneinde het op de juiste wijze te kunnen verwerken. De aanduiding betekent tegelijkertijd dat de apparatuur op de markt is
gebracht na 13 augustus 2005. Bovengenoemde wetteljjke verplichtingen zijn ingevoerd om de hoeveelheid afval uit afgedankte elektrische en
elektronische apparatuur te beperken en te zorgen voor een voldoende niveau van inzameling, hergebruik en recycling. In de apparatuur bevinden
Zich geen gevaarlijke componenten die een bijzonder negatieve invioed op het milieu en de gezondheid hebben

/“ ALUPROF 2020.02.17
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3.BESCHRIJVING ZENDERS
DC305 DC306 DC313 DC920 DC289 DC288 DC 287

STOP

DC 448 DC661
BOVEN

ONDER

DC 1675 DC1676 DC1673

() (o)

DC1600 DC 1602

LEGENDA:
BOVEN - indrukken van de knop zorgt ervoor dat het pantser omhoog gaat.
ONDER - indrukken van de knop zorgt ervoor dat het pantser omlaag gaat.
P2 - indrukken van de knop roept de programmeerfuncties op.
K+ - indrukken van de knop schakelt de zender over op het volgende kanaal.
K- - indrukken van de knop schakelt de zender over op het voorgaande kanaal.
K1 - knoppen van het eerste kanaal.
K2 - knoppen van het tweede kanaal.
MODE - deze knop activeert de instellingen van datum en tijd.

A U activeert de knop“ P2"in de zender DC1670, DC1671, DC315, DC61 door tegelijkertijd de knoppen
,STOP"en,OMHOOG"in te drukken.

DC1670 DC 1671 DC315 DC61

N )

Yo _—(wom ]
5]
| oo

K1 K2
———

OETSBLOKKAD
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4. PROGRAMMERING VAN DE EERSTE ZENDER.

(D

2X

——

2X 1X

Druk met een snelle, eenmalige beweg-|
ing op de knop “programmeren”die zich
op de kabel van de kop van het motor

Ve N Ve N

Druk tweemaal op de knop 2" Dit Druk op de knop "OMHOOG". Dit wordt

wordt bevestigd met een gelu- bevestigd met een geluidssig-

idssignaal (x2 PIEP).

OK

Na juiste uitvoering van de in-

stellingen reageert de motor met een

geluidssignaal (x6 PIEP) en gaat

bevindt. Dit wordt bevestigd met een naal (x1 PIEP).
kort geluidssignaal (x2 PIEP). ) ) over in de gebruiksmodus.
2X 2X 1X
l R acurror
S

Bij het inschakelen van de voeding
bevestigt de motor dat hij gepro-

grammeerd kan worden met een kort
geluidssignaal (x2 PIEP).

- J

Druk tweemaal op de knop “P2". Dit Druk op de knop “OMHOOG". Dit
wordt bevestigd met een geluidssig-

naal (x1 PIEP).

wordt bevestigd met een geluidssig-

naal (x2 PIEP).

- J -

Na juiste uitvoering van de in-
stellingen reageert de motor met een
geluidssignaal (x6 PIEP) en gaat
over in de gebruiksmodus.

A Deze funktie verwijdert de eerder opgeslagen zenders uit het geheugen

5.INSTELLEN VAN MECHANISCHE EINDPOSITIES

P N
1. Het rolluik laten bewegen in de openingsrichting, totdat het stopt op de endpositie (als het pantser nog steeds oprolt in de kast,
moet u het rolluik stilzetten en overgaan naar punt 3).

2. Draai de knop (aangeduid met de pijl 1) in de richting (+) en zorg voor de gewenste positie van het rolluik.

3. Bij overschrijding van de gewenste positie moet u het rolluik oprollen, de knop een aantal malen in de richting (-)
draaien en de procedure vanaf het eerste punt herhalen.

- J

g
1. Het rolluik laten bewegen in de sluitrichting, totdat het stopt op de endpositie (als het pantser nog steeds oprolt in de kast,
moet u het rolluik stilzetten en overgaan naar punt 3).

2. Draai de knop (aangeduid met de pijl §) in de richting (+) en zorg voor de gewenste positie van het rolluik.

3. Bij overschrijding van de gewenste positie moet u het rolluik oprollen, de knop een aantal malen in de richting (-) draaien en de
procedure vanaf het eerste punt herhalen.

6. EEN ANDERE ZENDER TOEVOEGEN.

2X

OK

Ve N Ve N Ve N

Druk tweemaal op de knop“P2"van de

Na juiste uitvoering van de instellingen
reageert de radio-ontvanger met
een geluidssignaal (x5 PIEP).

reeds geprogrammeerde zender.
Dit wordt bevestigd met een
geluidssignaal (x2 PIEP).

Druk“P2"van de nieuwe zender.

2020.02.17
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7.WIJZIGING VAN DE BASISDRAAIRICHTING VAN HET MOTOR

(D

2X
~
De motor moet zijn gestopt. Houd Houd de knop ingedrukt tot u een
vervolgens de systeemknop van drievoudig geluidssignaal hoort
de motor gedurende ongeveer (x3 PIEP), dit betekent acceptatie van
6 seconden ingedrukt. de wijziging van de draairichting van
de motor. )
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Bij het inschakelen van de voeding Druk tweemaal op de knop “P2". Druk op de knop "OMLAAG”. Dit wordt Na juiste uitvoering van de in-
bevestigt de motor dat hij gepro- Dit wordt bevestigd met een bevestigd met een geluidssignaal stellingen reageert de motor met een
grammeerd kan worden met een kort geluidssignaal (x2 PIEP). (x1 PIEP). geluidssignaal (x6 PIEP) en gaat
geluidssignaal (x2 PIEP). over in de gebruiksmodus.

8. ACTIVERING IMPULSMODUS

U & § -

( \ e A ( A /Na juiste uitvoering van de instellingen
Druk op de knop "P2". Druk op de knop "OMHOOG". reageert de radio-ontvanger met een
geluidssignaal (x3 PIEP). Het apparaat
gaat over in de modus zonder stop-
geluidssignaal (x1 PIEP). geluidssignaal (x1 PIEP). pen. Om terug te keren naar de modus
met stoppen moet u de program-
meersequentie herhalen.

Dit wordt bevestigd met een Dit wordt bevestigd met een Druk op de knop “P2"
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9. WISSEN VAN ZENDERS UIT HET SYSTEEM VAN HET MOTOR
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Druk op de knop “P2". Dit wordt Druk op de knop “STOP". Dit wordt Na juiste uitvoering van de in-
stellingen reageert de radio-ontvan-

bevestigd met een geluidssignaal bevestigd met een geluidssignaal Druk op de knop“P2” e
(x1 PIEP). (x1 PIEP). ger met een geluidssignaal (x3 PIEP).
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ﬁ De procedure voor het verwijderen van elke zender verwijdert alle zenders die in een systeem met motor waren verbonden.
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