IT LEGENDA
1) Parti da leggere con attenzione.
/N Parti riguardanti la sicurezza.
FC: finecorsa.
Elemento mobile: riassume tapparelle.

EN|iey

L] Parts to read carefully.

A\ Parts about safety.

ER: end run.

Moving part: refers to shutters.

FR LEGENDE
L) Parties & lire attentivement.
N\ Parties concernant la sécurité.
Ifc : fin de course.
Elément mobile : se référe aux volets roulants.

Destinato esclusivamente all’automatizzazione di:

tapparelle

DE ZEICHENERKLARUNG

L) Sorgfaltig durchzulesende Abschnitte.
A\ Sicherheitsrelevante Abschnitte.

Designed exclusively to automate the following:

shutters

ES LEYENDA

Partes a leer con mucha atencion.
A\ Partes concernientes a la seguridad.

Desting exclusivement a |'automatisation de :

volets roulants

NL LEGENDA

L) Delen die aandachtig moeten worden gelezen.
A\ Delen die de veiligheid betreffen.

EL: Endlage. FC: final de carrera. EA: eindaanslag.
Bewegliches Element: das sind Rollldden. Elemento movil: se refiere a persianas. Bewegend element: verwijst naar rolluiken.
Nur fir den Antrieb von: Destinado exclusivamente a la automatizacion de Uitsluitend bedoeld voor de automatisering van:

Rollladen

PT LEGENDA
L1 Partes que devem ser lidas com atengao.
N Partes relativas & seguranca.
FC: fim de curso.
Elemento mdvel: relativo a persianas.

persianas:

persianas

PL LEGENDA
L) Akapity, ktdre nalezy uwaznie przeczytad.
AN\ Akapity dotyczace bezpieczeristwa.
FC: potozenie kraricowe.
Element ruchomy: odnosi sie do rolet.

Destinado exclusivamente a automatizagdo de:

persianas

Przeznaczony wytacznie do automatyzacii:

rolet

rolluiken

RU YC/OBHbIE 0603HAYEHUS

L) Paspenbi, TpebyloLuye BHAMATENLHOMO
MPOYTEHNS,

AN\ Paspienl, KacatoLyecs 6e30macHocTy.

KIN: KOHEYHbIE MONOXEHNS.

ToABVKHBIN 3NEMEHT: PONbCTaBHN.

V131167Me Npe/IHasHadeHo fy1sl aBTOMATU3aLMK:

PONbCTABEH.
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IT ATTENZIONE: IMPORTANTI ISTRUZIONI
DI SICUREZZA

Per la sicurezza delle persone & importante seguire
queste istruzioni.

Conservare queste istruzioni.

o || prodotto dovra essere destinato solo all'uso per il
quale & stato concepito. Ognialtro uso e da considerarsi
pericoloso. Came Cancelli Automatici S.p.A. non &
responsabile per danni causati da usi impropri, erronei
oirragionevoli.  L'installazione deve essere effettuata
da personale qualificato ed esperto. ® Assicurarsi che
le caratteristiche dell’elemento mobile siano compatibili
con le prestazioni del motore scelto. ® Non permettere
ai bambini di giocare con i dispositivi di comando fissi.
Tenereidispositivi di comando portatili fuoridalla portata
dei bambini.e Guardare I'elemento in movimento ed
assicurarsi che nessuno si awvicini fino al suo arresto.
* Sottoporre di frequente ad esame I'apparecchio, per
verificare se ci sono shilanciamenti o segni di usura o
danni ai cavi e alle molle. Non utilizzare I'apparecchio
nel caso in cui siano necessarie delle riparazioni o
delle regolazioni. ® Per la pulizia dell'elemento mobile,
togliere I'alimentazione al motore. ® E severamente
vietato: forare, immergere in acqua, far cadere,
martellare, deformare, inserire chiodi o viti, smontare
o0 manomettere il motore /o il cavo di alimentazione.
 Non installare un chiavistello manuale.  L'elemento
mobile deve poter scorrere perfettamente e chiudersi
con il proprio peso. Evitare attriti anche minimi tra
tubo awolgitore e cassonetto, lasciando un leggero
gioco laterale al tubo. e Durante I'installazione o la
manutenzione e con il motore alimentato, non causare
urti meccanici e non battere con il martello sul motore
per evitare danni all’elettronica interna. e Il cavo di
alimentazione & di tipo “Y”. Se il cavo & danneggiato,
deve essere sostituito dal fabbricante o dalle persone
con una qualifica simile per evitare pericoli, essendo
necessari attrezzi particolari. In caso contrario la
garanzia decadra. e Per installazioni del motore dove
il filo & esposto agli agenti atmosferici, proteggere il
cavo standard in PVC, inserendolo in tubi specifici
(condotti, 0 guaine anti UV).  Per evitare danni alle
persone ed al dispositivo, durante la memorizzazione
¢ indispensabile poter fermare il tubo awolgitore
motorizzato in qualsiasi momento. e Componenti
supplementari, come adattatori e supporti, devono
essere scelti con cura fra quelli offerti dal fabbricante
Came Cancelli Automatici S.p.A. tramite la sua rete di
vendite. ® Se I'installazione si trova ad un’altezza dal
pavimentoinferiorea 2,50 m, il motore e le parti condotte
devono essere protette. @ Se il motore viene montato
in un cassonetto, questo deve essere ispezionabile
per permettere regolazioni e controlli. e Il cavo di
alimentazione deve essere fissato con cura all'interno
del cassonetto di modo che non possa entrare in
contatto con le parti in movimento. e Eventuali viti per
ilfissaggio dell’awolgibile non devonotoccare il motore.
L'anello adattatore che aziona il finecorsa non deve
essere forato e deve essere sistemato perfettamente
nel tubo awolgitore. e Il diametro interno minimo
del tubo awolgitore, deve essere > di 47 mm. e ||
motore si surriscalda dopo 10 azionamenti continui,
la protezione termica interrompe I'alimentazione
ripristinandola dopo 10", Il motore funzionera a regime
ridotto per 60". e Il motore deve essere protetto dal
contatto con I'acqua e dall'umidita. e L'apparecchio
non & destinato ad essere usato da persone (bambini
compresi) le cui capacita fisiche, sensoriali o mentali
siano ridotte, oppure con mancanza di esperienza
o di conoscenza, a meno che esse abbiano potuto
beneficiare, attraverso I'intermediazione di una persona
responsabile della loro sicurezza, di una sorveglianza
0 di istruzioni riguardanti I'uso dell’apparecchio. e |
bambini devono essere sorvegliati per sincerarsi che
non giochino con I'apparecchio.

INSTALLAZIONE B,

Installare I'organo di manovra del dispositivo dirilascio
manuale a un'altezza inferiore a 1,8m.

(@ Applicare il perno quadro, con relativa farfalla, (A)
0 altro supporto idoneo.

@ Inserire I'adattatore corona (B) fino al bordo
esterno della ghiera come supporto, allineando le
chiavi d'inserzione.

(3 Inserire 'adattatore puleggia (C) ditrascinamento.

@ Inserire il motore (E) assemblato nel tubo
awolgitore (F) fino alla corona (B).

A NON forzare il motore nel tubo (F).
(® Inserire la calotta (G) nel tubo (F).

(© Fissare il tubo (F) al supporto fisso e sistemare il
motore (E) in modo che il pulsante (D) sia facilmente
raggiungibile .

A Assicurarsi che il tubo () sia in posizione perfet-
tamente orizzontale.

@ Agganciare la tapparella al tubo (F) utilizzando un
cintino con accessori 0 molle rigide.

A\ NON utilizzare viti pili lunghe delle autofilettanti
4.2x10mm, potrebbero danneggiare il motore (E).

COLLEGAMENTI ELETTRICI €3

Per il collegamento elettrico alla rete di alimentazione
prevedere un interruttore bipolare che ne assicuri la
disconnessione, conunadistanzadiapertura deicontatti
dialmeno 3 mm e unfusibile adeguato conformemente
alle regole di installazione.

Connettere i conduttori del cavo dialimentazione in una
scatola di derivazione rispettando la polarita seguente:

(@) blu (neutro), (b) marrone (fase), (<) giallo/verde
(terra), @ nero (fase), @ bianco (programmazione).

(1) Se non usato isolare il filo bianco.

L1 In caso di dubbio contattare un elettricista esperto
prima di effettuare qualsiasi tentativo azzardato.

MESSA IN FUNZIONE

| motori Ensor SH da 10 Nm e 20 Nm sono dotati
della funzione di apprendimento automatico dei limiti
finecorsa. Se la tapparella e dotata di molle rigide e
dei tappi (1) sull'ultima stecca & possibile lasciare
che il motore trovii limiti della corsa autonomamente.
In questo caso il motore esegue un'apertura fino al
raggiungimento dell’ostacolo in salita,una chiusura
fino al totale impacchettamento delle stecche e
di nuovo un’apertura ma fermandosi a pochi cm
dall’ostacolo memorizzato in precedenza.

In alternativa si puo interrompere tale procedura
€ proseguire con la memorizzazione mista (meta
automatica e meta manuale) o totalmente manuale.
| motori Ensor SH di potenza superiore ai 20 Nm
non sono dotati di questa funzione per questione
di sicurezza e quindi i finecorsa possono essere
memorizzati solo con la procedura completamente
manuale.

Unavoltaeffettuato il collegamento elettrico, verificare
che il senso di rotazione del motore sia quello voluto;
in caso contrario invertire il filo marrone @ con
quello nero (d).

Per effettuare la programmazione dei punti FG in
automatico, awiare il motore in salita e tenerlo
alimentato.

Memorizzazione manuale FC superiore

Portare I'elemento mobile verso il FG superiore.

Con il motore alimentato, nelle vicinanze del punto
desiderato, premere e rilasciare il pulsante (0 quello
sulla testa o quello del dispositivo di alimentazione/
programmazione (H)) il motore i arresta e memorizza
il punto di FG. Premendo brevemente il pulsante il
motore avanza a scatti. Questo permette di aggiustare
la posizione del FC. Ad ogni rilascio del pulsante il
motore memorizza tale punto come FC.

[ Iniziare sempre dal finecorsa superiore.
Memorizzazione manuale FC inferiore

Portare I'elemento mobile verso il FC inferiore.
Ripetere la procedura come descritto in precedenza,
ma alimentando il motore verso il basso.

A Dopo aver impostato i FC, eseguire una corsa di
salita e una di discesa.

Se e utilizzatalamodalita automatica di apprendimento
dei limiti finecorsa, il motore ogni 100 cicli completi
(max apertura e max chiusura) effettuera una nuova
taratura di tali limiti.

Funzione rilevamento ostacolo

Durante il funzionamento normale (sia in apertura che
inchiusura) seil motore rileva un ostacolo al movimento
della tapparella, autonomamente arresta ed inverte la
corsa per poter liberare I'ostacolo stesso oppure per
non tenere il serramento in tensione.

ALTRE GESTIONI

Cancellazione di tutti i dati in memoria
[ Con questa procedura si cancellano i punti di FC.
Portare I'elemento mobile al FG superiore ed eseguire
consecutivamente con l'interuttore per 5 volte la
sequenza Salita-Stop.
Successivamente portare I'elemento mobile al
FC inferiore ed eseguire consecutivamente con
I'interuttore per 5 volte la sequenza Discesa-Stop.
I motore esegue un breve movimento di salita per
confermare I'avenuta cancellazione.
I motore & nelle condizioni di fabbrica.

Dopo la cancellazione, attendere 10" prima di
effettuare altre operazioni.

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

Prima di procedere verificare le normative specifiche
vigenti nel luogo d'installazione. | componenti dell'im-
ballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti
solidi urbani e possono essere smaltiti, semplicemente
effettuando la raccolta differenziata. Altri componenti
(schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.)
possono contenere sostanze inquinanti. Vanno rimossi
e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo
smaltimento degli stessi.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

| dati e le informazioni indicate in questo manuale sono
daritenersi suscettibili dimodificain qualsiasimomento
e senza obbligo di preawviso.

DICHIARAZIONE CE DI INCORPORAZIONE

Came Cancelli Automatici S.p.A. dichiara che questo
dispositivo & conforme ai requisiti essenziali e alle altre
disposizioni  pertinenti  stabilite dalla  direttiva
2006/95/CE, 2014/30/UE.

EN ATTENTION: IMPORTANT SAFETY
INSTRUCTIONS

For personal safety, it is important to follow all the
instructions.

Keep these instructions.

© The product should only be used for the purpose for
which it was designed. Any other use is considered
dangerous. Came Cancelli Automatici S.p.A. willnot be
heldliable for damage caused by improper, incorrector
unreasonable use. ® Installation must be carried out by
qualified and experienced personnel. e Make sure the
characteristics of the moving part are compatible with
the performance of the chosen motor. @ Do not allow
children to play with the fixed control devices. Keep the
portable control devices out of reach of children. e Keep
an eye on the moving part and make sure no one goes
close to it until it stops. ®Check the device frequently
to see whether there are any problems with balance or
signs of wear or damaged to cables or springs. Do not
use the device if any repair or adjustments are required.
 Disconnect power to the motor before cleaning the
moving part. e Itisstrictly forbidden to: pierce, immerse
inwater, drop, hammer, deform, insert nails or screws,
dismantle ortamper with the motor and/or power cable.
Do not install a manual bolt. ® The moving part must
be able to slide freely and close itself under its own
weight. Ensure there is no friction at all between the
roller tube and the box, leaving a slight gap at the side
of the tube.  During installation or maintenance and
while the motor is powered, preventmechanical shocks
and do not hammer the motor so as not to damage the
internal electronics. ® The power cable is a “Y” type.
If the cable is damaged, it must be replaced by the
manufacturer or persons with a similar qualification
in order to prevent danger, as special equipment is
required. The warranty is invalidated otherwise. ® For
motor installations where the wire is exposed to the
weather, protect the standard cable with PVC, inserting
it into specific tubes (ducts or anti-UV sheaths). e To
prevent damaging the device and injuries, during
memorisation, itmustbe possible to stop the motorised
roller tube at any time. ® Additional components, such
as adapters and supports, must be carefully chosen
from those offered by the manufacturer Came Cancelli
Automatici S.p.A. through its sales network. e If the
installation is at a height from the floor lower than 2.5
m, the motor and the driven parts must be protected.
o |f the motor is installed in a box, it must be possible
to inspect it for adjustments and checks. ® The power
cableand antenna cablemustbe carefullysecuredinside
the box so that they cannot come into contact with
the moving parts. ® Any screws used to secure the
roller shutter must not touch the motor. The adapter
ring that activates the end run must not be drilled and
must be slotted perfectly into the roller tube. ® The
minimum internal diameter of the roller tube must be
> 47 mm. e The motor overheats after it is activated
10 times in a row. The circuit breaker interrupts the
power supply, reconnecting it after 10, The motor will
operate at a reduced speed for 60°. ® The motor must
be protected from contact with water and moisture.
* The device is not designed to be used by persons
(including children) whose physical, sensorial or mental
capacities are limited, or who are lacking in experience
or knowledge, unless said persons can be supervised
or given instructions regarding using the device by a
person responsible for their safety.  Children must be
supervised to ensure they do not play with the device.

INSTALLATION B3,
Install the moving component of the manual release
device at a height of less than 1.8m.

(@ Affix the square pin, with its butterfly, (A) or other
suitable support.

@ Insert the crown adapter (B) until reaching the
outer edge of the ring nut as a support, aligning the
insertion keys.

® Insert the feeding pulley adapter (C)

@ Insert the assembled motor (E) in the roller tube
(F) until reaching the crown (B).

A\ DO NOT force the motor into the tube (F).
® Insert the cap (G) into the tube (F).

(® Securethe tube (F)tothefixed supportand position
the motor (E) so that the button (D) is easy to reach .

A Ensure that the tube (F) s in a perfectly horizontal
position.

(@) Attach the shutter to the tube (F) using a belt with
accessories or rigid springs.

A DONOT use screws longer than 4.2 x 10 mm self-
tapping screws, as theycould damage the motor (E).

ELECTRICAL CONNECTIONS €3

For electrical connection to the mains, there should be
adouble-pole switchthatensures disconnection, witha
contact gap of at least 3 mm and an appropriate fuse
that complies with the installation rules.

Connect the conductors of the power cord to a junction
box, respecting the polarity below:

(@)blue (neutral), (b) brown (phase), (S) yellow/green
(earth), @ black (phase), @ white (programming).
L1 If not used, isolate the white wire.

L1 If in doubt, contact an experienced electrician
before making any risky attempts.

PUTTING INTO OPERATION

The Ensor SH 10 Nmand 20 Nm motors are equipped
with automatic self-learning of end run limits. If the
shutter is equipped with rigid springs and caps(1)
it is possible to let the motor find the end runs
automatically on the last slat. In this case, the motor
opens until reaching the obstacle on the upward run,
closes until all the slats are packed together and then
opens again, stopping a few cm from the obstacle
memorised on the first run.

Alternatively, this procedure can be interrupted and
mixed memorisation (half automatic and half manual)
can take place.

Ensor SH motors with power levels above 20 Nm are
not equipped with this feature for safety reasons and
therefore the end runs can only be memorised with
the fully manual procedure.

Once the electrical connection has been made,
check that the direction of rotation of the motor is as
required. If it is not, invert the brown wire @ with
the black wire (d).

In order to program the ER points automatically, start
up the motor to move upwards and keep it powered.
Memorising the top ER manually

Move the moving part towards the top ER.

With the motor powered, in the vicinity of the desired
point, press and release the button (either the one
on the head or the one on the power/programming
device (H). The motor stops and stores the ER point.
Pressing the button briefly moves the motor step by
step. Use this method to adjust the position of the ER.
Each time the button is released, the motor memorises
this point as an ER.

(1) Always start from the top end run.

Memorising the bottom ER manually

Move the moving part towards the bottom ER.
Repeat the procedure described above, this time
powering the motor to move downwards.

AN\ After setting the ERs, perform one complete up
and down run.

If automatic self-learning mode is used for the end run
limits, every 100 complete cycles (max opening and
maxclosing), the motor will calibrate these limits again.

Obstacle detection feature

During normal operation (during both opening and
closing), if the motor detects an obstacle blocking
shutter movement, it automatically comes to a haltand
inverts the direction of movement in order to release
the obstacle or so as not to keep the shutter tensioned.

OTHER MANAGEMENT

Deleting all the data in the memory

[ This procedure clears all the ER points.

Move the moving part to the top ER and perform the
Up-Stop sequence using the switch 5 times in a row.
Then move the moving part to the bottom ER and
perform the Down-Stop sequence using the switch
5 times in a row.

The motor will perform a brief upward movement to
confirm that clearing has taken place.

The motor has been reset to its factory settings.

N Adter deletion, wait 10” before performing other
operations.

DISMANTLING AND DISPOSAL

Before proceeding with these operations, it is always
advisable to check specific regulations in force in the
place of installation. Packaging components (cardboard,
plastic etc) can be disposed of together with normal
household waste without any difficulty, by simply
separating the different types of waste and recycling
them. Other components (circuit boards, transmitter
batteries etc.), may contain pollutants. They should
therefore be removed and handed over to companies
authorised to recover and dispose of them.
DISPOSE OF PROPERLY!

The data and information provided in this manual are
subject to change at any time without prior notice.

EC DEGLARATION OF INCORPORATION

Came Cancelli Automatici S.p.A. declares that this
device complies with the essential requirements and
other relevant provisions established in Directives
2006/95/EC and 2014/30/UE.

RISOLUZIONE DEI PROBLEMI TROUBLESHOOTING
® PROBLEMA @® CAUSA @© SOLUZIONE @ PROBLEM @® CAUSE © SOLUTION
IImotore tubolare non parte o parte troppo | - Manca |'alimentazione di rete - Verificare I'alimentazione di rete The tubular motor does not start or starts | - No mains power - Check mains power
lentamente - Interferenze o sovraccarico - Controllare le guide e il peso della tapparella too slowly - Interference or overload - Check the guides and the weight of the shutter

L' elemento mobile non si ferma in
corrispondenza dei punti di FC

inserita

II'motore gira, ma I'elemento mobile
non si muove

- Intervento di protezione termica

- Il finecorsa non & bene inserito nel tubo avvolgitore
- La regolazione dei punti di finecorsa non & corretta
- La puleggia non & adeguata o correttamente

- Il supporto del perno non & fissato correttamente

- L'elemento mobile non & agganciato al tubo
avvolgitore

- La corona motrice non ¢ correttamente inserita
nell'albero del motore

- Attendere il raffreddamento del sistema

- Controllare o riposizionare il finecorsa nel tubo avvolgitore

- Ripetere la procedura di regolazione dei punti di finecorsa

- Controllare che la puleggia motrice sia adeguata e corretta-
mente inserita nel tubo avvolgitore

- Veerificare il fissaggio del supporto del perno al cassonetto
oppure al muro

- Controllare che I'elemento mobile sia ben agganciata al tubo
awvolgitore

- Controllare che la corona motrice sia correttamente inserita
nelle linguette della ghiera

- Circuit breaker intervention

The moving part does not stop at the
ER points

The motor turns, but the moving part
does not move

- The end run is not correctly inserted in the roller
tube

- The end run points are not set correctly

- The pulley is not suitable or is not inserted
correctly

- The pin support is not secured correctly

- The moving part is not attached to the roller tube
- The driving crown is not correctly inserted inside
the motor shaft

- Wait for the system to cool down

- Check or reposition the end run in the roller tube

- Repeat the procedure to set the end run points

- Check that the driving pulley is suitable and correctly
inserted in the roller tube

- Check that the pin support is secured to the box or to the

wall

- Check that the moving part is well-attached to the roller tube
- Check that the motor crown is correctly inserted inside the
ring nut tabs

Non si cancellano tutti i dati in memoria
del motore

- Sequenza non corretta

- Ripetere la procedura

Not all the data in the motor memory
is deleted

- Incorrect sequence

- Repeat the procedure

IImotoreinverteil movimentoin prossimita
dei finecorsa

- Finecorsa regolati male

- Ripetere la procedura di regolazione

The motor inverts movementin the vicinity
of the end runs

- End runs not set correctly

- Repeat the procedure to set the end runs

Eventuali problemi di mal funzionamento del motore, contattare: CAME SERVICE ITALIA 800 295830

For any motor malfunctioning, contact: artservice@came.com.

FR ATTENTION : INSTRUCTIONS DE SECU-
RITE IMPORTANTES

II'est important, pour la sécurité des personnes, de
suivre ces instructions.

Conserver ces instructions.

e Le produit ne devra étre desting qu'a I'utilisation
pour laquelle il a été congu. Toute autre utilisation
est a considérer comme dangereuse. Came Cancelli
Automatici S.p.A. décline toute responsabilité en cas
de dommages provoqués par des utilisationsimpropres,
incorrectes ou déraisonnables. e L'installation doit
étre exécutée par du personnel qualifié et spécialisé.
 S'assurer queles caractéristiques de I'élément mobile
sontbien compatibles avec les performances du moteur
choisi. ® Ne pas permettre aux enfants de jouer avec
les dispositifs de commande fixes. Tenir les dispositifs
de commande portatifs hors de la portée des enfants. e
Controler le mouvement de I'élément et s'assurer que
personne ne s'en approche avant I'arrét complet. ®
Contréler souvent|'appareil pour s'assurer del'absence
de déséquilibres, signes d'usure ou dommages aux
cables et aux ressorts. Ne pas utiliser I'appareil en cas
de réparations ou de réglages nécessaires. © Pour le
nettoyage de I'élément mobile, mettre le moteur hors
tension.  lleststrictementinterditde/d" : percer, plonger
dans I'eau, faire tomber, marteler, déformer, introduire
des clous ou des vis, démonter ou altérer le moteur
et/ou le céble d'alimentation. ® Ne pas installer un
verrou manuel. ® L'élément mobile doit pouvoir glisser
librement et se fermer avec son propre poids. Eviter les
frottements, méme minimes, entre le tube enrouleur
et le caisson, en prévoyant un espace sur les cotés du
tube. ® Durant I'installation ou I'entretien avec moteur
S0us tension, ne pas provoquer de chocs mécaniques
et ne pas donner de coups de marteau sur le moteur
pour éviter d'endommager I'électronique interne. © Le
cable d'alimentation est de type « Y ». Si le cable est
endommagé, il doit étre remplacé par le fabricant ou par
des personnes ayant son méme niveau de qualification
afin d'éviter tout danger dd a I'utilisation nécessaire
d'outils particuliers. Dans le cas contraire, la garantie
sera annulée. ® En cas d'installations du moteur avec
filexposé aux agents atmosphériques, protéger le cable
standard en PVC par des tubes spécifiques (conduits
ou gaines anti-UV). e Pour éviter tout dommage aux
personnes etau dispositif, il estindispensable, durantla
mémorisation, de pouvoir arréter a tout momentle tube
enrouleur motorisé. ® Les composants supplémentaires
(adaptateurs et supports) doivent étre soigneusement
choisis parmi ceux offerts par le biais du réseau de
ventes du fabricant Came Cancelli Automatici S.p.A.
 En cas d'installation positionnée a une hauteur du sol
inférieure a 2,50 m, protéger le moteur et les parties
entrainées. ® En cas de moteurinstallé dans un caisson,
ce dernier doitétre ouvrable de maniére apermettre tout
réglage et controle. e Le cable d'alimentation doit étre
fixé soigneusement dans le caisson de maniére a ne
pas entrer en contact avec les parties en mouvement.
e Les éventuelles vis de fixation de I'enrouleur ne
doivent pas toucher le moteur. La bague d'adaptation
qui actionne la butée de fin de course ne doit pas étre
percée et doit étre correctement positionnée dans le
tube enrouleur. ® Le diameétre interne minimum du tube
enrouleur doit étre > a 47 mm. e Il'y a surchauffe du
moteuraprés 10 actionnements continus, la protection
coupe |'alimentation pour la rétablir au bout de 10", Le
moteurfonctionneraauralentipendant60'. @ Le moteur
doit étre protégé contre I'eau et I'humidité. o L'appareil
n'a pas été congu pour étre utilisé par des personnes
(y compris les enfants) aux capacités physiques,
sensorielles ou mentales réduites, ou aux personnes
dotées d'une expérience et d'une connaissance
insuffisantes, a moins qu'elles ne bénéficient, par le
biais d'une personne responsable de leur sécurité, d'une
surveillance ou d'instructions concernant |'utilisation de
I'appareil. o Il est nécessaire de surveiller les enfants
afin de s'assurer qu'ils ne jouent pas avec I'appareil.

INSTALLATION B,

Installer I'organe de manceuvre du dispositif de
relachementmanuela une hauteur inférieurea 1,8 m.

(@ Appliquer le goujon carré, avec son papillon, (A)
ou autre support approprié.

(@ Introduire I'adaptateur couronne (B) jusqu'au bord
externe de la bague comme support, en alignant les
clés d'insertion.

(3 Introduire 'adaptateur de poulie (C) d'entrainement.

@ Introduire le moteur (E) assembl¢ dans le tube
enrouleur (F) jusqu'a la couronne (B).

A NE PAS forcer I'introduction du moteur dans
le tube (F).

(3 Introduire la calotte (G) dans le tube (F).

(® Fixer le tube (F) au support fixe et positionner le
moteur (E) de maniére & ce que le bouton (D) soit
facilement accessible .

A S'assurer que le tube (F) est dans une position
parfaitement horizontale.

@ Accrocher le volet roulant au tube (F) a I'aide
d'une sangle avec accessoires ou ressorts rigides.

A\ NE PAS utiliser des vis plus longues que les vis
autotaraudeuses 4,2x10 mm car elles pourraient
endommager le moteur (E).

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES 3

Prévoir un interrupteur bipolaire pour la mise hors
tension, avec une distance d'ouverture des contacts
d'aumoins 3mmetunfusible approprié conformément
aux régles d'installation.

Connecter les conducteurs du cable d'alimentation
dans un boitier de dérivation en respectant la polarité
suivante :

(@) bleu (neuttre), (b) marron (phasg), (<) jaune/vert
(terre), @ noir (phase), @ blanc (programmation).

(10 S'il n'est pas utilisé, isoler le fil blanc.

[0 En cas de doute, contacter un électricien qualifié
et éviter toute tentative imprudente.

MISE EN FONCTION

Les moteurs Ensor SH de 10 Nm et 20 Nm sont dotés
de lafonction d'apprentissage automatique des limites
de fin de course. Si le volet roulant est doté de ressorts
rigides avec capuchons (1) surladerniére lamelle, il est
possible de laisser le moteur trouver les limites de la
course tout seul. Dans ce cas, le moteur effectue une
ouverture en montée jusqu'al'obstacle, une fermeture
jusqu'au tassement des lamelles et de nouveau une
ouverture en s'arrétant cette fois-ci a quelques cm de
I'obstacle précédemment mémorisé.
Ilestégalementpossible d'interrompre cette procédure
etd'effectuer une mémorisation mixte (mi-automatique,
mi-manuelle) ou totalement manuelle.

Les moteurs Ensor SH d'une puissance supérieure &
20 Nm ne sont pas dotés de cette fonction pour une
question de sécurité et les fins de course ne peuvent
donc étre mémorisés que manuellement.

Apres avoir effectué le branchement électrique,
s'assurer que le moteur tourne bien dans le sens
souhaité ; dans le cas contraire, inverser le fil marron
(b) etle fil noir (d).

Pour effectuer la programmation des points FC en
automatique, lancer le moteur en montée et le laisser
sous tension.

Mémorisation manuelle FC supérieur

Amener I'élément mobile vers le FC supérieur.

Avec moteur sous tension, pres du point souhaité,
enfoncer et relacher le bouton (celui de la culasse ou
celui du dispositif d'alimentation/programmation (H))
; le moteur s'arréte et mémorise le point de FC. En
appuyant brievement sur le bouton, le moteur effectue
un avancement par a-coups, ce qui permet de régler
la position du FC. A chaque relachement du bouton,
le moteur mémorise ce point comme FC.

RESOLUTION DES PROBLEMES

Toujourscommencer apartir dufin de course supérieur.
Mémorisation manuelle FC inférieur

Amener |'élément mobile vers le FC inférieur.
Répéter la procédure décrite précédemment en
alimentant cette fois-ci le moteur vers le bas.

AN\ pprésavoirconfiguré les FC, effectuer une montée
et une descente.

En cas d'utilisation de la modalité automatique
d'apprentissage des limites de fin de course, le moteur
effectuera tous les 100 cycles complets (ouverture
max. et fermeture max.) un nouveau réglage de ces
mémes limites.

Fonction de détection des obstacles

Si, durant le fonctionnement normal, le moteur détecte
un obstacle a I'actionnement du volet roulant, aussi
bien a la fermeture qu'a I'ouverture, il s'arréte de
fagon autonome et inverse la course pour pouvoir
dégager I'obstacle en question ou pour ne pas laisser
le volet en tension.

AUTRES GESTIONS

Suppression de toutes les données mémorisées
Cette procédure élimine les points de FC.

Amener I'élément mobile vers le FC supérieur et
effectuer 5 fois de suite a I'aide de I'interrupteur la
séquence Montée-Arrét.

Amener ensite I'élément mobile vers le FC inférieur
et effectuer 5 fois de suite a I'aide de I'interrupteur la
séquence Descente-Arrét.

Le moteur effectue un bref mouvement de montée
pour confirmer I'élimination effective.

Les conditions du moteur sont celles établies en usine.
A\ puterme de la suppression, attendre 10" avant
toute autre opération.

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

Avant d'effectuer ces opérations, controler les normes
spécifiques en vigueur sur le lieu d'installation. Les
composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.)
sont assimilables aux déchets urbains solides et
peuvent étre éliminés en procédant tout simplement
alacollecte différenciée. D'autres composants (cartes
électroniques, batteries des émetteurs, etc.) peuvent
contenir des substances polluantes. Il faut les désins-
taller et les remettre aux entreprises autorisées a les
récupérer et a les éliminer.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

Les données et les informations contenues dans ce
manuel sont susceptibles de subir des modifications
a tout moment et sans aucun préavis.

DECLARATION CE D'INCORPORATION

Came Cancelli Automatici S.p.A. déclare que ce
dispositif est conforme aux exigences essentielles et
aux dispositions pertinentes  établies par les
directives 2006/95/CE, 2014/30/UE.

@ PROBLEME @©) CAUSE

© SoLUTION

Le moteur tubulaire ne démarre pas ou | - Absence

démarre trop lentement

- Interférences ou surcharge
- Intervention du déclencheur thermique

d'alimentation secteur

- Controler I'alimentation secteur
- Controler les glissieres et le poids du volet roulant
- Attendre le refroidissement du systeme

L'élément mobile ne s'arréte pasau niveau
des points de la butée de FC

Le moteur tourne mais I'élément mobile
ne bouge pas

- La butée de fin de course n'est pas correctement
introduite dans le tube enrouleur

- Le réglage des points de fin de course est incorrect

- La poulie n'est pas adéquate ou n'est pas correc-
tement introduite

- Le support du pivot n'est pas correctement fixé

- L'élément mobile n'est pas fixé au tube enrouleur
- La couronne motrice n'est pas correctement
introduite dans I'arbre du moteur

- Contrler ou repositionner la butée de fin de course dans le
tube enrouleur

- Répéter la procédure de réglage des points de fin de course

- Controler que la poulie motrice est bien appropriée et
correctement introduite dans le tube enrouleur

- Controler la fixation du support du pivot au caisson ou au
mur

- S'assurer que |'élément mobile est bien fixé au tube
enrouleur

- S'assurer que la couronne motrice est correctement intro-
duite dans les languettes de la bague

Impossible d'effacer toutes les données
présentes dans la mémoire du moteur

- Séquence incorrecte

- Répéter la procédure

Le moteur inverse le mouvement a
proximité des fins de course

- Fins de course mal réglés

- Répéter la procédure de réglage

En cas de mauvais fonctionnements du moteur, contacter : artservice@came.com.




DE ACHTUNG: WICHTIGE SICHERHEITSHIN-
WEISE

Um die Sicherheit zu gewahrleisten, miissen diese
Anweisungen befolgt werden.

Diese Anleitung aufbewahren.

® Das Produkt darf nur fir den Verwendungszweck,
fir den es entwickelt wurde, verwendet werden.
Andere Verwendungszwecke sind gefahrlich. Came
Cancelli Automatici S.p.a. haftet nicht fiir durch
ungeeignete, unsachgemaBe bzw. fehlerhafte
Verwendung verursachte Schaden. e Die Montage
musgs von erfahrenen Fachleuten durchgefiihrtwerden.
o Uberpriifen, dass das bewegliche Element der
Leistung des gewahlten Antriebs entspricht. e Kindern
das Spielen mit festen Befehlsgeraten untersagen.
Handsender nichtinderReichweite vonKindern halten.e
Das sich bewegende Element nicht aus den Augen
lassenund daraufachten, dass sich niemand diesemvor
demvollstandigen Stillstand néhert. @ Das Geréat ofters
(iberprifen, um festzustellen ob es gutausgewuchtetist
bzw. ob die Kabel und Federn VerschleiBerscheinungen
aufweisen. Gerdt nicht verwenden, wenn Reparaturen
bzw. Einstellungen notwendig sind. e Vor der
Sauberung des beweglichen Elements die Stromzufuhr
unterbrechen. e Es ist strengstens verboten: den
Antrieb bzw. das Versorgungskabel anzubohren, in
Wasser zu tauchen, mit einem Hammer zu bearbeiten,
umzuformen, zu zerlegen oder inirgend einer Weise zu
verandern. @ Keinen mechanischen Riegel montieren.
 Dasbewegliche Element muss perfekt gleiten undsich
durch sein Gewicht schlieBen. Die geringste Reibung
zwischen Rohrwelle und Kasten muss durch einen
kleinen Spielraum seitlich der Rohrwelle vermieden
werden. e Wahrend der Montage bzw. der Wartung
bei mit Strom versorgtem Antrieb mechanische StéBe
vermeiden und nicht mit einem Hammer auf den
Antrieb schlagen, da dies die integrierte Steuerung
beschddigen konnte. e Netzkabel Typ "Y". Sollte das
Kabel beschédigtsein, dieses zur Vermeidung jeglicher
GefahrvomHersteller oder von qualifizierten Fachleuten
ersetzen lassen, da dafiir Sonderwerkzeug notig ist.
Ansonsten verfallt die Garantie. ® Bei der Montage von
Antrieben, deren Kabel den Wettereinfliissen ausgesetzt
ist, das Standard-PVC-Kabel schiitzen, indem es durch
dafiir vorgesehene Rohre gefiihrt wird (Kabelrohre
oder UV-bestdndige Ummantelungen). ® Um wéhrend
der Einspeicherung etwaige Personenschaden bzw.
Schiden an der Anlage zu vermeiden, muss die
angetriebene Rohrwelle jederzeit arretiert werden
kénnen. e Zusétzliche Anlagekomponenten, wie
Adapter und Haltebeschldge, miissen sorgféltig, unter
den vom Hersteller ,Came Cancelli Automatici S.p.A*
(iber das Vertriebsnetz angebotenen, ausgewahlt
werden. e Sollte die Anlage in einer Hohe unter 2,5
m vom Boden montiert werden, miissen Antrieb und
Rollladen durch weitere Schutzeinrichtungen gesichert
werden. ® Wenn der Antrieb in einem Kasten montiert
wird, muss dieser fir die Einstellung und Kontrolle der
Anlage (iber eine Inspektionsklappe verfiigen. ® Das
Netzkabel muss sorgfaltig im Kasten befestigt werden,
um zu vermeiden, dass es mit den beweglichen Teilen
in Bertihrung kommt.  Evtl. fiir die Befestigung des
Rollladens verwendete Schrauben, diirfen in keinem
Fall mit dem Antrieb in Beriihrung kommen. Der die
Endlaufeinheit schaltende Adapterring muss perfekt
auf der Rohrwelle montiert und darf nicht angebohrt
werden. e Der Innendurchmesser der Rohrwelle
muss > 47 mm sein.  Der Motor iberhitzt sich
nach 10-maligem, aufeinanderfolgendem Betrieb. Der
Thermoschutzschalter unterbricht die Stromzufuhrund
schaltetsienach 10" wieder ein. Der Antrieb funktioniert
60'langmithalberKraft'.  Der Antrieb muss vor Wasser
und Feuchtigkeit geschiitzt werden. e Die Anlage
ist nicht geeignet, um von Personen (darunter auch
Kindern) mit beschrénkten physischen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten bzw., die nicht dber die
nétige Erfahrung und Kenntnisse verfligen, verwendet
zu werden, es sei denn sie werden durch eine fir ihre
Sicherheit verantwortliche Person bei der Verwendung
der Anlage tiberwacht bzw. wurden von dieser mit dem
Betrieb der Anlage vertraut gemacht ® Kinder missen
beaufsichtigtwerden, umsicherzustellen, dass sie nicht
mit dem Gerat spielen.

MONTAGE (B,

Das manuelle Entriegelungssystem in weniger als
1,8 m Hoéhe montieren.

(@ Vierkantstift mit der entsprechenden
Fliigemhalterung (A) bzw. einer anderen geeigneten
Halterung befestigen.

(2 Den Ringadapter (B) als Halterung bis an den
auBeren Tand der Ringmutter schigben und dabei
die Insertionsschliissel ausrichten.

(3 Den Seilrollenadapter (C) einstecken.

@ Den zusammengebauten Antrieb (E) auf die
Rohrwelle (F) bis an die Krone (B) schieben.

A\ DEN ANTRIEB nicht unter Kraftanwendung auf die
Rohrwelle (F) stecken.

() Die Kappe (G) auf die Rohrwelle (F) stecken.

® Die Rohrwelle (F) am festen Haltebeschlag
befestigen und den Antrieb (E) so montieren, dass
der Taster (D) gut erreichbar ist .

A Sicher stellen, dass die Rohrwelle (F) vollkommen
waagerecht ist.

@ Rollladen in die Rohrwelle (F) einhaken, dafiir
ein Spindelsystem mit Zubehér bzw. starre Fedemn
verwenden.

A\ KEINE langeren Schrauben, als die 4.2x10mm
Schneidschrauben verwenden, da diese den Antrieb
(E) beschédigen konnten.

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE 3

Fir den Anschluss an das Stromnetz einen zweipoligen
Trennschalter mit einer Distanz von mindestens 3
mm und einen angemessene, den Montagevorgaben
entsprechende Schmelzsicherung vorsehen.

Die Dréhte des Netzkabels in einer Verteilerschachtel
anschlieBen und dabei die folgende Polung beachten:

@) blau (neutral), (b) braun (Phase), (<) gelb/
grin (Erdung), @ schwarz (Phase), @ weiB
(Programmierung).

[ Bei Nichtverwendung den weiBen Draht
abklemmen.

L0 Im Zweifelsfall, einen erfahrenen Elektriker
kontaktieren und keine riskanten Versuche anstellen.

INBETRIEBNAHME

Antriebe des Typs Ensor SH 10 Nm und 20 Nm
verfiigen (iber die Selbstlernfunktion der Endlagen.
Wenn derRollladen mit starren Federn und Stopseln (1)
aufderletzten Leiste ausgestattetist, kann der Antrieb
von selbst die Endlagen erlernen. In diesem Fall 6ffnet
der Antrieb den Rollladen bis zur Hinderniserfassung
in der oberen EL bis zum vollstandigen Einrollen der
Leisten und 6ffnet den Rollladen anschlieBend ein
weiteres Mal, wobei er einige cm unterhalb des zuvor
eingespeicherten Hindernisses hélt.

Es ist auch mdglich diesen Selbstlernvorgang zu
unterbrechen und mitder gemischten Einspeicherung
(teils automatisch und teils manuell) bzw. mit der
manuellen Einspeicherung weiterzumachen.
Antriebe des Typs Ensor SH mit einer Leistung iiber
20 Nm sind aus Sicherheitsgriinden nicht mit dieser
Funktion ausgestattet. Die Endlagen kénnen nur von
Hand eingestellt werden.

Nach Ausfiihrung der elektrischen Anschliisse
Uberpriifen, dass die Drehrichtung der gewtinschten
entspricht; Ansonsten den braunen Draht (b) mitdem
schwarzen Draht @ austauschen .

Um die Endlagen EL automatisch einzustellen, den
Antrieb auf hoch stellen und mit Strom versorgen.

Manuelle Einstellung der oberen EL
Bewegliches Element bis zur oberen EL fahren.

Bei mit Strom versorgtem Antrieb, in der Néhe der
gewtinschten Endlage den Taster (auf dem Antriebskopf

bzw. denauf dem Netz-/Programmiergerat(H)) driicken
und wieder loslassen, der Motor halt und speichert die
EL ein. Durch kurzen Tasterdruck bewegt sich der
Antrieb schrittweise. Dies ermdglicht die Korrektur der
EL. Jedes Mal, wenn der Taster losgelassen wird, wird
dieser Punkt als EL eingespeichert.

[0 Immer mit der oberen Endlage beginnen.
Manuelle Einstellung der unteren EL
Bewegliches Element bis zur unteren EL fahren.

Den oben beschriebenen Vorgang wiederholen, dabei
den Antrieb nach unten fahren.

A\ Nach Einstellung der EL einmal hoch und einmal
runter fahren.

Bei Verwendung der Selbstlernfunktion der Endlagen
stellt der Antrieb alle 100 komplette Betriebszyklen
(max. Auf- und Zulauf) die Endlagen erneut ein.

Hinderniserfassung

Bei Hinderniserfassung wahrend des normalen
Betriebs (hoch bzw. Runterfahren) hélt der Antrieb
automatisch und reversiert die Laufrichtung, um das
Hindernis zu entfernen bzw. um die Spannung des
Rollladens zu 6sen.

ANDERE EINSTELLUNGEN

Loschen samtlicher eingespeicherter Daten

[0 Auf diese Weise werden die EL geloscht.
Bewegliches Element bis an die obere EL fahren und
hintereinander mit dem Taster 5 Mal die Sequenz
Hoch-Stopp wiederholen.

AnschlieBend das bewegliche Element bis an die
untere EL fahren und hintereinander mit dem Taster
5 Mal die Sequenz Runter-Stopp wiederholen.

Der Antriebrucktkurznach oben, um den Léschvorgang
2u bestétigen.

Der Antrieb ist fabrikméBig eingestellt.

N Nach dem Lischen 10" warten und erst dann
andere Vorgénge vornehmen.

ABBAU UND ENTSORGUNG

Vor der Entsorgung sollte man sich iber die am
Installationsort geltenden Vorschriften informieren.
Die Bestandteile der Verpackung (Pappe, Kunststoff
usw.) kdnnen getrennt gesammelt mit dem normalen
Hausmdll entsorgt werden. Weitere Bestandteile (Pla-
tinen, Handsenderbatterien usw.) kdnnen Schadstoffe
enthalten. Sie miissen dementsprechend entfernt
und in zugelassenen Fachbetrieben entsorgt werden.
NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!

Die in dieser Anleitung angegebenen Daten und
Informationen kénnen jederzeit, ohne Vorankiindigung
abgedndert werden.

EG-EINBAUERKLARUNG

Die Firma Came Cancelli Automatici S.p.A. bestatigt,
dass dieses Gerdt den wesentlichen Anforderungen
und weiteren in den Richtlinien  2006/95/EG,
2014/30/UE  festgelegten,  anzuwendenden
Bestimmungen entspricht.

STORUNGSBESEITIGUNG
@) STORUNG © URSACHE © LOSUNG
Der Rohrantrieb fahrt nicht bzw. zu | - Keine Stromzufuhr - Stromversorgung Uberpriifen
langsam an - Stérungen bzw. Uberlastung - Fiihrschienen und Rollladengewicht tiberpriifen

Das bewegliche Element hélt nicht in
den EL

Der Antrieb dreht aber das bewegliche

Element bewegt sich nicht befestigt

- Eingriff des Thermoschutzschalters

- Die Endlageneinheit ist nicht korrekt in die
Rohrwelle gesteckt worden

- Die Endlagen wurden falsch eingestellt

- Die Seilrolle ist nicht angemessen bzw. wurde nicht
korrekt eingesteckt

- Die Stifthalterung wurde nicht korrekt befestigt

- Das bewegliche Element ist nicht an der Rohrwelle

- Die Antriebskrone wurde nicht korrekt in die

Motorwelle gesteckt

stecken

- Abwarten, dass das System abkihit
- Endlageneinheit kontrollieren bzw. besser in die Rohrwelle

- Einstellung der Endlagen wiederholen

- Uberprtifen, dass die Seilrolle angemessen ist und richtig in
die Rohrwelle gesteckt wurde

- Befestigung der Stifthalterung am Kasten oder an der Wand
Uberpriifen

- Uberpriifen, dass das bewegliche Element gut an der
Rohrwelle befestigt wurde

- Kontrollieren, dass die Antriebskrone korrekt in die Ringfe-
dern gesteckt wurde

Nicht alle im Antrieb gespeicherten
Angaben werden geldscht

- Falsche Reihenfolge

- Vlorgang wiederholen

Der Antrieb reversiert in der Néhe der
Endlagen

- Falsch eingestellte Endlagen

- Einstellung wiederholen

Bei etwaigen Storungen des Antriebs kontaktieren

Sie bitte: artservice@came.com.

ES PRECAUCION: IMPORTANTES
INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Para garantizar la seguridad es importante respetar
estas instrucciones.

Conservar estas instrucciones.

o El producto debera utilizarse sélo y exclusivamente
para los usos establecidos. Cualquier uso diferente se
debe considerar peligroso. Came Cancelli Automatici
S.p.a. no podré considerarse responsable debido a
danos causados por usos inapropiados, errados e
indebidos. e La instalacion debe ser efectuada por
personal cualificado y experto. e Cerciorarse que las
caracteristicas del elemento movil sean compatibles
con las prestaciones del motor elegido.  No permitir
jamés jugar a los nifios con dispositivos de mando fijos.
Mantener los dispositivos de mando alejados delalcance
de los nifios. Controlar el elemento en movimiento y
cerciorarse que nadie se acerque hasta su detencion.
* Examinar frecuentemente el equipo para verificar
posibles desequilibrados o desgastes en los cables
y muelles. Si fuese necesario efectuar reparaciones
o regulaciones al equipo no utilizarlo. e Para limpiar
el elemento movil, desconectar la alimentacion del
motor. e Estd totalmente prohibido: taladrar, sumergir
en agua, hacer caer, martillar, deformar, introducir
clavos o tornillos, desmontar o adulterar el motor y/o
el cable de alimentacion. e No instalar un gancho
manual. e El elemento movil debe poder deslizarse
perfectamentey cerrarse gracias a su propio peso. Evitar
rozamientos, incluso pequeios, entre el tubo enrollador
y el cofre, permitiendo un ligero juego lateral al tubo.
 Durante la instalacion y el mantenimiento y con el
motor alimentado, no provocar golpes mecanicos y no
martillar el motor porque podria dafiarse el mecanismo
electronico interno. © El cable de alimentacion es de
tipo “Y". Siel cable estd dafiado, debe ser sustituido por
el fabricante o por personas cualificadas que cuenten
con equipos especiales para evitar eventuales peligros.
De lo contrario, la garantia quedard anulada. e Para
instalaciones del motor donde el cable esté expuesto
a agentes atmosféricos, colocar el cable estandar de
PVC dentro de tubos (conductos o vainas anti UV) Para
evitar dafos a personas y al equipo mismo, durante la
memorizacion es indispensable poder detener el tubo
enrollante motorizado en cualquier momento. e Los
componentes suplementarios tales como adaptadores
y soportes deben elegirse meticulosamente entre
los componentes ofrecidos por el fabricante Came
Cancelli Automatici S.p.a. a través de su red de venta.
o Si la instalacién se encuentra a una altura inferior
de 2,50 m. respecto del pavimento, el motor y las
partes conductoras deben estar protegidas. ® En el
caso que el motor se montase dentro de un cofre,
dicho motor deberd ser accesible para permitir la
calibracion y los controles. e El cable de alimentacion
debe fijarse meticulosamente en el interior del cofre
para evitar que se ponga en contacto con las partes en
movimiento. e Los tornillos utilizados paralafijacion del
enrollable no deben tocar el motor. El anillo adaptador
que acciona el final de carrera no debe estar taladrado
y debe colocarse perfectamente en el tubo enrollante.
o El didmetro interno minimo del tubo enrollante debe
ser > de 47 mm. e El motor se recalienta después de
10 accionamientos seguidos, la proteccion térmica
interrumpe la alimentacion y la reanuda después de
10" El motor funcionara a régimen reducido durante
60'".  El motor no debe entrar en contacto con agua
ni con humedad. e El equipo no puede ser utilizado
por personas (comprendidos los nifos) cuya capacidad
fisica, sensorial o mental sean reducidas o no posean
experiencianiinstruccion, salvoen caso que las mismas
sean controladas por una persona responsable de su
seguridad o hayan recibidoinstrucciones concernientes
al uso del equipo. ® No permitir a los nifios jugar con
los dispositivos.

INSTALACION B3,

Instalar el drgano de maniobra del dispositivo de
desactivacion manual a una altura inferior de 1,8m.

(@ Aplicar el perno cuadrado con la correspondiente
mariposa, (A) u otro soporte adecuado.

(@ Insertar el adaptador corona (B) hasta el borde
externo del casquillo como soporte, alineando las
Ilaves de insercidn.

@3 Insertar el adaptador polea (C) de arrastre.

@) Insertar el motor (E) ensamblado en el tubo
enrollante (F) hasta la corona (B).

A NO forzar el motor en el tubo (F).
® Insertar la tapa (G) en el tubo (F).

® Fijar el tubo (F) al soporte fijo ubicar el motor
(E) en manera que el pulsador (D) sea accesible .

A Cerciorarse que el tubo (F) esté nivelado en
posicion horizontal.

@ Enganchar la persiana en el tubo (F) abrazadera
con accesorios.o muelles rigidos.

A NO utilizar tornillos més largos que los
autotaladrantes de 4.2x10mm porque podrfan dafiar
el motor (E).

CONEXIONES ELECTRICAS 3

Para la conexion eléctrica a la red disponer de un
interruptor bipolar que garantice la desconexion, con
una distancia de apertura de los contactos de 3 mm
mm y un fusible adecuado de acuerdo con las reglas
de instalacion..

Conectar los conductores del cable de alimentacién en
una caja de registro respetando la siguiente polaridad:

@) azul (neutro), (b) marrén (fase), (<) amarillo/
verde (c. a tierra), @ negro (fase), @ blanco
(programacion).

L1 Sino se usa, aislar el cable blanco.

LD En caso de dudas, contactar a un electricista
experimentado.

PUESTA EN FUNCION

Los motores Ensor SH de 10 Nm y 20 Nm cuentan
con lafuncion de aprendizaje automatico de los limites
de final de carrera. Si la persiana cuenta con muelles
rigidos y tapas (1) en la tltima tablilla es posible dejar
que el motor encuentre los limites de la carrera en
forma auténoma. En este caso el motor efecttia una
apertura hasta alcanzar un obstéculo en subida, un
cierre hasta la envoltura total de las tablillas y de nuevo
unaapertura pero parandose a pocos cm del obstaculo
memorizado previamente.

Como alternativa se puede interrumpir dicho
procedimiento y continuar con la memorizacion mixta
(mitad automaticay mitad manual) o totalmente manual.
Los motores Ensor SH con potencia superior de 20
Nm no disponen de esta funcion por cuestiones de
seguridad y por lo tanto, los finales de carrera pueden
ser memorizados sélo mediante el procedimiento
completamente manual.

Efectuada la conexion eléctrica, verificar que el sentido
de rotacion del motor sea el deseado; de lo contrario,
invertir el cable marrén (b) por el cable negro (d).
Para efectuar la programacién de los puntos FC
en automético, activar el motor en subida y tenerlo
alimentado.

Memorizacién manual FC superior

Llevar el elemento movil hacia el FC superior.

Con el motor alimentado, cerca del punto deseado,
pulsar y soltar el pulsador (o el de la cabeza o del
dispositivo de alimentacion/programacion (H)) el
motor se para y memoriza el punto de FC. Pulsando
brevemente el pulsador, el motor avanza a saltos. Esto
permite ajustara posicién del FC. Cadavez que se suelta
el pulsador, el motor memoriza dicho punto como FC.
L) Comenzar siempre desde el final de carrera
superior.

RESOLUCION DE PROBLEMAS

Memorizacion manual del FC inferior

Llevar el elemento movil hacia el FC inferior.

Repetir el procedimiento como se ha descrito
anteriormente pero alimentando el motor hacia abajo
A Después de haber programado los FC, efectuar
una carrera de subida y una de bajada.

Sise utiliza lamodalidad automatica de aprendizaje de
los limites de final de carrera, el motor cada 100 ciclos
completos (méx. apertura y méx. cierre) efectuara el
nuevo tarado de dichos limites.

Funcién deteccion de obstaculos

Durante el funcionamiento normal (tanto en apertura
como e cierre) si el motor detecta un obstaculo durante
elmovimientode lapersiana, parara e invertirdlacarrera
en forma auténoma para poder liberar el obstaculo
mismo 0 para no tener el cerramiento en tension.

OTRAS GESTIONES

Borrado de todos los datos en memoria

[ Con este procedimiento se borranlos puntos de FC.
Llevar el elemento mévil al FC superior y efectuar
con el interruptor 5 veces la secuencia Subida-Stop.

Después llevar el elemento mévilal FCinferiory efectuar
con el interruptor 5 veces la secuencia Bajada-Stop.

El' motor realiza un breve movimiento de subida lo que
confirma que el borrado se ha concluido.

El motor esté en las condiciones de fabrica.

A Después del borrado, esperar 10" antes de efectuar
otras operaciones.

DESGUACE Y RECICLADO

Antes de operar, verificar las normativas especificas
vigentes en el lugar donde se efectuard la instalacion.
Los componentes del embalaje (cartén, pléstico, etc.)
son asimilables a los deshechos sdlidos urbanos
y pueden eliminarse sin dificultad, efectuando la
recogida diferenciada. Otros componentes (tarjetas
electrénicas, baterias de emisores, etc.) podrian
contener sustancias contaminantes. Se deben quitar
de los equipos y entregar a las empresas autorizadas
para su recuperacion o eliminacion.

iNO DISEMINAR EN EL MEDIOAMBIENTE!

Los datos y las informaciones contenidas en este
manual pueden ser modificados en cualquier momento
sin obligacion de preaviso.

DIRECTIVA CE DE INCORPORACION

Came Cancelli Automatici S.p.A.declara que este
dispositivo cumple con los requisitos esenciales y con
las demds disposiciones de las directivas
2006/95/CE, 2014/30/UE.

@  PROBLEMA

® CAUSA

©  SOLUCION

El motor tubular no parte o parte dema-
siado lentamente

- Falta alimentacion de red
- Interferencias o sobrecarga
- Intervencion de proteccion térmica

- Verificar la alimentacion de red
- Controlar las guias y el peso de la persiana
- Esperar que el sistema se enfrie.

NL LET OP: BELANGRIJKE VEILIGHEIDSIN-
STRUCTIES

Hetis belangrijk dat deze instructies worden opgevolgd
voor de veiligheid van personen.

Bewaar deze instructies.

o Dit product mag alleen worden gebruikt voor de
doeleinden waarvoor het ontworpen is. Elk ander
gebruik moet als gevaarlijk worden beschouwd.
Came Cancelli Automatici S.p.A. is niet aansprakelijk
voor eventuele schade die wordt veroorzaakt door
oneigenlijk, verkeerd en onverstandig gebruik. e De
installatie moet overgelaten worden aan deskundig en
ervaren personeel. ® Controleer of de kenmerken van
hetbewegend elementcompatibel zijn metde prestaties
vande gekozen motor. ® Laatkinderennigtmetde vaste
bedieningen spelen. Houd de draagbare bedieningen
buiten bereik van kinderen. Blijf naar het bewegende
element kijken en zorg ervoor dat niemand in de buurt
ervan komt tot het stopt. e Controleer regelmatig het
systeem op scheef zitten, slijtage of schade aan kabels
en/ofveren. Gebruik het systeem nietals erreparaties of
afstellingen moeten plaatsvinden.  Omhetbewegende
element te reinigen, dient u de stroom naar de motor
uit te schakelen. ® Het is ten strengste verboden om
de motor en/of het stroomsnoer te doorboren, in water
onder te dompelen, te laten vallen, erop te slaan met
een hamer, te vervormen, er spijkers of schroeven
in te slaan of te draaien, te demonteren of om te
bouwen. e Installeer geen manuele vergrendeling.
 Het bewegende element moet perfect kunnen lopen
en zich sluiten door zijn eigen gewicht. Vermijd ook de
minste wrijving tussen de oprolbuis en de kast en laat
een Kleine speling zitten aan de zijkant van de buis.
e Tijdens de installatie of het onderhoud en als de
motorstroomingeschakeldis, mag er nietstegen stoten
enmag u niet met een hamer op de motor slaan om de
elektronicaaan de binnenkant niette beschadigen. ® Het
stroomsnoeriseen “Y"-snoer. Als het snoer beschadigd
raakt, moet het worden vervangen door de fabrikant of
iemand met een soortgelijke bevoegdheid om gevaar
te voorkomen, aangezien er speciaal gereedschap
nodig is. In geval van overtreding vervalt de garantie.
 Voor installaties van de motor waarbij het snoer
blootgesteld wordt aan weersinvioeden, dient u de
standaardkabel van PVC te beschermen door deze in
een speciale buis of UV-bestendige huls te plaatsen.
* Om letselaan personen en schade aan de apparatuur
te voorkomen, moet men tijdens het programmeren
de gemotoriseerde oprolbuis op elk ogenblik kunnen
stoppen. e Aanvullende componenten voor hetsysteem
zoals passtukken en houders moeten metzorg gekozen
worden uit het aanbod van de fabrikant Came Cancelli
AutomaticiS.p.A. middels hetverkoopnetwerk. e Alshet
systeem lagerdan 2,50 mboven de vloer komt, moeten
demotorende aangedreven delenbeschermdworden.
 Als de motorin een kast wordt gemonteerd, moet die
kunnenworden geopend voor afstellingen en controles.
 Het stroomsnoermoet met zorgvastgelegd worden in
de kast, zodat het niet in aanraking kan komen met de
bewegende delen. ® Eventuele schroevenom de wering
tebevestigen, mogende motor nietraken. De pasring die
de eindaanslag activeert, magnietdoorboordwordenen
moet perfect in de oprolbuis worden gemonteerd. ® De
inwendige diameter van de oprolbuis moet > 47 mm
bedragen. ® De motor raakt oververhit als hij 10 keer
achter elkaar aanslaat. De beveiliging onderbreekt de
stroom en zet deze weer aan na 10’. De motor werkt
op een lager regime gedurende 60" . e De motor
moet beschermd worden tegen water en vocht. ® Het
apparaat is niet geschikt om gebruikt te worden door
personen (kindereninbegrepen) metfysieke, zintuiglijke
of mentale beperkingen of die onvoldoende kennis en/
of ervaring ermee hebben, tenzij deze onder toezicht of
met instructies van een persoon die verantwoordelijk
is voor hun veiligheid het apparaat kunnen gebruiken.
* Houd toezicht op kinderen om ervoor te zorgen dat
ze niet met het apparaat kunnen spelen.

INSTALLATIE B3,

Installeer het bewegingsorgaan van de handmatige
vrijgave-inrichting op lager dan 1,8m hoogte.

( Monteer de vierkante spil met de bijbehorende
vieugelmoer (A) of een andere geschikte houder.

(@ Schuif de kroonring (B) tot aan de buitenste
rand van de schroefring als ondersteuning, en lijn
de borgpennen uit.

(3 Schuif de meenemer (C) erin.

@ Monteer de motor (E) geassembleerd in de
oprolbuis (F) tot aan de kroon (B).

A FORCEER DE MOTOR NIET in de buis (F).
() Schuif de asprop (G) in de buis (F).

(® Bevestig de buis (F) aan de vaste houder en
plaats de motor (E) zo dat de knop (D) gemakkelijk
bereikbaar is .

A Zorg ervoor dat de buis (F) perfect horizontaal zit.

@ Hang het rolluik in de buis (F) met behulp van een
riempje met uitrustingen of harde veren.

A\ GEBRUIK GEEN schroeven die langer zijn dan de
zelftappende schrogven 4.2x10mm; dezekunnen de
motor (E)beschadigen.

ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN (3

Voor de aansluiting op het stroomnet installeert u een
bipolaire veiligheidsschakelaar meteenopening tussen
de contacten van minstens 3 mm en een geschikte
zekering conform de installatievoorschriften.

Sluitde geleiders van de voedingskabelin een aftakdoos
aan met inachtneming van de volgende contacten:

@ blauw (nul), @ bruin (fase), @ geel/groen
(aarde), (d) zwart (fase), (&) wit (programmering).

[ Isoleer de witte draad als deze nietwordt gebruikt.

(L) Raadpleeg bij twijfel een elektricien en probeer het
niet zelf op te lossen; dit kan gevaarlik zijn.

INWERKINGSTELLING

De motoren Ensor SH van 10 Nm en 20 Nm zijn
voorzien van de automatische leerfunctie voor de
eindaanslagen. Als het rolluik is voorzien van harde
veren en doppen (1) op de laatste lamel kunt u de
motor zelf de eindaanslagen laten vinden. In dit geval
opent de motor tot het obstakel bij het omhooggaan
wordt bereikt, sluit tot de lamellen volledig dicht zijn
gegaan en opent weer, maar stopt op enkele cm van
het daarvoor opgeslagen obstakel.

Deze procedure kan ook onderbroken worden enerkan
overgegaan worden op gemengde (half automatisch
enhalfmanueel) of volledig manuele programmering.
De Ensor SH motoren met een vermogen van meer
dan 20 Nm beschikken om veiligheidsredenen niet
over deze functie en de eindaanslagen kunnen dus
alleen met de volledig manuele programmering
opgeslagen worden.

Controleer, nadat de elektrische aansluiting is
uitgevoerd, of de draairichting van de motor juist
is. Zo niet, verwissel dan de bruine draad @ met
de zwarte (d).

Omde eindaanslagen automatisch te programmeren:
startde motor voor hetomhooggaan en houd de stroom
ingeschakeld.

De bovenste EA manueel programmeren

Breng het bewegende element naar de bovenste EA.
Druk, met de stroom naar de motor ingeschakeld, in de
buurt van het gewenste punt op de kno Sdie op de kop
of die van de voeding/programmering (H)) en laat hem
weer 0s. De motor stopt en slaat de EAop. Door kort
op de knop te drukken beweegt de motor stapsgewijs.
Hierdoor kan de positie van de EAaangepast worden.
Elke keer als de knop wordt losgelaten slaat de motor
dat punt op als EA.

L1 Begin altijd met de bovenste eindaanslag.

De onderste EA manueel programmeren

Breng het bewegende element naar de onderste EA.

PROBLEMEN OPLOSSEN

Herhaal de hiervoor beschreven procedure, maar met
de motor naar beneden.

N\ Voer, nadat de eindaanslagenzijn ingesteld, een
volledige opening en sluiting uit.

Als de automatische programmering voor de
eindaanslagen is gebruikt, zal de motor elke 100
volledige cycli (max. opening en max. sluiting) een
nieuwe ijking van deze grenzen uitvoeren.

Functie obstakeldetectie

Als de motor, tijdens de normale werking (zowel bij
het openen als sluiten), bij het bewegen van het rolluik
een obstakel detecteert, stopt hij zelf en verandert de
draairichting om ervoor te zorgen dat het obstakel
loskomt of om geen druk uit te oefenen op het kozijn.

ANDER BEHEER

Alle opgeslagen gegevens verwijderen

3 Met deze procedure worden alle

eindaanslagenverwijderd.

Breng het bewegende element naar de bovenste

EA en voer vervolgens met de schakelaar 5 keer de

reeks Omhoog-Stop uit.

Breng daarna het bewegende element naar de

onderste EA en voer vervolgens met de schakelaar

5 keer de reeks Omlaag-Stop uit.

De motor zal kort naar boven gaan ter bevestiging

van de verwijdering.

De motor is ingesteld op de fabrieksinstellingen.
Wacht na het verwijderen 10" voordat u wat

anders doet.

BUITEN GEBRUIK STELLEN EN SLOPEN

Voordat u begint, dient u de normen te controleren die
gelden op de plaats van installatie. De verpakkingsele-
menten (karton, plastic, enzovoort) worden ingedeeld
als normaal stedelijk afval en moeten alleen worden
gescheiden. Andere componenten zoals elektronische
kaarten, zenderbatterijen, enzovoort kunnen ver-
vuilende stoffen bevatten. Lever deze in bij erkende
afvalbedrijven voor de verwerking van schadelijk afval.
VERVUIL HET MILIEU NIET MET AFVAL!

De in deze gebruiksaanwijzing vermelde gegevens en
informatie kunnen op elk ogenblik en zonder verplichting
tot waarschuwing vooraf worden gewijzigd.

EG-INBOUWVERKLARING

Came Cancelli Automatici S.p.A. verklaart hierbij dat
de apparatuur voldoet aan de essentiéle vereisten en
andere terzake doende voorschriften van de
richtlijnen 2006/95/EG en 2014/30/UE.

@ PROBLEEM

® 00RZAAK

© OPLOSSING

De buismotor slaatnietof telangzaam aan

- Geen netstroom
- Interferenties of overbelasting
- Thermische beveiliging geschakeld

- Controleer de netstroom
- Controleer de rail en het gewicht van het rolluik
- Wacht tot het systeem afgekoeld is

El elemento mdvil no se para en la zona
de los puntos de FC

El motor gira, pero el elemento movil
N0 se mueve

- El final de carrera no estd bien colocado en el tubo

- La regulacion de los puntos de final de carrera no
es correcta

- La polea no es adecuada o no estd correctamente
introducida

- El soporte del perno no estd fijado correctamente

- El elemento mavil no estd enganchado al tubo
- La corona motriz no esté correctamente introduci-
da en el eje del motor

- Controlar o volver a colocar el final de carrera en el tubo

- Repetir el procedimiento de regulacion de los puntos de final
de carrera

- Controlar que la polea motriz sea adecuada y esté correcta-
mente colocada en el tubo

- Verificar la correcta fijacion del soporte del perno en el cajon
0 en la superficie

- Controlar que el elemento mavil esté bien enganchado en
el tubo
- Controlar que la corona motriz esté correctamente colocada

Het bewegende element stopt niet op de
eindaanslagen

De motor draait maar het bewegende
element beweegt zich niet

- De eindaanslag zit niet goed in de oprolbuis

- Verkeerd ingestelde eindaanslagen

- Meenemer niet geschikt of niet goed gemonteerd
- De houder voor de spil is niet goed vastgemaakt

- Het bewegende element is niet aan de oprolbuis
bevestigd

- Het kroonwiel is niet goed op de motoras
gemonteerd

- Controleer en verplaats de eindaanslag in de oprolbuis

- Herhaal de instelprocedure voor de eindaanslagen

- Controleer of de meenemer geschikt is en goed in de
oprolbuis is gemonteerd

- Controleer de borging van de houder van de spil op de kast
of de wand

- Controleer of het bewegende element goed aan de oprolbuis
is bevestigd

- Controleer of het kroonwiel goed in de lipjes van de schroe-
fring is gemonteerd

en las muescas del casquillo

No se borran todos los datos en memoria
del motor

- Secuencia no correcta

- Repetir el procedimiento

El motor invierte el movimiento cerca del
final de carrera

- Finales de carrera regulados incorrectamente

- Repetir el procedimiento de regulacion

En caso de desperfectos del motor, contactar a: artservice@came.com.

PT | atengAo: INSTRUGOES IMPORTANTES
DE SEGURANGA

Para a seguranga das pessoas é importante siga
as instrugdes.

Conserve estas instrugdes.

® 0 produto deve ser destinado somente para o
uso ao qual foi concebido. Todo e qualquer outro
tipo de uso deve ser considerado perigoso. Came
Cancelli AutomaticiS.p.A. ndo é responsavel por
danos causados por usos improprios, erréneos e
sem razdo. e A instalagdo deve ser feita por pessoal
qualificado e especializado. e Certifique-se que as
caracteristicas do elemento movel sejam compativeis
com o desempenho do motor escolhido. ® Nao permita
quecriancas brinquem com os dispositivos de comando
fixos. Mantenha os dispositivos de comando fora do
alcance das criancas.e Preste atengéo ao elemento
mével quanto estiver em movimento para que
ninguém se aproxime até sua paragem. ® Submeta
frequentemente o aparelho a testes, para verificar se
esteja ndo balanceado ou apresente desgaste e danos
nos cabos ou molas. N&o utilize o aparelho caso sejam
necessarios reparos ou afinagdes. @ Para a limpeza
do elemento movel, desligue a alimentagéo eléctrica
do motor. e E rigorosamente é proibido: furar, imergir
em dgua, deixar cair, martelar, deformar ou colocar
pregos e parafusos, desmontar ou adulterar o motor
e/ou 0 cabo de alimentagdo. e Néo instale uma trava
ou fecho manual. @ O elemento movel deve deslizar
perfeitamente e fechar-se com seu préprio peso. Evite
atritos também minimos entre o tubo enrolador e a caixa
da persiana, a deixar um pouco de folga lateral para o
tubo. e Durante a instalagdo ou manutencdo, com o
motor ligado, evite causar golpes mecanicos ou bater
com martelo no motor, ja que isto poderia danificar a
unidade electrénica interna. ® A ligacdo do cabo de
alimentacdo é do tipo “Y”. Se o cabo for danificado,
deve ser substituido pelo fabricante ou por pessoas
autorizadas para evitar riscos, sendo necessarias
ferramentas especificas. Contrariamente, a garantia
perde sua validade. e Para instalagdes do motor,
em que o fio estiver exposto a agentes atmosféricos,
proteja 0 cavo standard em PVC, cobrindo-o com

(@ Aplique o pino quadrado, com a borboleta, (A) ou
outro suporte apropriado.

@ Introduza o adaptador de coroa (B) até a borda

externa do anel de fixacdo , alinhando as chaves

de insergdo.

3 Introduza o adaptador e polia(C) de arraste.

@ Introduza 0 motor (E) montado no tubo de enrolar

(F) até & coroa (B).

A\ Ndo tente forgar o motor no tubo (F).

(® Introduza a calota (G) no tubo (F).

(® Fixe 0 tubo (F) no suporte fixo e ajuste o motor(E)

de forma que o botdo (D) seja de facil acesso .

A Certifique-se que o tubo de enrolar (F) esteja na

posic&o horizontal perfeitamente.

@) Prenda a persiana ao tubo (F) a usar uma cinta

com acessdrios.

A NAO utilize parafusos muito compridos,

4.2x10mm, que possam danificar o motor (E).
LIGAGOES ELECTRICAS [

Para a ligago eléctrica a rede de alimentacdo €
preciso prever um interruptor bipolar que garanta
a desconexao, com uma distancia de abertura dos
contactos de 3 mm e um fusivel apropriado conforme
as regras de instalacdo .

Conecte os condutores do cabo de alimentagéoemuma
caixa de derivagao em respeito a polaridade seguinte:
@) azul (neutro), (b) castanho (fase), ()
amarelo/verde (terra), @ preto (fase), @ branco
(programacao).

1 Se ndo usado isole o fio branco.

) Em caso de duvida, contacte um electricista
especializado antes de efectuar qualquer operagéo .

COLOCAGAO EM FUNGAO
0s motores Ensor SH de 10 Nm e 20 Nm possuem a

Se for usada a modalidade automética de aquisicéo
dos limites de fim de curso, o motor a cada 100
ciclos completos (aberturae . fechamento maximos)
efectuard uma nova calibragéo destes limites.
Funcao de identificacao de obstaculo.

Durante o funcionamento normal (na abertura e no
fechamento) se o motor identificado um obstéculo,
no movimento da persiana, automaticamente péra e
inverte o curso para poder soltar o proprio obstaculo
ou para ndo manter o fechamento ligado.

OUTRAS GESTOES

Cancelamento de todos os dados memorizados
L Com este procedimento se cancelam os pontos FC.
Coloque o elemento mével no FG superior e execute
emseguida, comointerruptor por 5 vezes, asequéncia
Subida/Paragem.

Cologue entdo o elemento mével no FC inferior e
execute em seguida, com o interruptor por 5 vezes,
a sequéncia Descida/Paragem.

0 motor executa um movimento breve de subida para
confirmar o cancelamento efectuado.

0 motor encontra-se em condicoes de fabrica. 2\
Depois de cancelar, aguarde 10" antes de efectuar
outras operagdes.

ELIMINAGAO E DESMANTELAMENTO

Antes de continuar, verifique as normas especificas
vigentes no local de instalagdo. Os componentes
da embalagem (papeldo, plastico, etc.) devem ser
considerados residuos sélidos urbanos e podem ser
eliminados através da colecta selectiva. Outros compo-
nentes (placas electronicas, baterias de transmissores,
etc.) podem conter substancias poluentes. Devem ser
retirados e entregues as empresas autorizadas pela
recuperacao e eliminacao dos mesmos.

NAO DEIXE NO MEIO AMBIENTE!

Os dados e as informagdes indicadas neste manual
devem ser considerados susceptiveis de alteracdes a
qualquer momento e sem obrigacdo de prévio aviso.

DECLARAGAO CE DE INCORPORAGAQ
Came Cancelli Automatici S.p.A. respeita 0s requisitos

PL ywaca: waze wskazowki
DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Dla zachowania bezpieczenstwa oséb jest
bardzo wazne dokfadne zastosowanie sie do
tych instrukciji.

Zachowac niniejsze instrukcije.

e Produkt musi by¢ przeznaczony wytacznie
do uzytkowania do celdw, dla jakich zostat
zaprojektowany. Kazde inne uzytkowanie jest
uwazane za niebezpieczne. Came Cancelli
Automatici S.p.A nie ponosi odpowiedzialnosci
za szkody wynikajace z btednego i niewtasciwego
uzytkowania. ® Instalacjamusiby¢ przeprowadzona
przez wykwalifikowany personel. ® Upewnic sig,
czy dane techniczne elementu ruchomego sa
kompatybilne z wydajnoscia wybranego silnika.
 Nie pozwala¢ dzieciom na bawienie sig statymi
urzadzeniami sterujgcymi. Przechowywac
przeno$ne urzadzenia sterujace poza zasiggiem
dzieci.e Obserwowac poruszajacy sie i upewnic
sie, aby nikt nie zblizat sie do niego, az do chwili
zatrzymania. e Czesto kontrolowac urzadzenie,
abywykry¢ ewentualne $lady zuzycia, uszkodzenie
przewoddw lub sprezyn czy utrate wywazenia. Nie
uzywaé urzadzenia, gdy wymaga ono naprawy
lub regulacji. ® Odtaczy¢ zasilanie silnika przed
czyszczeniem elementu ruchomego. e Jest
surowo wzbronione: dziurawienie, zanurzanie
w wodzie, dopuszczanie do upadnigcia, bicie
miotkiem, znieksztatcanie, whbijanie gwozdzi
lub $rub, jak tez przerabianie silnika/przewodu
zasilania. e Nie instalowa¢ recznej zasuwy.
® Element ruchomy musi swobodnie przesuwac
sigizamykac sie doktadnie pod wiasnym ciezarem.
Unika¢ nawet najmniejszego tarciapomiedzy rura
nawojowa i kaseta, nalezy zostawi¢ nieco luzu po
boku rury. @ Podczas instalaciji, konserwaciji czy,
gdy silnik jesz zasilany, nalezy unika¢ uderzen.
Nie uderza¢ mitotkiem w silnik, poniewaz moze
to doprowadzi¢ do uszkodzenia wewnetrznych
obwoddw elektronicznych. e Przewdd zasilajacy
jest typu “Y”. Jezeli przewdd zasilania, musi by¢
wymieniony przez producenta lub przez osoby o

odpowiedzialnej za ich bezpieczenstwo, ktéra
dokona nadzoru i udzieli wszelkich niezbgdnych
informacji, co do uzytkowania urzadzenia. e
Dzieci nalezy nadzorowac, aby nie bawity sig
urzadzeniem.

INSTALACJA B,

Zainstalowaé¢ element manewrujacy
mechanizmem zwalniania recznego na wysokosci
nie mniejszej od 1,8m.

(@ Postuzyé sie czopem kwadratowym z
motylkiem, {A) lubinnym odpowiednim suportem.
(2) Wiozy¢ jako suport adapter pierscieniowy (B),
az do zewnetrznej krawedzi tulei, dopasowujac
potozenie klinéw wpustowych.

(3) Wiozy¢ adapter pociagowego kota (C)
pasowego.

@ Wiozy¢ zmontowany silnik (E) do wnetrza
rury nawojowej (F), az do korica adaptera
pierécieniowego (B).

A\ NIEuzywac sity przy wkiadaniu silnika do rury F.
(5 Zatozy¢ zatyczke (G) na rure (F).

(©) Zamocowaé rurg (F) do wspornika statego i
ustalic pozycje silnika (E)tak, aby $ruby regulacyjne
(D) byly tatwo dostepne .

A Upewnié sie, czy pozycia rury (F) jest catkowicie
pozioma.

@ Przymocowac rolete do rury (F) postugujac sie
paskiemzakcesoriamilub sztywnymi sprezynami.

A NIE stosowaé $rub dtuzszych, niz
samogwintujgce $ruby 4.2x10mm, poniewaz
mogfyby uszkodzi¢ silnik (E).

POLACZENIA ELEKTRYCZNE (A]

Dla podtaczenia do sieci zasilania elektrycznego,
zgodnie z zasadami instalacji, przygotowac wylgcznik
dwubiegunowy, ktéry zapewni mozliwos¢ odtaczenia,
z odlegtoscia migdzy stykami przynajmniej 3 mm oraz
odpowiedni bezpiecznik.

Podtaczy¢ przewody kabla zasilajacego do skrzynki
rozga}ginej przestrzegajac biegunowosci w nastgpujacy

Przy zasilanym silniku, gdy roleta znajduje sie w poblizu
wybranego pofozenia kraricowego, nacisnac i zwolnic
przycisk (przycisk na gowicy silnika lub na urzadzeniu
zasilajacym/programujacym (H)) silnik zatrzymuje sig
i zapamietuje potozenie FC. Po krétkim nacisnieciu
na przycisk, silnik porusza sie skokami. Pozwala to
na regulacje potozenia kraricowego FC. Po kazdym
zwolnieniu przycisku, silnik zapamietuje ten punkt jako
potozenie kraricowe FC.

Zaczyna¢ zawsze od gornego potozenia kraricowego.
Reczne programowanie doinego FC

Przesuna¢ element ruchomy w kierunku dolnego FC.
Powtdrzy¢ poprzednio opisana procedure zasilajac tym
razem silnik do opuszczania.

A\ Po ustawieniu potozenia FC, wykonac jeden ruch
podnoszenia i opuszczania.

Jesliwykorzystuje sieautomatyczny tryb zapamietywania
potozen kraricowych, co 100 kompletnych cykli (maks.
otwieranie i maks. zamykanie) silnik dokona nowej
kalibracji tych potozen.

Funkcja wykrywania przeszkody

Jezeli podczas normalnego funkcjonowania (zaréwno
przy otwieraniu, jak i zamykaniu) silnik wykryje
przeszkode zakiécajaca ruch rolety, samodzielnie
zatrzyma i odwrdci kierunek ruchu, dla usuniecia
przeszkody oraz, aby nie przecigzac rolety.

INNE STEROWANIA
Usunigcie wszystkich danych z pamigci
[E2Przy pomocy tej procedury mozna usunac zpamigci
pofozenia FC.
Ustawi¢ elementruchomyw gérnym potozeniu FGiprzy
uzyciu wytacznika wykonaé kolejno 5 razy sekwencije
Podnoszenie-Stop.
Ustawi¢ element ruchomyw dolnym potozeniu FGiprzy
uzyciu wytacznika wykonac kolejno 5 razy sekwencje
Opuszczanie-Stop.
Silnik wykona krétki ruch podnoszenia, aby potwierdzic
wykonanie operacji usuniecia.
Wtakim przypadku silnik powrdci do stanu fabrycznego.
A\ Po usunieciu odczekaé 10” przed wykonaniem
innych operacji.

Nietalle opgeslagen gegevens worden uit
het geheugen van de motor verwijderd

- Reeks onjuist

- Herhaal de procedure

De motor verandert van richting in de
nabijheid van de eindaanslagen

- Eindaanslagen niet goed ingesteld

- Herhaal de instellingsprocedure

Voor eventuele problemen met de motor neemt u contact op met: artservice@came.com.

RU BHUMAHMUE: BAXHbIE UHCTPYKLIUN
N0 TEXHWKE BE30MACHOCTH

CTporo cnepyiiTe AaHHbIM WHCTPYKLMAM N0
6e30nacHocTy .

XpaHuTe X B HAAEXHOM 11 6E30MACHOM MECTE.

e 3T0 u3[enne [OMXHO WNCNONb30BATHCA
VCKNIOYMTENBHO N0 HasHayeHumio. Jlio6oe
Apyroe npuMMEHeHWe paccMaTpuBaeTcs Kak
onacHoe. Came Cancelli Automatici S.p.A. He
HECET OTBETCTBEHHOCTW 32 YLLEPO, Bbl3BAHHbIN
HENpaBuNbHBIM MPUMEHEHNEM 13fenus. ® MoHTax
JOMKEH NPOU3BOAMTLCS KBANU(DULMPOBAHHbIMM
cneynanuctamn.  ® Heobxoaumo y6eamThbes,
4TO XapaKTepuCTUKW MOABIKHOMO 3NemMeHTa
COOTBETCTBYIOT XapakTepucTukam BblGPaHHOrO
npuoga. © He nossonaiite AeTAM urpath ¢
(DUKCMPOBAHHBIMU YCTPOICTBAMU YNPaBNEHNS.
CneqyeT Aepatb MOGUIbHbIE YCTPOICTBA YNpaBeHNs
BHE J0CAraemMocT fieTeit ® © CneauTe 3a TeM, YToObl
HUKTO He MpUBMIXANCs K ABWKYLLEMYCS 3MIEMEHTY
[0 €ro MofHOM OCTaHOBKM. ® CriefyeT npoBOAUTb
NepuoaMYECcKyl0 NPOBEPKY YCTPOIACTBA HA Hanume
CNEf0B 13HOCA W MOBPEMIEHNA POBOLKN U MPYXKMH.
He ucnonbayitte yCTPOICTBO, €CAN OHO TPebyeT
BbINONHEHIS PEMOHTHbIX PAGoT UM PErynupoBoK ©
© [lepes YMCTKOI NOABIKHOMO NEMEHTa OTKIIHOUUTE
9NeKTPONUTaHNE NpuBOAa. © Kateropuyecku
3anpeLiaeTcs BbINOMHATL C NPUBOAOM W/UNN
Kabenem 3neKTPONUTaHUS CReaylome AeiCTBNS:
CBEPTb, MOrPY)XaTb B BOAY, POHATb, B1ATb MOSIOTKOM,
ZnedopmupoBaTh, 3a61BaTb rBO3AN WM BCTABAATH
60NThI, LEMOHTVPOBATH UNW HAPYLLATh LIENIOCTHOCTb.
© HeycTaHaBnMBaiiTe pyuHyHo 3azBUXKKY. @ [TofBIKHbIA
3NIEMEHT ZI0/KEH CBOOOAHO ABNMaThCA 1 3aKPbIBATHCS
npn cBoem Bece. l36eraitTe no6oro TpeHus
MEXAy BanoM 1 KOpoGOM, OCTaBnss HeGONbLION
(60K0BOI1 330D AN9 Basa. ® Bo Bpemst MOHTaxa unm
06Cy)XVBaHVS 1 NPV BKITKOYEHHOM NpyBopg n3beraiite
BHELLHNX MeXaHU4YecKuX BO3AEIACTBUIA HA NPUBOL
INS NPefoTBpaLleHns NOBPEXAIEHIS BHYTPEHHEN
ANEKTPOHNKY. ® [OAKNIOHEHINE K CETV NEKTPONUTaHNA
BbIMOMHAETCA C MOMOLLBIO Y-06pa3HOr0 CIMI0BOrO
Kabens. Ecnn kabenb noBpeXxaeH, OH JOMKeH ObiTb

[0CTATO4HOTO OMbITA WIW 3HAHWIA, CAIN TONBKO M HE
6bl1 aHb COOTBETCTBYIOLLE 3HAHNS NN MHCTRYKLMK
110 NPUMEHEHMIO CHCTEMbI CMELAANMCTOM KOMMaHHIA.
© He n03BONAITE JETAM Urparhb C YCTPONCTBOM.

MOHTAX B,

Heo6X04MMO YCTAHOBUTb MEXaHW3M PY4HO
DPa36I0KIPOBKM Ha BbICOTE He MeHee 1,8 M.

@ YctaHouTe WTVT KBAAPATHOTO CEYEHNS C
KpbinbyaTolt raikon (A) unn apyroe nogxofsLee
Kpennexe.

(2 BcTaBbTe nepexofHitK (B) 10 COMPUKOCHOBEHMA C

KOMbLIOM KOHEYHbIX MOMOMEHMIA, BbIDOBHSIB 3aMKOBOE
COEANHEHKeE.

(3 Bcrassre apanep (C) 1 3a(MKCUpYYITe €ro ¢
NOMOLLYBIO COOTBETCTBYIOLLEN KDEMEXHON CKOObI.
(@ BerasbTe CoBpaHHbIi Takim 06pasom npusog, (E)
8 8 (F) 1o konbua (B).

A HE npunaraiite SONONHUTENbHBIX YCUAMI B
MPOLIECCe YCTaHoBKM npusoga B san (F).

(5 Berasbre Kancyny (G) 8 san (F).
® 3axkpenute Ban (F) Ha cynnopT 1 Kpennenue u

yCTaHoBuTe geuratent (E) TakvM 06pasom, YToGhl
KHonka (D) 6bina NIerko 4OCTYNHA .

A Y6epurech B Tom, 4T Ba (F) pacnionaraetcs B
FOPU30HTANLHOM MONOXEHUN.

@ MpukpenwTe ponbcTasHy K sany (F) , ncronbaya
TPaAVILIOHHYIO NIEHTOUHYHO CUCTEMY C aKCECCyapamin
YN KECTKIAG NDYXKMHB.

A HE VCTONb3yATe BUHTHI J/IMHHEE CAMOPE30B
4,2x10 MM, TaK KaK O MOryT 0BPeavTh pusof (E).

ANEKTPUYECKUE NOAKMIOYEHMA B3

Heo6xoa1Mo NpeaycMoTPETh [BYXMOIOCHbIN
BbIKIIOYATENb C PACCTOSHIEM MEX[Y KOHTAKTaMV He
MeHee 3 MM 1 pesoXpaHuTenb TPEGyemMoro HoMMHana.
CoeanHnTe NpoBofa kabens 3nekTponuTaHns B
Pa3BETBUTENBHOA KOPOOKE C Y4ETOM ChefaytoLLen
MONSIPHOCTIA:

@ CUHWA (HerTpans), @ KOpMuHeBbil (hasa), @

NMporpammuposanue sepxHero KM B pyyHom
pexume
YcTaHoBUTE NOABIKHBIA anemeHT B BepxHee K.
Korpa npu BKit04eHHOM npuBogge 6bino AOCTUTHYTO
XeNaemMoe MONOXKeHUe, HAXMUTE W OTNYCTUTE
KHOMKY (B rOMOBHOM yactn npmsoqa MAN Ha
YCTPOWCTBE MM TaHWS/MPOrpaMM1pOBaHIS H)). Mpuson
MpUOCTaHOBIT paboTy 1 3anoMHuT K. Mpu GbicTpoM
HaXKaTW KHOMKY NPYBOAABNIraETCS BEPES phiBKaMA.
370 No3BonsieT oTkoppekTpoBaTh K. Mpu kaxxaom
0TXaTIM KHOMKM NMPUBOZ, 3an0oMUHaeT MecTo Kak KIl.
[ MporpammupoBaH1e Heo6XOAMMO Bceraa
HaunHaTb ¢ BepxHero KIl.
NMporpammupoBaxne HuxHero KIl B pyyHom
pexume
YCTaHOBUTE MOABVKHBIA 3neMeHT B HkHee KIT.
[oBTOPUTE BBILIEONMCAHHYIO MPOLEAYPY, Noaasas
NpuBOZY KOMaHay Asurathes "BHI3".

Mocne yctaHoski KIT  BHINOAHUTE MOABEM 1
OMyCKaHIe PONbCTABEH.
Ecnn mcnonbayetcss aBTOMATUYECKUI PEXUM
onpezenexns Ki, yepes kaxable 100 NONHbIX LMKIO0B
(NOAHOrO OTKPbIBaHMS U 3aKPbIBaHKS) NPUBOL, GyaeT
MPON3BOANTD HOBYO KAIMBPOBKY 3TVX 3HAYEHWN.
DOyHKUMs 00HapYXeHUs NPensTCTBUA
Ecan npu HopmanbHOM pexume (Kak npu
OTKPbIBAHMW, TaK W 3aKPbIBAHUNA PONbCTABEH)
MPUBOZL 0OHApY)XWBAET MpensTcTBue, ero pabora
npyocTaHaBNNBAETCS, HanpaBneHne BpalleHns
MEHSETCS Ha NPOTUBOMONOXKHOE AN 0CBOBONAEHMS
NPENATCTBARA AN YCTPHEHUS HATSHKEHNSA.

IPYTVE GYHKLIMN

Ypanexve Bcex AaHHbIX U3 NamATH

) C nomotLbio 37O NpoLEAYpbl MOXKHO YAAnUTL
K v3 namstu.

YcTaHoBUTE NOABIKHBIA 3anemeHT B BepxHee KIl n
BbINONHUTE NSITb pa3 NoApsA AecTana "Baepx-Cron"
C MOMOLLIbIO BbIK/OYaTENS.

3aTemyCTaHoBUTE NOABWKHbIA 3N1EMEHT B HKHee KI
11 BBINOAHITE NSTb Pa3 nofpsia AeicTans "Brns-Cron"
C NOMOLL{bIO BbIK/KYATENS.

tubos especificos (conduites, ou luvas de proteccéo - fungéo de memorizagaoautomaticodoslimitesdefim  essenciais e outras  disposicoes pertinentes  Podobnych kwalifikacjach, poniewaz czynnosci ’ 3aMeHeH M3roTOBIUTENEM WM CheumanicTamn ¢ . 5 " "
anti UV). e A fim de evitar danos a pessoas e a0 de curso. (1) Se a persiana possuir molas rigidas e estabele-cidas  pelas  Directivas  2006/95/CE, 1€ wymagaja uzycia specjalnych narzedzi. W Sposob: ZLOMOWANIE HEOOXOMMMBbIMM MHCTDYMEHTAMM BO U30exane KEATO-Senerbilt (emns), (d) seprsiv ((asa), () Eﬁg Bn%ﬁT:gL)ﬂ;ﬂ:S;ﬂs%ﬁzmﬁ;f;:;zmg AEHB,?S:
dispositivos, durante o procedimentode memorizagioé  tampas na Gitima haste & possivel deixar que o motor  2014/30/UE. przeciwnym wypadku gwarancja straci waznosé. (@) niebieski (neutralny), (b) brazowy (faza), (€) - — ' OMacHbIX CATYaLWiA. B MDOTMBHOM CRy“ae MPUBOL  Genbid (IPOrpamMMUpOBaHIE). :
indispensavel poder parar o tubo de enrolar motorizado  encontre os limites do curso autonomamente. Neste  Przy instalacii silnika na zewnatrz pomieszczen,  z6tty/zielony (uziemienie),@czamy (faza), @ biaty Przeq.rozpoczguem Czynnosci nalezy‘zapoznac Sig cHUMaeTcs ¢ rapaHTuu.  flpu ycTaHoBke BHe (1) G yHKLAA He UCTONbayeTos, Heotxom Mocne atoro npuBoz GyzeT pagoTaTb C 3aBOACKIMM
aqualquer momento. » Componentes suplementares, caso, o motor executara uma abertura até chegar gdzie przewdd jest wystawiony na dziatanie (programowanie). z miejscowymi regulacjami prawnymi dolyczacymi  nomeLLeHws BCTaBbTe CTaHAapTHbIA Kaben ¢ MIBX = -CTW (PYHKLIA HE UCTION3YETCA, HEOOXOAMMO  wacTpoiikami.
como adaptadores e suportes, devem ser escolhidos  no obstéculo na subida, um fechamento até o total czynnikow atmosferycznych, nalezy chroni¢  ogizolowa bialy przewd, jesli nie jest uzywany. danego rodzaju materiafu. Elementy opakowania  u3onsuyeit B kaGenlb-KkaHanbl M Kopoba ¢ sawyToii - #30MMpoBaTh Genbii MPOBOA. N Tlocne ynaneHus Heo6xomumo noaoxrar 10
com atencdo entre os oferecidos pelo fabricante Came  agrupamento das hastes e de novo uma abertura, standardowy przewdd z PVC za pomoca 0slon "yt watpliwosci, przed przystapieniem do (karton, plastik, itd.), sa przyjmowane ze stalymi  oTY®-uany4enus.  Bousbexanie HaHECEHUAYLIENGA (13 B cyiyyae comHeHMin 0GpaTUTeCh 3a Momolilpio  C MPEXAE HEM MPUCTYMATL K BHIMOTIHEHMIO ApyritX
Cancelli Automatici S.p.A., através de sua rede de mas a parar a poucos centimetros do obstéculo (rury lub powtoki anty UV). e Dla uniknigcia ryzykovvnychczynnos’cizWr(’)cic‘siedodos’vviadczonego odpadami m\&]&qml i moga byc Ilkvvldowane”bez TIHOLSAM U YCTPOVCTBY, BO BPEMS NPOrPaMMUpoBaHms K MOHTAXHVIKY-3NeKTPHKY IeiCTBIN,
vendas. ® Se a instalacéo encontrar-se na altura do  memorizado antes. ryzyka obrazen czy uszkodzenia urzadzenia clektryka zadnej trudnosci, wykonujac selektywna zbiorke  cnenyeT06A3aTeNbHOMMETb BOBMOXHOCTL OCTAHOBTS '
piso inferior a 2,50 m, 0 motor e as partes CONCUZIdas g, ajternativa pode-se nterromper este procedimento podczas zapamigtywania trzeba absolutnie mie¢ ’ odpadéw do ponownego przerobu. Inne elementy  Ban B moGoe Bpews. ® MepexonHuKu, ajanTepsl U 3ANYCK CUCTEMBI YTUIM3AUMS
devem ser protegidas. ® Se o motor for montado em ; gy ; mozliwo$¢ zatrzymania w kazdej chwilinapgdzanej (piyty elektroniczne, przekazniki, itd.), moga natomiast Kpennexns NpeacTasfieHbl B KaTtanore npoayKuun YTunusaumo Heo6x0aMMo NPOBOANTL B COOTBETCTBUN
. : . *. e continuar com a memorizagdo mista (metade cA L ') URUCHOMIENIE AN e ’ P . - Mpvogs! Ensor SH ¢ rpy3onogbemHocTbio 10 Hut m3ay AVIMO NPOBOA
uma caixa, esta deve ser inspecciondvel para permitir automética e metade manual) ou fotalmente manual rury nawojowej. ® Dodatkowe komponenty takie, .~ ) . ; zamergcsubstanqezan|ecyszczajqce.Nalezyjemec uarotosutens Came Cancelli Automatici S.p.A. 1 v C [eIACTBYOLIM 3aKOHOAATENLCTBOM MECTHOCTH, B
afinaces e controlos. ¢ O cabo de alimentagao deve g motores Ensor SH de poténcia superior aos 20 Nm jak adaptery i wspomiki, musza by¢ wybrane SinikiEnsorSH10Nmi20Nmsawyposazonewfunkee sungy i oddat do zakiadow wyspecjalizowanych o nPORGIOTCA NPEACTABATENLCTEOM Kownaiu. o Ecy Y 20 HM OCHAWEHs! (yHKWAeI! GBTOMATASECKONO  frou Sy snunace akcnyarauss waaeni.
serfixado com atengéo dentro da caixa, de forma qUe a0 noceiiem esta funcio por questao de seguranca sposrod urzadzen dostepnych w punktach @utomalycznego samouczenia polozef krancowych. — ich przetworzenia. MOHTAX M3LENVIA OCYLLIECTBNIAETCA Ha BbicoTe Metge  ONPEACNEHNA KIT. ECAM POMbCTaBHA OCHALIBHB o o o T (KapToH, MnacTMAcca M
o enire em contacto com as partes em ovimento. ¢ nrianto os fins de curso podem ser memorizadcs sprzedazy producenta Came Cancelli Automatici  JeZeli roleta posiada sztywne sprezyny i zatyczki (1) \1e poRZUGAG W SRODOWISKU! 2 5, HYKHO UCTIONb30BATS CrIeLIMANbHBI 3aUTHRI  KECTKUMI. pyxuHamn i sarnywkamu (1) wa T.1) — YTURM3DYeMIe TBEDIbIe OTXOMb, KOTOpbIE
» Eventuais parafusos para a fixagao do enrolador n&o  ¢gmente como procedimento completamente manual S.p.A. e Jezeli miejsce instalacji znajduje sig na M@ 0statniej listwie, mozna zezwolié, by siink ustalit oy cant zastrzeqa sobie prawowprowadzaniazmian  KOpoG. ® ECIM MPUBOYCTAHABIUBAETCS B 3ALLMTHLA  MOCTBAHEM CTEPXHE, MOXHO NO3BOMUTH MPUBOAY HEOGXOIAMO MDOCTO PAZIENHTh, YTOGHI OHA MOTTIA
deven tocar o motor. 0 anel adaptador que aCCioNa 0 - pgnis e efectuar a ligago eléctrica, verifique se o wysokosci mniejszej, niz 2,50 m od podioza, Samodzielnie polozenia kraricowe. W takim przypadkU - pe, czednigjszego powiadomienia. KOPOG, TO KOHCTPYKU/A JOTXHA NpeaycvaTpsar  ONPEAGNNT, KIT camocTosTenbio. B STOM CIVMa8 6 r nenenaGoTari. Apyrute KOMMOHEHTbI (3MEKTPOH-
fim de curso ndo deve ser furado e deve ser aiustado ¢ o 10 do motor seia o desejadO' caso silnik | okablowanie musi byé chronione.  Jezeli ~ Silnik dokonuije otwarcia, az do osiagnigcia przeszkody KPILLKY, KOTOPast OBECTIEYAT JOCTYN A7t HACTPOWK  MPBOA OCYLIECTBNIAET MOMHOE OTKDHIBAHNE, 3ATEM 0 nnary - Gatapeiikin GPeNIoKOB-NIEPEAATHMKOB 1
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0 motor tubular ndo arranca ou arranca
muito devagar.
protecgéo

0 elemento mével ndo para em corres-
pondéncia dos pontos de FC.

0 motor vira mas o elemento movel

Nao se move. enrolar.

- Falta a alimentagéo de rede
- Interferéncias ou sobrecarga Intervencao de

- 0 fim de curso ndo estd bem colocado no tubo
de enrolar.

- A afinacdo dos pontos de fim de curso ndo é
correcta A polia ndo € apropriada ou inserida
correctamente O suporte do pino ndo é fixado
correctamente

- 0 elemento mével ndo esté preso no tubo de

- A coroa motriz ndo estd correctamente inserida
no veio do motor.

térmica

enrolar

- Verifique a alimentagéo de rede
- Controle as guias e 0 peso da persiana Aguarde o arrefeci-
mento do sistema

- Controle ou reposicione o fim de curso no tubo de enrolar

- Repita 0 procedimento de afinagéo dos pontos de fim de
curso Controle que a polia motriz seja apropriada e inserida
correctamente no tubo de enrolar Verifique a fixagdo do
suporte do pino na caixa ou na parede

- Controle se 0 elemento movel esta bem preso no tubo de

- Controle que a coroa motriz esteja correctamente inserida
nas linguetas do casquilho.

Nao se cancelam todos os dados memo-
rizados do motor.

- Sequéncia incorrecta.

- Repita 0 procedimento.

O motor inverte 0 movimento perto dos
fins de curso.

- Fim de curso afinados incorrectamente.

- Repita o procedimento de ajuste.

Eventuais problemas de mal funcionamento do motor, entre em contacto: artservice@came.com.

Nie udaje sig uruchomic sitownika rurowe-
go lub odbywa sig to byt wolno

Element ruchomy nie zatrzymuje sig w
poblizu punktéw potozen kraricowych FC

Silnik obraca sie, lecz element ruchomy
nie porusza sig

- Brak zasilania sieciowego
- Interferencie lub przeciazenie
- Interwencja ochrony termicznej

- Ogranicznik kracowy nie jest dobrze wiozony do
rury nawojowej

- Regulacja punktéw potozen kraricowych jest
niepoprawna

- Kétko napedowe jest nieodpowiednie lub zostato
niepoprawnie wiozone

- Wspornik czopu jest niepoprawnie zamocowany

- Element ruchomy nie jest zaczepiony do rury
nawojowej

- Pierscien napedowy zostat niepoprawnie wiozony
na wat silnika

- Sprawdzi€ zasilanie sieciowe
- Skontrolowac prowadnice i cigzar rolety
- Zaczekac na ochodzenie systemu

- Skontrolowac lub ustali¢ ponownie pozycje wytacznika
kraricowego w rurze nawojowej

- Powtérzy¢ regulacjg punktéw potozen kraricowych

- Skontrolowac, czy kétko napgdowe jest odpowiednie i czy
zostato poprawnie wiozone do rury nawojowej

- Skontrolowa¢ mocowanie wspornika czopu do kasety lub
do Sciany

- Skontrolowac, czy element ruchomy jest dobrze zaczepiony
do rury nawojowej

- Skontrolowac, czy pierscier napedowy zostat poprawnie
wiozony na kliny nasadki pierscieniowej

Nie mozna usunac wszystkich danych z
pamigci silnika

- Niepoprawna sekwencja

- Powtérzy¢ procedurg

Silnik odwraca kierunek ruchu w poblizu
potozen kraricowych

- Nieprawidtowo uregulowane pofozenia krancowe

- Powtdrzy¢ procedure regulaci

W przypadku wadliwego funkcjonowania silnika prosze zwrécic sig do: artservice@came.com.

BHyTpuBanbHbIi NpUBOA He paboTaet
M 3aNyCKAETCs CAIMLIKOM MEIEHHO.

[NoaBWXHbIV 3NEMEHT He OCTaHaBNMBa-
€TCA B 3aaHHbIx KI1.

MpuBop, paboTaeT, HO NOABKHbIN afe-
MEHT He JBUraeTCs.

- poBepbTe MofaYy aneKTponuTaHms.
- Momexu nnn neperpyska.
- CpabatbiBaHie TepMoaTuvKa.

- Mp1BOA, HENPABINBHO YCTAHOBMEH B BaU.

- Y6euTECh, YTO MPOLEAYPa HACTPOMKI KOHEYHbIX
MONOXEHMI BbINONHEHA NPaBUILHO.

- [poBepbTE COBMECTUMOCTb afjanTepa 1 Bana,
YOEAUTECH, YTO OH NPABUILHO YCTAHOBIIEH.

- OcHoBaHwe LTUATa NA0X0 NPUKPENNEHO.

- TomBYOKHbIA ANEMEHT HE NPUKPENIEH K BaTy.
- AanTep 1 KorbLiO NoXo 3athKCMpoBaHs! Ha
MPUBOZE.

- Y6eauTech B HaM4WI CETEBOO 3NEKTPONUTaHMS.
- [poBepbTE HANPaBNSIOLLYE 11 MACCy PONbCTABEH.
- JIOKAUTECH MOAHOMO OXNaX/EHNS CUCTEMbI.

- TpoBepbTe YCTaHOBKY NPWBOAA B Ba.

- ToBTOpYTE NPOLIEZYPY HACTPOKYM KOHEUHbIX TOSIOMKEHMIA.

- BblGepuTe NOAXOASLLMIA afianTep 1 MpaBUIbHO YCTAHOBITE
€ro B Bal.

- MpoBepbTe, 4T06bI OCHOBaHME LTU(TA GbIN0 HAAEXHO
MPUKPENNEHO K KOpoby U CTeHe.

- [poBepbTe, YTO6bI NOABIKHBIA SNEMEHT Obli HAAEXKHO
MPUKPENNEH K Bany.

- [MpoBepbTe, YT06bI afanTep 1 KobLO GbIN XOPOLLO 33-
(DUKCMPOBAHbI HA MPUBOZE.

He ypaetcst ypanuTb Bce [aHHble u3
MamsTIA MPUBOAA.

- HenpasunbHas NOCNenoBaTeNbHOCTb AEACTBMIA.

- [oBTOPMTL MPOLIEAYPY.

TpVBOL MEHSIET HANPaBIIEHIE ABIKEHNS
B86nmam KI1.

- HacTpoiika K BbINOAHEHA HEMPaBUABHO.

- [oBTOPMTbL NPOLIEAYPY HACTPONKA.

TPy 0BHAPYXKEHUM HEIMCTIDABHOCTM B PaBOTe MPUBO/A CBSHKUTECH C HAMIA, OTTIPABIAB NCbMO N0 3NEKTPOHHOMY afpecy: artservice@came.com.




